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Navodkobsluze

Vazeni pratelé,

blahoprejeme Vam k zakoupeni Spickové RC soupravy ROYALevo vyrabéné firmou MULTIPLEX. Vé&fime, Ze se
stane v nasledujicich letech Vasim spolehlivym pomocnikem. Rychlému a bezproblémovému seznameni s velmi
obsahlymi moznostmi, které ROYALevo poskytuje, by mél napomoci i tento Cesky navod k obsluze. Vénuite,
prosim, dostatek ¢asu jeho diikladnému prostudovani.

Poznamkaautora prekladu:

Preklad byl porizen na zakladé anglické verze, originalnino navodu a v celém textu se predpoklada pouZzivani
anglické verze programu vysilace. PovSimnéte si, Ze vSechny napisy, nazvy funkci a parametrl, upozorméni a
chybova hlaSeni, ktera se objevuji na displeji vysilaCe, jsou pro prehlednost v textu psana kurzivou. VVsechny nazvy
programovych menu, funkci, mixi atd. jsou v textu pouzivany v anglickém znéni, presné tak, jak se objevuji na
displeji. Kdekoliv je to mozné a ucelné, jsou anglické terminy doprovazeny Ceskym prekladem (V zavorce).

Cesky preklad je tplny - vZdy obsahuje, viechny informace uvedené v origindlu. Vzhledem k tomu, Ze ROYALevo je
souprava vyssi tfidy urCena pro zkuSené modelare, nejsou v textu detailné popisovany a vysvétlovany elementarni
funkce, jako je napr. funkce motylkovych ocasnich ploch, zplisob prace elevonl u samokridel atd.
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2. Uvod

Dékujeme, Ze jste se rozhodli pro zakoupeni RC
soupravy MULTIPLEX ROYALevo. Byla predstavena
zaCatkem roku 2002 a predstavuje moderni digitalni
systém dalkového fizeni, ktery je dalSim milnikem ve
vyvoji RC souprav MULTIPLEX. Pro navrh, vyvoj a
vyrobu tohoto systému jsme pouZili vSechny naSe
zkuSenosti ziskané s predchazejicimi generacemi RC
souprav. Vysledkem je univerzalni, ergonomicky vyhodny
vysila€ s modernim designem, ktery je mozno pouZit jak
pro palcové tak i pultové fizeni.

A také - ROYALevo je vyroben v Némecku

P¥i vyvoji programového vybaveni vysilaCe jsme vénovali

zvlastni pozornost jednoduchosti a prehlednosti

programovani. ROYALevo Vam nabizi Siroky okruh
funkci vybranych zkuSenymi uZivateli, ktery poslouZi pro
ovladani vétroné fizeného kolem dvou os stejnég, jako
sloZitého obfiho modelu letadla nebo vrtulniku. Navzdory

velkym moZnostem je obsluha vysilaCe jednoducha a

snadno srozumitelna.

ROYALevo se vyznacCuje nasledujicim:

+  Ergonomicka skfirika vhodna pro palcoveé i pultové
pouZiti, pfesné kriZzové ovladace je mozno vyosit tak,
aby osy jejich pohyb( sledovaly pfirozeny pohyb
prsta.

Vyklopny graficky displej (132 x 64 bod)

s nastavitelnym kontrastem

Snadno pfistupné digitalni trimy v kfiZzovém

usporadani davajici zcela novy cit pfi nastavovani.

Levny standardni VF modul* se zasuvnymi krystaly,

nebo VF modul se syntetizérem** v&etné softwaru

pro volbou vysilaciho kanalu.

9 nebo 12 kanall.

20 nebo 36 paméti pro modely

6 klaves pro rychly a pfimy vstup do programového

menu

5 funkénich klaves a dva 3D digitalni ovladace

zpfijemnuji programovani

Detailni textové menu, volitelny jazyk, dalSi jazyky

dostupné na www strankach

Obsahlé nastavovani parametri a mixd pro ovladani

letadel a vrtulnikd

Vzorové modely (programové Sablony) pro

minimalizaci potfebné prace pfi programovani.

Neomezené pfritazeni ovladacu, prepinaclli na

vysilagi ke kanallim (serviim) a funkcim.

4 letové reZimy pro kaZzdy model v paméti.

5 Gasovacl (3x Gasovac s akustickou signalizaci,

provozni doba vysilace a modelu)

V zakladnim vybaveni je standardné modul ucitel/Zak
Prosim udélejte si malou chvilku na seznameni se s RC
soupravou, pricemz se m(iZzete plné spolehnout na tento
navod, ktery byl vytvoren s jedinym cilem - pomoci vam.

Se srdeénym pozdravem - MULTIPLEX tym

Prislusenstvi:

* Lze doplnit modul Channel-Check pro kontrolu obsazeni daného
kanalu pfi zapnuti vysilace

** Lze doplnit modul skeneru pro kontrolu obsazeni daného kanalu pri
zapnuti vysilace

Prehled kmitoCtovych pasem najdete v hlavnim katalogu MULTIPLEX.
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3. Bezpecnost

¢ Tento navod k obsluze je nedilnou ¢asti
produktu, a obsahuje dilezité informace a
bezpecénostni pokyny. Mél by byt proto ulozen
na bezpeéném misté, kde jej snadno v pripadé
potieby naleznete. Jestlize jednou RC
soupravu budete prodavat, hled’te, abyste
novému majiteli pfedali i navod.

¢ Prostudujte bezpecnostni pokyny!

Prectéte peclivé navod! Prosim nepokousejte
se pouzit zafizeni do té doby, dokud jste tento
navod bedlivé neprecetli - spole¢né se
zasadami bezpe&ného provozu (zahrnutymi
v tomto navodu nebo dodavanymi oddélené).
¢ Neni pFipustné za jakychkoliv okolnosti
provadét technické upravy v RC soupravé nebo
jejich €astech. Pouzivejte jen znackové
komponenty MULTIPLEX vEéetné nahradnich
dilGi a prislusenstvi (zvlasté vysilacovy
akumulator, krystaly, anténu,...).

e Pokud si pFejete pouzit systém spolu s vyrobky
jinych znacek, je na vas, abyste provedli
kontrolu bezpeénosti, kvality a kompatibility.
VZdy po jakékoliv zméné v systému provedte
opétnou kontrolu funkci a zkontrolujte dosah.
Nepouzivejte soupravu nebo model, jestliZze si
nejste jisti, Ze vSechno pracuje spravné; vzdy
nejprve najdéte chybu a odstraiite ji.

e ! Pozor!

Radiem fizené modely nejsou hracéky v
obvyklém smyslu. Stavba téchto modeli,
instalace a provoz RC systému vyZaduje
technické znalosti, pozornost, odpovédnost a
védomi moznych rizik. Jestlize jste nedbali
nebo délate chyby, vysledkem mizZe byt vazné
poSkozeni majetku nebo zranéni osob. Jako
vyrobce nemame Zadnou kontrolu nad
metodami stavby a provozu vaSeho modelu,
proto miizeme jenom dlirazné poukazat na tato
rizika. Neodpovidame za Zadnou Skodu
vzniklou nespravnym pouzivanim.

e Model, ktery se z jakéhokoliv diivodu vymkne
kontrole, je schopen zplisobit vazné poranéni a
hmotné Skody. Proto je nezbytné kryt se
vhodnym pojisténim pro nahradu Skod, které
by pFes vasi vSemoZnou péc¢i mohly vzniknout.

e Vzdy se drzte nasledujiciho sledu zapinani a
vypinani ¢asti soupravy tak, abyste zabranili
rizikim spojenym s ne¢ekanym zapnutim
nékterého elektrického systému.

1. Jakzapinat:

nejdrive zapnéte vysilac,

potom zapnéte pfijimac

pripojte pohonny akumulator a zapnéte
regulator.

2. Jak vypinat:

vypnéte regulator a odpojte pohonny
akumulator

vypnéte prijimac¢

nakonec vypnéte vysilac.

e Doporucéujeme Vam, abyste si soupravu
(vysila€ a prijima€) nechali zkontrolovat v

strana 3



ROVAL

pravidelnych intervalech (kazdé 2-3 roky)
autorizovanym servisnim stfediskem
MULTIPLEX.

Jestli elektronické zarizeni navlhne neboje
mokré, ukonc¢ete ihned provoz a odpojte
napajeni. Otevrete skfifiku, pokud je to mozné, a
nechejte vyschnout po dobu nékolika dnti. Poté
proved’te velmi peclivou kontroluv§ech funkci.
Jestlize si nejste jisti, ze je vSe v poradku, radéji
poslete soupravu autorizovanému servisnimu
stfedisku MULTIPLEX pro kompletni kontrolu!
Provoz této soupravy je schvalen v modelaiskych
kmito&tovych pasmech, ktera mohou byt
v jednotlivych zemich rzna. V nékterych
pFipadech mistnizakony mohouvyZadovat
registraci soupravy. V tom pripadé se vzdy fid'te
pokynynapfikladanychdokumentech.

3.1. Zasadybezpecného provozu

Pri stavbé modelu:

V8echny ovladaci plochy a jejich tahla museji byt
instalovany tak, aby se v celém poZadovaném
rozsahu pohybovaly volng, bez blokovani nebo
tuzSiho chodu v krajnich polohach. Neomezuijte
nadmérné velikost vychylky na vysilaci; vzdy je 1épe
misto toho patficné nastavit délku tahel, pak serv a
kormidel. Omezte na minimum vdle (mrtvy chod)
v tahlech fizeni. Toto vSe pomaha sniZit zatizeni
serv, coZ umozni naplno vyuZzit jejich parametr( a
prodlouZi jejich Zivotnost. Také to znamena zvySenou
Prijima¢, akumulatory, serva a dalSi RC soucasti a
elektronické zafizeni je nutné chranit pfed chvénim,
aby se zamezilo nebezpedi selhani jakychkoliv o
elektronickych soucastek. VSechny &asti soupravy
jsou vybaveny navody k obsluze, a vdechny byste
méli dikladné prostudovat. Bézné metody omezeni
vibraci zahrnuji peclivé vyvazovani vrtuli a rotorovych
list(l pred pouzitim, véasnou vyménu poskozenych
list(i, montaz spalovacich motort (se Zhavici svi¢kou
i benzinovych) na vhodna odpruzena loZe, vyménu
nebo opravu poskozenych motor(, pokud jejich chod
neni plynuly a hladky, atd.

Nevedte v modelu kabely tak, aby byly napjaté, ostfe
ohnuté nebo jinak mechanicky namahané; pozor na
otadejici se ¢asti modelu.

Snazte se, aby kabely k serviim byly co nejkratsi.
Pokud uZ musite pouzit prodluzovaci kabely, které
jsou dlouhé 30-50 cm nebo vice, zapojte do kaZzdého
vedeni odruSovaci filtr (feritovy krouzek) a dbejte na
to, aby vodice mély dostatecny priifez pro zabranéni
Ubytku napéti. Doporugujeme prirez aspori 0,3 mm’.

Nesvinujte nebo nezkracujte anténu pfijimace. Nikdy
nevedte anténu podél vodivych diltl, jako jsou kovova
tahla nebo uvnitf trupu, ktery ma stinici ucinek, tj. je
vyroben z uhlikovych tkanin nebo je jimi zesilen nebo
je natfen barvami s kovovym pigmentem. Nevedte
anténu po povrchu elektricky vodivych €asti, aniji na
né neuchycuijte. Pro velké modely doporucujeme
pouZit prutovou anténu.

Pro napajeni prijimace pouzijte akumulatory

s dostateCnou kapacitou. Pokud pouzivate serva
s tahem do 4 kg/cm, miiZete potfebnou kapacitu
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orientané vypodcitat s pomoci nasledujiciho
vzorce: Kapacita (mAh)  pocet serv x 200 mAh.
Jestlize ponékud zvySena hmotnost nebo vétsi
naroky na prostor nepfredstavuje problém, je vzdy
lépe zvolit vétSi akumulator.

Vyhnéte se za v3ech okolnosti situaci, kdy jsou

v kontaktu dily z elektricky vodivych materialt
(napf. kovove vidlicky, paky a tahla) a dochazi

k jejich pohybu a vzajemnému tfeni. Toto je
pricinou vzniku rusivych napéti (elektrického
Sumu), které mohou rusit Cinnost pfijimace.
Zabrarite vzniku rusivych impulst vznikajicich

v disledku vybojl statické elekttiny nebo silnych
elektromagnetickych poli nebo aspoii jejich Sifeni
pomoci vhodnych odru$ovacich prvk(l. Toto
zahrnuje odru8eni elektromotor(i vhodnymi
kondenzatory, pouziti stinénych koncovek svicek,
kabelll zapalovani a jednotek zapalovani pro
benzinové motory s jiskfivou svickou; jednotlivé
¢asti RC vybaveni v modelu (v&etné antény,
kabel(l a akumulator(i) se snazte umistovat co
nejdale od zapalovani.

Cely systém prijimage umistéte v bezpetné
vzdalenosti od vodic(, jimiz protéka velky proud
(napf. napajeci vodice pohonného elektromotoru).
Kabely, jimiz protékaji velké proudy, zvlasté kabely
mezi stfidavymi elektromotory a jejich regulatory,
by mély byt co nejkratsi ( max. 10-15 cm).
Dokon&eny novy model nastavujte a programujte
v Klidu domaci dilny, nikoliv na letisti. Pfed prvnim
vzletem vSe peclivé prezkouSejte. Najdéte si Cas
na dikladné seznameni s postupem programovani
a zplsobem pouziti ovladacich prvkii vysilade, nez
jej poprvé pouzijete pro fizeni modelu.

Pravidelné model kontrolujte.

Kontrolujte, Ze v8echny ovladaci plochy a tahla se
pohybuiji hladce, volng, a bez vdli.

Kontrolujte, zda tahla, zavésy, paky atd., maji pro
dany Gcel dostatecnou tuhost a jsou v dobrém
stavu.

Zrakem kontrolujte model a vSechny Casti
vybaveni; hledejte jakékoliv znamky lom(, prasklin,
zvySeného namahani.

Kontrolujte, zda v8echny kabely a konektory jsou v
dobrém stavu a maji dobry kontakt.

Kontrolujte stav napajeciho systému a jeho vodici
vCetné vypinacCe; kontrolujte rovnéz vnéjsi vzhled
akumulatortl. Soustavna péce o akumulatory je
nezbytna: stale sledujte napéti a kapacitu
akumulatoru s pouZitim nabijece a zplisobu
nabijeni, ktery je uréen pro dany typ akumulator(i.
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3.2. Kontrola dosahu

Kontrola dosahu dava spolehlivou informaci o stavu vasi

RC soupravy.

Na zakladé naSich zkuSenosti a méfeni jsme vypracovali

zku8ebni postup, jehoZ dodrZzovani by vam mélo vzdy

zajistit bezpetny provoz.

1. Nastavte anténu
vysilaCe do vzpfimené,
ponékud do strany
vychylené polohy a
potom vSechny dily
antény zcela zasurite.

2. Umistéte model tak, aby
konec antény prijimace
byl asi 1 metr nad zemi.

3. Zajistéte, aby v blizkosti
modelu nebyly velké
kovové objekty (ij. auta,
draténé ploty atd.).

4. Test provadgjte jenom,
kdyZ v okoli nejsou
zapnuty jiné vysilace -
dokonce i kdyZ pracuji
na jinych frekvencich.

5. Zapnéte vysila¢ a potom pfijimac. V rozsahu
vzdalenosti asi 80 m mezi vysilatem a modelem
kontrolujte, Ze ovladaci plochy ihned reaguiji spravné
na vychyleni ovladacu, aniz by vykonavaly néjaké
neZzadouci pohyby. Pokud pobliZ hranice dosahu
zacnou paky serv kmitat, nemél by rozsah oscilaci
presahnout Sifku paky serva.

6. Zajistéte model a zopakujte test s motorem vchodu
(pfitom projizdéjte opakované cely rozsah otacek
mezi volnob&hem a plnym plynem).

Uvedeny dosah 80 m je jen pfiblizny, skute¢ny dosah se

mize znacné lisit v zavislosti na okolnich podminkach.

Napf. dosah mUze byt tfeba jen polovi¢ni v horském tdoli

nebo pobliZ rozhlasového nebo televizniho vysilaCe,

radarové stanice apod.

Co miuiZete udélat pro zjisténi pric¢iny nedostateéného

dosahu?

1. Zméite polohu pfijimaCové antény. Pokud je blizko
kovovych diltl nebo ¢asti modelu vyztuZzenych
uhlikovymi vlakny, mlZe byt sniZena jeji tucinnost.
Vliv elektrického pohonného systému a systémli
zapalovani se rovnéz zméni, jestlize zménite polohu
antény.

2. Odpojujte jedno po druhém serva od pfijimace a
opakujte test. Pripojeni neodruSenych pfivodnich
kabel( velké délky mdZe mit nepfiznivy vliv na
Cinnost prijimaCe. Pamatujte, Ze serva Casem
starnou a produkuji silngjsi ruSiva napéti, nez kdyz
byla nova (jiskfeni kartackd, degradace odru$ovacich
kondenzatord na motorku atd.)

Jestlize nejste schopni dosahnout zlepSeni, zkuste

vymontovat cely systém z modelu a zkontrolovat jej mimo

model. To vam umozni zjistit, zda chyba je v RC
soupravé, nebo ve zplisobu jeji instalace do modelu.

Predletova kontrola:
Peclivé nabijejte vysilaCové, prijimaCové a pohonné
akumulatory a kontrolujte stav jejich nabiti pred a
b&hem letového dne. To pfedpoklada pouzivat

P¥i
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spravny typ nabijeCe a zpusob nabijeni, ktery je
vhodny pro dany typ akumulatort. Také to
zahrnuje soustavnou péci a udrzbu
akumulatorovych sad (vyrovnavani stavu
jednotlivych ¢lanki pomalym nabijenim a
vybijenim) a testovani pribéhu vybijeni a kapacity.
Na letiSti byste méli nejprve ovérit dotazem u
ostatnich modelaru, Ze frekvence (kanal), kterou
pouzivate, je volna. Pokud je na letisti ustanoven
feditel nebo Fidici letového provozu, prihlaste se u
néj a ujistéte se, ze plné rozumite zplsobu, jakym
je vykonavan dohled nad pouZivanymi
frekvencemi. Nikdy nezapinejte vysila€, pokud jste
toto neucinili; jinak hrozi nebezpedi vzniku ruseni a
havarie modelu.

Zkontrolujte dosah vysilaCe se zataZzenou anténou.
Zkontrolujte, Ze jste vybrali spravnou pamét’
modelu.

Zkontrolujte, Ze vSechny ovladaci prvky na vysilaci
a odpovidajici systémy v modelu pracuji spravné a
ovladaci plochy se vychyluji spravnym smérem.

Jestlize zjistite cokoliv mimoFfadného nebo
néjakou zavadu, preruste neprodiené let.
Vyhledejte pFi¢inu zavady, opravteji, pak
kontrolujtevSechno znova. Pokudvzlétnete

s modelem, ackoliv vite, Ze jej nejste schopni
pro néjakou zavadu spolehlivé ovladat, pred
katastrofou vas pravdépodobné neochrani ani

titul inZenyra a 20 let praxe v oboru elektroniky.

létani:

Jestlize mate malou nebo Zadnou zkuSenost

s fizenim RC modeld, je lépe pozadat zkuSeného
modelare, aby vam na zadatku pomohl. Stejné tak
dlirazné doporucujeme pouzit systém uditel/Zak,
zvlasté pro pocCatecCni fazi uCeni Iétani.

Létejte s modelem jen na vhodnych (schvalenych)
mistech.

Nikdy s modelem nelétejte nad divaky nebo
smérem proti nim.

Neprovadéjte riskantni manévry, kdyZ se teprve
ucCite ovladat model.

Mgjte jasnou predstavu o svych schopnostech a
dovednostech; nepreceriujte svoje schopnosti!
Jestlize objevite jakykoliv naznak zavady nebo
ruSeni, neprodlené pfistarite a provedte diikladnou
kontrolu.

Pozor na statické vyboje!

Zvlaste, kdyz je vzduch je extrémné suchy (v
hornatém terénu, na horskych ubocich nebo pfi
blizicim se frontalnim systému) se zvySuje statické
napéti na vysilac¢i a/nebo pilotu. MdZe doijit k vybiti
tohoto naboje vybojem statické elektfiny (jiskrou),
coZz muZe ohrozovat pilota nebo zplsobovat
ruseni.

Protiopatieni:

Pokud zjistite znamky pfitomnosti statické
elektfiny, neprodlené pfistante a sejdéte nize, na
méné exponované misto.
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4. Odpovédnost za Skody/

nahrada skod

Jako dovozce vyrobki firmy MULTIPLEX Modelltechnik
GmbH nejsme schopni zabezpedit, Ze budete dodrzovat
tyto pokyny pf¥i zapojeni a instalaci RC soupravy do
modelu. Stejné tak nemame moZnost oviivnit zptisob,
jakym zabudujete, budete provozovat a udrZzovat Casti
RC soupravy. Z tohoto divodu rcm Pelikan musi
odmitnout vSechnu zodpovédnost za ztratu, poSkozeni
nebo finanéni naklady, které budou zplsobeny
nespravnym pouZzitim nebo provozovanim nami
dovaZenych produktt, nebo které jsou jakymkoliv
zpUsobem spojeny s takovou &innosti.

Pokud neni zakonem stanoveno jinak, povinnost firmy
rcm Pelikan vyplatit nahradu, je (bez ohledu na uplatnéné
pravni argumenty) omezena na porizovaci cenu na ty
vyrobky MULTIPLEX, které pravé a primo byly uCastny

v udalosti, ktera zpUsobila Skodu. Toto neplati v pfipadé,
Ze dovozce byl soudné zavezen k provedeni neomezené
nahrady Skod na zakladé prokazané umysiné nebo hrubé
nedbalosti.

5.Zaruka

Na vyrobky MULTIPLEX se vztahuje ochranna zarucCni
Ihdta v souladu se soucasnymi zakony.
Pokud chcete reklamovat zboZi v zaruéni Ih(ité, prosim
kontaktujte modelarsky obchod, kde jste vybaveni koupili.
Zaruka se nevztahuje na zavady, které vznikly
nasledujicim zplsobem:
- nevhodnym nebo nespravnym uzivanim,
- udrZba nebo opravy byly provedeny nespravng,
v nespravny ¢as, neprovedeny viibec nebo
neautorizovanou osobou nebo organizaci,
- nespravnym zapojenim,
- pouZzivanim spolu s prislusenstvim, které neni vyrabéno
firmou MULTIPLEX,
- v disledku Uprav nebo zmén, které nebyly provedeny
firmou MULTIPLEX nebo autorizovanym servisem
MULTIPLEXu,
- pouzitim soucasti vyrobenych jinymi vyrobci,
- nahodnym nebo umysinym poskozenim,
- pouzivanim vybaveni mimo limity uvedenych v kapitole
Technickadata.
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6. Technicka data

Podet kanald:

ROYALevo 9 9

ROYALevo12 12

Pfenosovy systém: automatické prizptisobeni
pocCtu serv

servo 8-12 nepouzito FM PPM 7

servo 9-12 nepouZito FM PPM 8

servo 10-12 nepouzito FM PPM 9

jen u ROYALEVO 12!

aspon jedno servo

10-12 je uzivano FM PPM 12

Kanalova roztec: 10 kHz

Format signalu serv: UNI 1,5£0,5ms

MPX 1,6+0.55ms

nastavitelny pro kazdy kanal
Pamét’ pro modely:

ROYALevo9 20
ROYALevo12 36
Napajeni: 7,2 V, 6 ¢lank(, AA velikost

NiIMH- akumulatory

Odbér proudu: - 20 mA bez VF modulu
-165mA s HFM-4
~190mA s HFM-S

Rozsah provoznich

teplot: -15°C + 55°C

Rozmeéry:

Délka priblizné 220 mm
priblizné 250 mm
se zasunutou anténou

Sitka priblizn& 200 mm

VysSka priblizné 60 mm
bez ovladacu a drzaku

Hmotnost: priblizné 750 g

bez akumulatoru
priblizné 900 g
véetné akumulatoru.
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7.Vysila&

7.1. Celni panel vysilaée

&

@

(1) Dva presné krizové ovladace slouZi pro ovladani 4
funkci. Pro ovladani plynu nebo brzd pro je mozno pravy
nebo pro levy ovlada¢ opatfit aretacni pruzinou(=»7.4.6.).
Oba ovladace mohou byt vyoseny podle prani pilota
(=»7.4.7.). Hlavice ovladacl jsou oto¢né a maji
nastavitelnou délku. Jsou dostupné v riznych verzich.
(2) Dva posuvné ovladace "E" a "F" jsou standardni
vybavou a mohou byt pfitazeny jakémukoliv kanalu.
Mohou byt pouZity i jako ,pfepinace” s aretovanou
stfedovou polohou.

(3) Dvé krizové sady tlacitek umisténé dole pod
kriZzovymi ovladac&i maji funkci digitalnich trimu
neutralnich poloh k¥iZzovych ovladadll. Kazda sada se
sklada z paru tlacitek pro ovladac vychylovany ve svislé a
vodorovneé roving.

(4) Bzuéak (piezoelektricky bzu¢ak)

(5) Jakmile zapnete vysilac¢, LED dioda (Cervena)
signalizuje zda je vysilan VF (vysokofrekvencni) signal:
LED svitistale =» nevysila VF signal

LED blika (& 2 sec.) = vysila VF signal

Svit diody je fizen na zakladé proudu odebiraného VF
modulem. Napfiklad, jestli krystal vysilaCe neni osazen
nebo je vadny, Zadny VF signal neni vysilan, a
nepreruSované svitici LED vas varuje, Ze vysila€ nevysila
Zadny VF signal.

(6) Klavesnice sklada se z 11 klaves ve 2 fadach. 6
klaves v prvni fadé poskytuje rychly, pfimy pfistup k 6
hlavnim menu (klavesy pro pfimy vstup do programového
menu). 5 klaves ve druhé fadé je uZivano pro vlastni
programovani. S vyjimkou kl. "ENTER", v§echny klavesy
slouZi rovnéZ pro zadavani textu, podobnym zplsobem,
ktery se pouziva u mobilnich telefond.

(7) ON/OFF-hlavnivypinaé(,,0"/,,1")

(8) LCD displej je moderni graficky displej (132 x 64
bodi) a UV-stabilni s antireflexnim povrchem. Kontrast je
nastavitelny (< 13.1.5.). Displej miize byt naklonén az o
40° pro nastaveni optimalni polohy.

V8echny pFfepinace a tlaéitka (s vyjimkou volnych pozic
"K"a"P"=7.4.11.) jsou osazeny standardné& v zakladnim
provedeni ve snadno pfistupnych pozicich. Nemohou byt
premistény nebo vyménény. Oznaceni vypinacl a
tlacitek je Cisté popisné ("G", "H", "I", ... "O", "P"). Mohou
byt programové nastaveny jako kanalové ovlada¢e nebo

Navod k obsluze

jako mixové prepinace (ovladaci prvky vysilace nebo
prepinace =»13.3.4. a 13.3.5.), oznaceni slouZi jen pro
jejich identifikaci.

(9) Vysilac je standardné vybaven dvéma 3D
digitalnimi ovladaci, které jsou uzivany pro
programovani a nastavovani parametr(l. P¥i
programovani mohou oba slouZit zaroven jako tlacitka i
otocné knofliky, a byt pouZivany soubézné s K.
"ENTER" nebo s kl. , & "(NAHORU)/,, ¥ "(DOLU). Pro
vlastni provoz modelu je jim moZno pfifadit mnoho
rliznych parametr(i a pouzit je ke snadnému
nastavovani napf. poméru mixd za letu modelu
(=10.2.2.).

(10) Uchyt na popruh pro zavé&8eni na krk

(napriklad: # 8 5161 nebo # 8 5646)

7.2.2Zadnipanelvysilace

Dvé posuvné zapadky (1) (OPEN) poskytuji rychly
pristup do vysila€e, napfiklad pro vymé&nu krystalu
nebo VF modulu (=7.4.3.).
Drzak (2) umoziiuje zachazet s vysilatem bezpecné a
také jej chrani pfi pokladani.
Jak je u MPX obvyklé i ROYALevo je standardné
vybaven multifunkéni zasuvkou (3) (oznacenou
"CHARGE"). Slouzi k nasledujicim ucellim:
Nabijeni vysiladového akumulatoru (= 8.4.)
Propojeni dvou vysilacu ve funkci uditel/zak
(=13.4.)
Interfejs pro propojeni s PC pro zalohovani dat
modell (= 19.6.)
Interfejs pro propojeni s PC pro aktualizaci
vysilage (= 19.6.)
Interfejs pro propojeni s PC simulatorem
(=»19.6.2.)
Interfejs pro DSC kabel, tj. pro pfipojeni pfijimace
kabelem pro programovani a nastavovani modelu
bez vysilani VF signalu (=* 19.3.2.)
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7.3.Vnitiniéastvysilace

Vysila€ovy nabijeci akumulator (1) je standardni
soudasti soupravy. Sklada se z 6 tuzkovych ¢&lanku

s vysokou kapacitou NiMH (nikimetalhydridové). Pro
zvySeni spolehlivosti jsou jednotlivé ¢lanky bodové
spajeny, aby byl zaru€en staly a spolehlivy kontakt, a
zataveny do plastového obalu.

Vysilacovy akumulatorje vybaven zvlastni
tepelnou pojistkou, ktera chraniakumulatora
celyvysilaé protispojeninakratko, obraceni
polarity a nadmérnym proudiim. Vysilaé nema
vlastni hlavni pojistku a z tohoto diivodu muize
byt akumulator nahrazenjen originalnim MPX
vysilacdovym akumulatorovou sadou navrzenou
vyluéné pro tento vysilac. Je také velmi dullezité
Fidit se instrukcemi pro nabijeni vysilaéového
akumulatoru (= 8.).

Vysokofrekvenéni (VF) modul (2) je jednoduSe zasunut
do hlavni desky ploSnych spojl, a mlze byt snadno
vymeénén, pokud si prejete zménit kmitoCtové pasmo
(=7.4.3.). MUzZete pouzit dva riizné VF moduly:

HFM-4:

Jednoduchy, levny VF modul se zasuvnym krystalem
uréujicim kanal (frekvenci). PouZivejte jen originalni
krystaly MULTIPLEX! Pfidavny modul ,Channel Check”
pro kontrolu kanalu pf¥i zapnuti vysilaCe je mozno
instalovatkdykoliv.

HFM-S:

VF modul s kmito&tovym syntetizérem vam dovoli
naprogramovat jakykoliv kanal v pasmu bez pouziti
krystalu. Doplfikovy modul skeneru s kontrolou kanalu pfi
zapnuti je mozno instalovat kdykoliv.

TORX ® k¥iZzovy Sroubovak (3) (velikost T6), ktery
najdete ve svorce pod displejem, slouzi pro nastaveni
roviny pohybu ovladact a pro instalaci pomocnych
prepinacl do pozic "K" a "P".

Na vnitfni strané zadni stény vysilace jsou drzaky pro 3
zalozni krystaly.

Nepadit krystaly ven! Vysurite je ven!

Navod k obsluze

Vysuiite!

7.4. Mechanické detaily

7.4.1. Otevieni a zavieni vysilace

(2 Pred otevienim nejdfive vypnéte vysilac (jinak
hrozi nebezpedi zkratu)!
Otevreni vysilace:
1. Drzte vysilac v obou rukou a stla¢te palci posuvné
pojistky na zadni sténé vysilace dolll (smé&rem k
"OPEN")(Obr. 1).
Opatrné otevrete panel zadni stény vysilace (Obr. 2).

obril B & °

Obr.2
Zavreni vysilace:
1. Opatrné oprete spodni hranu panelu zadni stény o
spodni hranu predniho panelu, v Ghlu dle obr. 2 a
zkontrolujte, aby oba vystupky zapadly do otvor(i ve
skrifice spravné ve sméru (Sipky) (Obr. 3).
2. Opatrné zavrete skfrin (Obr. 4).

9 Zkontrolujte, Ze zadné kabely nevy€nivaji ven ze
skfifky, a Ze vysilatova anténa nevypadla z vodiciho
pouzdra. Zadni panel by mélo byt mozno zavfit snadno
a bez nasili.

3. Zatlatte posuvné pojistky nahoru, dokud to pUjde, v
opacném sméru od napisu "OPEN".
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Obr. 3

Obr. 4l

7.4.2. Nastaveniantényvysilaée, montaz nové antény

Vysilacova anténa je pevné pfipojena. Pro pfepravu
muiZe byt UpIné sloZena a zasunuta dovnitf. Pro

nastaveni vysilaciho kanalu miZete anténu nechat v této
pozici. Pro nastavovani a programovani je mozno anténu

ponechat v zasunuté poloze bez obav z posSkozeni VF
modulu.

ePfi provozovani modelu vZdy vytahnéte anténu

naplno. Jen s plné vytaZzenou anténou je zaru¢en

maximalnivyzarenyvykon adosah

Anténu mUzZete preklopit do druhé polohy (8ikmo doleva

nahoru) a v této pozici zamknout:

1. Vytahujte anténu aZ ucitite odliSny odpor (Obr. 1).

2. VytaZenim antény o dalSich 3 az 5 mm prekonate
maly odpor; pak je mozno anténu natocit nahoru a
vlevo (Obr. 2). V tomto bodu opét ucitite zvySeny
odpor, ale tentokrat jiz dale netahnéte.

3. Vychylte anténu, jak vyfez dovoli. Uvolnéte ji a
anténa ,zaklapne” ve spravné pozici.

Pro navrat zpét musite anténu povytazenim odijistit podle

popisu v bodé 2.

o Kontrolujte pravidelné, Ze anténa ma dobry
kontakt. Spatny kontaktsvysunutou anténouje
pfi€éinou malého vyzaifovanéhovykonu atimi
kratSiho dosahu soupravy. Vtakovém pripadé

neni mozno zarugit spolehlivou funkci soupravy.

Anténa se Spatnym kontaktem nebo ohnuta by
meéla byt neprodlené vyménéna, stejné jako

anténa, jejiz dily se dlouhym pouzivanim uvolni a

nedrzi v plné vysunutém stavu.
Jestli Ze je anténa poskozena, miZe byt snadno
vyménéna: Sejméte zadni viko vysilate a opatrné
zatladte anténu dovnitf a vytahnéte z vodiciho pouzdra,
(nahradni anténa ROYALevo: # 89 3002).

Navod k obsluze

Obr.1

Obr. 2

7.4.3. Zasunuti a vyjmuti VF modulu

VF moduly (HFM-4 a HFM-S) pro ROYALevo nejsou
umistény v ochrannych pouzdrech. P¥i manipulaci je
tfeba se Fidit témito pokyny:
Nedotykejte se desky plosnych spoju ani
soucastek na ni.
Vyvarujte se veSkerého nasili pfi zasunovani
modulu do konektord.
Chrarite VF modul pfed mechanickym
poSkozenim.

Nedotykejte se souc¢astek na desce plosSnych
spojui. Neméiite nastaveniregulaénich prvkii.
Jestli nastaveni bylo zménéno omylem nebo
soudastky byly poSkozeny, nechté zkontrolovat
naladéni VF modulu v servisu MULTIPLEX.

Vyjmuti VF modulu:

1. Vypnéte vysilad!

2. Otevrete vysilac (= 7.4.1.)

3. Polozte vypnuty vysila¢ ¢elnim panelem na mékky
povrch, aby nedoSlo poSkozeni pak kfizovych
ovladacl a prepinacu!

4. Pevné uchopte VF modul za vSechny &tyfi rohy
pouzitim obou palct a ukazovack(l, a opatrné
vytahnéte nahoru a ven (viz obrazek dole).

Zasunuti VF modulu:

Pevné uchopte VF modul jako v pfedeslém odstavci.

Zajistéte, aby byl modul dobfe nasmérovan na

kontakty na zakladni desce, a opatrné zasurite modul
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O pri vyméné VF modulu se nikdy nedotykejte
elektronickych souéastek. Pokud bude VF modul
skladovan mimo vysilaé, mél by byt chranén pied
zaSpinénim avlhkosti, a také pred otfesya
chvénim.

7.4.4. Vyména krystalu ve vysila€i

(HFM-4 modulu)
Krystal by mél byt vytahovan z VF modulu za plastovy
obal. Nejdfive vypnéte vysilac a vyjméte VF modul. P¥i
zasunovani a vysunovani krystalu je tfeba dbat, aby
nedochazelo k mechanickému namahani a vyvody
nebyly ohnuté.
PouZivejte jen vysilacové krystaly MULTIPLEX, urCené
pro stejné kmitoGtové pasmo (35/40MHz) jako je vas VF
modul. Jinak nem(zeme garantovat spravnou funkci.
Vysilacové krystaly MULTIPLEX jsou zataveny v
prasvitném modrém obalu a jsou oznaéeny pismeny "S"
nebo "Tx" s Cislem kanalu.

soudasti vasi RC soupravy, bez kterych neni mozna
spolehliva funkce. Proto je nikdy nevystavujte
narazlim, nezasouvejte je nasilné do objimky a vzdy
je skladujte na bezpetném miste.

7.4.5. Vyména vysilaéového akumulatoru

1. Vypnéte vysilac!

2. Zatlaéte zapadky dvou plastovych drzaki
akumulatoru smérem zpét k akumulatoru a pasky
ohnéte je smérem vzhlru (Obr. 1).

3. Vyjméte akumulator a odpoijte jej z konektoru na
hlavni desce (Obr. 2).

Navod k obsluze

PYi zpétné montazi akumulatoru je tfeba zajistit, aby
kabel byl spravné umistén a nemohl se dostat do
mechanismu ovladadd nebo byt priskfipnut pfi zavirani
vika vysilace.

Poznamka:

Vyménou akumulatoru se neztrati ulozené nastaveni
modelu.

7.4.6. Vyrazeni neutralizace kfizovych ovladaci,
montaz aretacni pruziny plynu (brzdy).
Vysilat ROYALevo je dodavan standardné se dvéma

kfizovymi ovladaci se stfedovou neutralizaci.

Neutralizace stfedu paky plynu mize byt vyrazena a

ovlada¢ miZe byt aretovan pomoci aretacni pruziny,

pricemZ muzete volit aretaci zapadkou (obvyklé pro
letadla) nebo tfenim (oblibené pro vrtulniky) podle
nasledujiciho postupu:

Vypnéte vysilac!

Vyjméte Sroubovak TORX (z drzaku mezi anténou
a displejem) a pouZzijte ho pro otaceni TORX
Sroubu (1) na kulise neutralizaCni pruziny ve sméru
hodinovych rucitek, az je neutralizace zcela
vyfazena. NezaSroubovavejte pfili§ daleko! Kulisu
neutralizaCni pruZiny neodstranujte!

2. Pokud ma byt aretace jen tfenim, je tfeba aretaéni
pruzinu premistit do vedlejSi pozice, blize stfedu
mechanismu ovladag&e. Sroub (2) utahnéte naplno
a nastavte silu tfeni/zapadky Sroubem (3). Cim
vice Sroub utahujete, tim je tfeni vétsi a paka
ovladace je silngji zajiStovana v dané poloze.

Rovnéz je mozno namontovat ob& pruziny zaroven.

Timto zplisobem je moZno nastavit aretaci plynu

zaroven tfrenim i zapadkou, coz nékterym pilotim

mize vvhovovat.
(2) Volba aretace
trenim/zapadkou

(1)vyradi
& —neutralizaci

(3) Nastaveni sily
aretace

4) nastaveni
sily neutalizace
nahoru/dolu

7.4.7.Nastavenisilyneutralizaénich pruzin

Neutraliza¢ni sila je nastavitelna pro kazdou ze ¢tyr
rovin pohybu ovladacl samostatné&. Na obrazku
nahote vidite umisténi nastavovacich Sroubd.
Otocenim ve sméru hodinovych rucic¢ek Sroubu (4) se
neutraliza¢ni sila zvySuje.
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7.4.8. Natoceni kfizovych ovladacu
Kfizové ovladace mohou byt pootoceny vici skfini
vysilaCe pro co nejpfirozenéjSi nastaveni uhlu pohybu
vaSich prstl. Toto je ojedinéla moznost, ktera je zvlasté
vyhodnd, pokud vysilaC drZite v ruce a fidite palci, které
se opiraji o hlavice ovladac&(l. V tomto pripadé je
prirozena rovina pohybu palct v mirném uhlu k boku
vysilaCe, coZz se neshoduje s horizontalnimi a svislymi
osami vysilace. Oba ovladace je moZzno na ROYALevo
pooto€it libovoIné do uhlu az 15'.

ROVA

1. Uvolnéte 3 Srouby TORX ovladace, ktery si prejete
pootodit, pouzitim TORX Sroubovaku (z drzaku mezi
anténou a displejem). Povolujte tak dlouho, aZjdou
ovladace volné otodit (Obr. 1).

2. Ovladac¢ nastavte do uhlu, ktery vam bude nejlépe
vyhovovat a Srouby znova utahnéte. Davejte pozor a
dotahujte s citem, abyste nestrhli z4

Obr. 1

Obr. 2

7.4.9. Nastaveni a vyména hlavic ovladaéu

ROYALevo je standardné dodavano se tfemi pary hlavic

rliznych délek. Snadno se vyméniuji, prizplisobuje se
jejich délka, nebo se otaceji:

1. PoloZte vysila€ na rovny povrch.

2. Podrzte hlavici jednou rukou pevné za horni &ast (viz
Obr. 1).

3. Druhou rukou uvolnéte pojistnou matici oto¢enim ve
sméru hodinovych rucicek (Obr. 1).

Paka ovladace je hladka a hlavice mlze byt nyni
libovolné otoCena nebo nastavena délka paky. Pokud
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meénite celé hlavice, odSroubujte pojistné matice ze
starych hlavic a pouZzijte je pro zajisténi novych. (Obr.
2).

P)Fed nasunutim hlavic je tfeba zkontrolovat, zda
trubi¢ka ovladacll neni znecisténa od mazacich
prostredkll (olej z paliva, tuk). Pokud to neudélate,
muZete po Case zjistit, Ze hlavice v nastavené poloze
nedrzi spolehlivé.

Obr. 2

7.4.10. Montaz hlavice s tla¢itky ajeji pouziti
Jestlize pouzivate vysila¢ s dlouhymi hlavicemi,
zjistite, Ze dlouha hlavice s tlagitky (# 7 5303) je velmi
uzite¢na, protoze miize byt pouzita pro mnoho funkci
ovladanych prepinaci. MlZete tak pomocné funkce
ovladat jednoduse, rychle a bezpecné, aniz byste
museli pustit z ruky paku ovladace.

Obr. 2

TlaCitko na horni strané& hlavice je mzikovy spinac
(napf.: stisknuto = ZAPNUTO, uvolnéno =
VWPNUTO), zatimco dvé postranni tlacgitka maji
funkci jednoho kompletniho vypinaCe (napfr.:
stisknuto tlacitko 1 = ZAPNUTO, tlacitko 2 =
VYPNUTO). Zabudovani nastavce je rychly a
jednoduchy ukon, ktery nevyZaduje pajeni:
1. Vypnéte vysila€ a sundejte hlavici ovladacCe.
2. Dvouzilovy kabel protahnéte skrz trubicku

ovladaci paky (Obr. 1) a hlavici opét upevnéte

podle popisu v ¢asti 7.4.9.



Tip:

Protahovani kablikl je jednodusi, jestlize konce
kablik( lehce ohnete, a ovlada¢ vychylite do jednoho
z rohd.

3. Kabliky je tfeba uchytit do drzakd na mechanismu
ovladacCe. Ujistéte se, Ze se kabliky pfi jakémkoliv
vychyleni ovladaCe nenapinaji a nikde nevaznou.

4. Pripojte odizolované konce kablikdl do zelenych
Sroubovych svorek na hlavni desce elektroniky.

K upevnéni kablikd pouzijte maly Sroubovak. Pro
usnadnéni montaze vyjméte akumulator a kabliky do
svorek pfipojte ze strany obracené smérem

k akumulatoru. Na tom, kudy presné kabliky
povedete, ale nezalezi.

Obr.

Obr. 2‘

7.4.11. Montaz dodate¢nych vypinaéa "P" a "K"

Pokud potrebujete ovladat dalSi dodatecné funkce, je
mozno pripojit jeSté dva dvoupolohové prepinace do
pozic "P" a "K". Pro jejich instalaci je tfeba demontovat
nékteré casti vysilaCe:

1. Vyjméte Sroubovak TORX (z drzaku mezi anténou a
displejem) a uvolnéte ¢tyfi TORX Srouby které drzi
prislusny modul vypina&t (Obr. 1).

2. Zkontrolujte, zda jsou vypinace ve stfedni poloze,
pak opatrné vytahnéte modul z vysilaCe. Pfi vyjimani
modulu sejméte jemnym tahem ovladaci knoflik 3D
ovladacl (Obr. 2).

3. Pouzijte maly Sroubovak k vytlaceni zaslepovaci
krytky z vnitfni strany vysilaCe.

4. Vlozte vypinac€ a zajistéte dodavanou matici (Obr. 3).
Dbejte na spravnou orientaci: Zluty drat by mél byt na
strané obracené k akumulatoru.

5. Vratte rohovou jednotku prepinaci zpét na misto,
zaSroubujte upeviiovaci Srouby a opatrné zatlaCte
knoflik 3D ovladace (spravna pozice knofliku 3D
ovladace je dana vybranim na hridelce). Nakonec
pripojte konektor vypinaCe do zasuvky na jednotce
prepinact (Obr. 4).
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Obr. 4

8. Vysilacovy akumulator

Vysila¢ ROVALevo je osazen vysoce kvalitni
akumulatorovou sadou, ktera se sklada z 6 NiMH
¢lankl (nikimetalhydridovych) velikosti AA. NiMH
Clanky nabizeji mnohem vySSi hustotu energie
(pomér kapacita/hmotnost) nez NiCd (niklkadmiové)
Clanky, a proto zarucuji delSi dobu provozu pfi stejné
hmotnosti. VyZaduji ponékud odliSné zachazeni a
VvetSi péci, zvlasté pri nabijeni.

8.1. Rizeniprovozu akumulatoruve
vysilaiROYALevo

8.1.1. Co ma kazdy vysilac¢

Zobrazeni napéti akumulatoru

Vétsina vysilach ukazuje napéti akumulatoru

v grafické nebo Ciselné podobé.

Signalizace nizkého napéti

Zvukova vystrazny signal oznamuje pokles napéti
pod minimalni aroveri. U mnoha vysiladt miZete tuto
urovei nastavovat.

Obé tyto moznosti jsou samoziejmé dostupné v
ROYALevo.

(Signalizace nizkého napéti = 13.1.3.).
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8.1.2. Tohle umijen ROYALevo

Systém Fizeni provozu akumulatoru vysilate ROYALevo

monitoruje stav nabiti akumulatoru za vSech provoznich

podminek, dokonce i kdyz je vysilaC vypnuty.

A nyni podrobnéji:

a béhem nabijeni
jestlize vysilaCovy akumulator je nabijen proudem
vétSim, nez 50 mA pres nabijeci konektor, je spravné
méren nabijeci proud a je vypoc&itavan dodany naboj
(kapacita). Vysledek je uloZen v paméti vysilaCe.

b béhem provozu
také béhem provozu je méfen odebirany proud a
je vypocitavan zbytkovy pouzitelny naboj
akumulatoru. V provoznim displeji €. 4 (=#9.6.) je
udavan zbytkovy naboj (kapacita) akumulatoru.
Dale je vypoCitana a zobrazena zbyvajici doba
provozu. Tyto informace vam daji hrubou pfedstavu,
jak dlouho muze byt vysilac jesté v provozu
se souCasnym proudovym odbé&rem.

¢ kdyz je vysilaé vypnuty
Jestlize vysilac ,spi” doma na polici, akumulator diky
samovybijeni ztraci kapacitu (pfiblizné 1.5% denné).
Systém Yizeni provozu akumulatoru podle toho
automatlcky snlzu1e udaj zbytkoveho nabole
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9 Zlistatkové hodnoty nabiti akumulatoru jsou minény
pouze jako orientacni. Tolerance a rozdily mezi
jednotlivymi akumulatory a vliv jejich udrzby mohou
vytvorit znacné rozdily.

8.1.3. Na co davat pozor

Aby udaje poskytované systémem fizeni provozu

akumulatoru byly co nejspolehlivéjsi, fid'te se

nasledujicimi pokyny:

a. Korekce zobrazované kapacity akumulatoru
Systém Fizeni provozu akumulatoru je prednastaven
na nominalni kapacitu akumulatoru 1500 mAh. Poté
co baterie dosahne pIné kapacity (vice nez 5 cykl(
nabiti/vybiti), opravdovou kapacitu mizete nastavitv
menu: :‘\,, Transmitter parameter. Batt. Charge
((Parametry vysilace: Naboj akumulatoru) v krocich
po 50 mAh hodnotu kapacity namé&renou vasi
nabijeCkou.

Pokud napéti na akumulatoru klesne na 6.5V
nebo nize, hodnota zbytkového naboje je O mAh.

b. Pouzijte vhodnou nabijec¢ku (=* 8.4.) a nabijejte
pfes nabijeci konektor
Systém Fizeni provozu akumulatoru miize pracovat
spravné jen tehdy, pokud je akumulator nabijen pres
nabijeci konektor na vysilaci.

c. Nabijeni stalym proudem (1/10 C)
Jestlize budete nabijet akumulator po delsi dobu, nez
vypoctenou dle vzorce v kapitole 8.4, systém fizeni

Navod k obsluze

provozu akumulatoru omezi udaj zbytkového
naboje na 1500 mAh.

8.2. Shrnutizakladnich udaju

6 Clankd, 1500 mAh, NiMH (Nikl-Metal-
Hydridove)
Vnitfni tepelna-pojistka (automatické resetovani)
Bé&Zné nabijeni (0,1 C = 150 mA) 12 hodin
Rychlé nabijeni (1C =1,5A ) = maximalni nabijeci
proud rychlonabijeni s automatickym ukon&enim
* VWyhnéte se hlubokému-vybiti akumulatoru (méné
nez 1V/Clanek)
+ b&hem delsiho uskladnéni (vice nez 4 tydny) se
vyhnéte teplotam nad 30°C

8.3. Bezpednostni zasady

9 Vysilaéovy akumulator je jedinym zdrojem
elektrické energie provysilac a spolehlivost
jeho provozu proto zasadné ovliviiuje
spolehlivost provozu celé soupravy. Ztohoto
dlivodu je nezbytné Fidit se nasledujicimi pokyny
pro nabijeni a udrzbu akumulatoru.

VysilaCovy akumulator ma tepelnou pojistku

s automatickym resetovanim, ktera jej chrani
pred spojenim na kratko, proti prepoélovani a proti
nadmérném odbéru. Vysilaé nema zadnou dalsi
pojistku! Pro to je pfipustné nahradit akumulator
vysilaCe jen novou originalni sadou
MULTIPLEX!

9 DalSi zasady bezpeéného provozu:

Baterie jsou potencialné nebezpetné a museji
byt uloZeny mimo dosah déti.

Pred kazdym letovym dnem kontrolujte, zda
akumulator je v dokonalém stavu. Poskozené
nebo vadné akumulatory nesméji byt jiz pouZity.
Nikdy akumulator neohfivejte nebo nedavejte
k otevienému ohni, neotevirejte nebo nezkratujte
Clanky, nenabijejte nebo vybijejte nadmérnym
proudem, nenabijejte s obracenou polaritou.
Akumulator pfi nabijeni umistéte na podlozku
odolnou vuci zvySené teploté, nehoflavou a
elektricky nevodivou a akumulator pfi nabijeni
nenechavejte bez dozoru.

Nedélejte jakékoliv zmény na akumulatorech
Nikdy nepajejte pfimo na Clanky.

V pripadé nespravného zachazeni s akumulatory
hrozi nebezpe€i pozaru, vybuchu, popaleni a
poleptani. Vhodné hasici latky jsou: voda, CO2,
pisek.

Unik elektrolytu je nebezpeény! Zabratite
kontaktu s pokoZkou nebo vystfiknuti do oCi. V
pripadé potfisnéni omyjte postizené misto pod
tekouci vodou a vyhledejte ihned pomoc |ékare.
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8.4.Nabijenivysilacovéhoakumulatoru

9 Nikdy nepfipojujte vysila¢ bez akumulatoru k
nabijecce!
NabijeCky mohou davat vysoké napéti, pokud neni
pfipojen zadny akumulator. Toto napéti mlze
zplsobit poskozeni vysilace.

Nabijeni ze sitové nebo

12V-nabijeékypro max. 8 Elankové akumulatory
Pro nabijeni miZe akumulator zlistat nainstalovan v
TX. Propojeni s nabijeCkou je provedeno pres
nabijeci konektor na zadni strané vysilaCe (=27.2.).
PouZivejte jen originalni nabijeci kabel MULTIPLEX
(napriklad vysilacovy nabijeci kabel s bananky # 8
6020). Informace o dalSich nabijecich kabelech a
nabijeCkach najdete v hlavnim katalogu MPX.

Nabijeni z 12V-nabijecky
pro vice nez 8 €lankovy akumulator
Nikdy nenabijejte pFes nabijecizasuvku!! Vyjméte
akumulator z vysilaCe a pro nabijeni pouZijte TX
kabel pro pfimé nabijeni # 8 6021. Systém Fizeni
provozu akumulatoru funguje spravné, jen pokud je
akumulator stéle pfipojen k desce elektroniky
vysilaCe (dokonce i kdyZ je vysila¢ vypnuty) a je tak
moZzno méfit nabijeci a vybijeci proudy. NabijeCky
pro vice nez 8 ¢lankl maji méni¢ davajici vyssi
napéti, které mize poskodit elektroniku vysilage.
PIna kapacita a vykon
NiMH akumulator je schopen maximalniho vykonu aZz po
absolvovani nékolika cyklu nabiti/vybiti (~5 cykl() - tzv.
formovani. Prvni nabijeci cykly by mély byt provadény
proudem 0.1 CA (150 mA). S rychlym nabijenim pockejte
az po zformovani akumulatoru.
Co znamena ,,C" v pokynech pro nabijeni?
C je nabijeci proud, ktery nabije akumulator na 100%
jeho jmenovite kapacity za 1 hodinu. Pro sadu
ROYALevo 1500 mAh je to proud 1500 mA. Rika se
tomu nabijeni proudem 1C. Velikost tohoto proudu
odvodite ze zakladni kapacity v mAh (nebo Ah) jen
odstranénim pismena "h".
Pomalé nabijeni (,,pfes noc”)
Sada je nabijena v rozsahu 0.05 az 0.2 C (75 mA az 300
mA).
Nabijeci Cas pak vypocitate z nasledujiciho vzorce:

Kapacita [mAh]
Nabijeci proud[mA]

Nabijeci Cas[h] =

Rychlonabijeni
Sada je nabijena v rozsahu 0.5 az 1C (750 mA -1.5A ).
Nabijeni je ukonteno automaticky nabijeckou.

Casovérizeninabijeninenipfipustné!

9Pozorpfi rychlém nabijeni:
Nabije€ musi byt ur€en pro NiIMH akumulatory, t;j.
citlivost detekce zmény napéti pfi konci nabijeni
(Delta peak) musi byt méné nez 5 mV/Clanek, nebo
citlivost méreni teploty musi byt vétsi nez 0.8°C/min.
Udrzovaci dobijeni
To znamena, Ze akumulator je dobijen v rozsahu 0.03 C
az 0.05 C (45 az 75 mA)). Automatické nabijeCky na
tento reZim obvykle pfepinaji po ukon&eni rychlého
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nabijeni. UdrZovaci nabijeni mize byt zapojeno

maximalné po dobu 20 hodin.

Toto je spravny zpiisob rychlonabijeni:

1. Vypnéte vysilac

2. Zapnéte nabije€ akumulatoru ur¢eny pro NiMH
akumulatory (viz kapitola 8.4.) a pfipojte nabijeci
kabel. .

3. Zkontrolujte polaritu: Cerveny bananek = kladna
svorka (+) modry/Cerny bananek = zaporny pol (-)
PFipojeni s obracenou polaritou mize
akumulator znigéit! (nadmérné teplo, unik
elektrolytu, roztrzeni ¢lanku)

4. Pripojte kabel do nabijeciho konektoru vysilace.

5. Nastavte nabijeci proud (max. 1,5A); popr.
nastavte proud po uvedeni do chodu

9 Rychlé automatické nabijeéky:

Pouzijte ruéni nastaveni proudu!

Jestli rychlonabijecka prerusi nabijeni pred¢asng,

sniZzte nabijeci proud a zacnéte znova.
6. Jestli se akumulator béhem nabijeni silné ohfiva
(neudrzite na ném ruku), ihned preruste nabijeni.
Na konci nabijeni odpojte vysila¢ z nabijeCky.
Po nabiti akumulatoru uloZzte nabijeckou
naméfenou hodnotu dodaného naboje do paméti
vysilace v menu J\o, Transmitter, Batt. charge
(Naboj baterie 8.1.3. a.).
Poznamka:
Vyvoj akumulatord rychle pokracuje, stejné jako
dalSich souc€asti. Proto si vyhrazujeme pravo dodavat
ve standardnim provedeni naSich vysilagu
akumulatory odliSné kapacity tak, abychom udrzovali
uzitnou hodnotu pfisluSenstvi na urovni doby.

® N

8.5. Udrzba a skladovanivysilaéového

akumulatoru

NiIMH akumulatory vZdy uskladfiujte v tplné nabitém
stavu.

Tim se vyhnete nebezpedi hlubokého vybiti.
Skladujte NiIMH akumulatory pfi teplotach v rozmezi i
0°C a 30°C, v suchu a mimo p¥imé slunecni svétlo.
Nepouzivané NiMH akumulatory nabijejte kazdé 3
mésice. Toto vyrovnava prirozené samovybijeni a
predchazi se hlubokému vybiti. Jestlize musite ulozit
akumulator na dlouhou dobu, doporu€ujeme nejprve
nékolikrat opakovat cykly pomalé nabiti/vybiti. Dojde
tak k vyrovnani napéti na jednotlivych &lancich a
omezite tak nebezpedi ,rozjeti" parametr(
jednotlivych ¢lankl, coZ je pro akumulatorové sady
smrtelné nebezpeci. Dlouhodobé skladovani miize
snizit vyuZzitelnou kapacitu sady.

8.6. Recyklace

Na rozdil od NiCd ¢&lank(i NiMH akumulatory
neobsahuji zadné kadmium, které je jedovaty t&zky
kov. Nicméng, vyslouZilé Clanky nepatfi do domaciho
smeti. Odneste Clanky k vaSemu sbérnému centru
(prodejce, servis baterii). Clanky musite nejdfive
kompletné vybit a zabezpecit proti zkratu (zabalit do
obalu z plastické hmoty).
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9.Pouzivanivysilace

9.1. Prvni zapnuti

Kdyz poprvé zapnete vysilag, objevi se na displeji
nasledujici:

ROYALevo12 1.62 DEZEN

Select lansuase: (
Srrache wahlen:

*
v -
ENTER Engi 15E

Deutsch

Pomoci klaves , 4" (NAHORU) nebo , ¥ "(DOLU)
vyberte vhodny jazyk a potvrdte stisknutim tlacCitka
,ENTER". Jazyk muZete kdykoliv zménit (= 13.5.2.).
Zadna uZivatelem uloZena jména (jako jména mixa,
jména tabulky pfifazeni ovladac(i, jména modelu)
nejsou zmeénéna, jestlize zménite jazyk.

9.2. Zapnuti vysilace

KdyZ zapnete vysilag, objevi se na displeji kratce vzdy
nasledujici zobrazeni, bez ohledu na to, zda je zasunut
VF modul nebo ne. Dostanete informaci o typu vysilace,
aktualni verzi software a dostupnych jazycich pro texty
na displeji:

ROYALevo 12 8721 DE/GE

MULTIPLEX

R g e .

Jestli neni instalovan zadny VF modul, objevi se kratce
zprava: ,,Note: No RF!"

9.2.1. Zapinani p¥i VF modulu s krystaly - HFM-4

Po zapnuti vypinace se objevi obrazovka (=9.2.), a
potom posledni uzivané nastaveni displeje (=9.6.).
Pokud je v8e v poradku, software ihned aktivuje VF
modul a VF (vysokofrekvencni) signal je ihned vysilan.
LED dioda zacne blikat, displej se pfepne do stavu,
ktery byl aktivni pfed poslednim vypnutim vysilace.

9.2.2. Zapinani p¥i VF modulu se syntetizérem -
HFM-S

Po zapnuti vypinace se objevi obrazovka (= 9.1.), a pro
informaci se kratce objevi nastavena frekvence:

KANAL: (4.

Frequenz: 35.1208MHz

MULTIPLEX

Potom se objevi posledni uZivané nastaveni displeje.
Pokud je vSe v poradku, software ihned aktivuje VF
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modul se syntetizérem a VF (vysokofrekvencni)
signdl je ihned vysilan. LED dioda zacne blikat,
displej se prepne do stavu, ktery byl aktivni pfed
poslednim vypnutim vysilace.

Pfi prvnim zapnutim vysilaCe vybavenym VF
modulem se syntetizérem, nebo po vloZeni nového
VF modulu se syntetizérem, se na displeji objevi
informace, jak nastavit pozadovany kanal (frekvenci)
pfi pouZiti VF modulu se syntetizérem:

Kein Kanal gesetzt!

Kanal einstellen:
1.Sender AUS
249 2E5ender EIN

Haetrieh ohhe HE S
Lol 5 S e B ENTER

Zplsob nastaveni kanalu, kdyz pouZivate VF modul
HFM-S se syntetizérem je popsan v ¢asti 9.4.

9.2.3. Zapnutivysilade bez vysilani VF signalu

At pouzivate HFM-4 VF modul s krystaly nebo HFM-
S VF modul se syntetizérem, je moZné zapnout
vysila€, aniz by byl vysilan VF signal, dokonce i kdyz
je VF modul instalovan. To mlze byt uZite¢né, pokud
potfebujete programovat, aniz byste vysilali VF signal
- napf. v depu pfi soutézi, nebo kdyZ je vas kanal
nékym na letisti uZivany. Rovnéz se tak i vyrazné
sniZi proud odebirany z akumulatoru.

Stiskné&te a drzte tlagitko ™ pfi zapinani vysilade
hlavnim vypinadem =» objevi se menu zapinani
vysilace. VF signal neni vysilan (= LED sviti stale).
Objevi se nasledujici obrazovka:

VF modul
HFM-4
s krystaly
CHANNEL : (4.
VIEFTA?%UI Frequence 35.128MHz

se syntetizérem

Stiskem kterékoliv klavesy pro pfimy vstup do menu
(horni fada klaves, jejich symboly jsou zobrazeny

v dolnim ¥adku displeje) nebo kl. ENTER prejdete do
posledniho aktivniho nastaveni displeje.

Pozor:
VF signal zlstava vypnut do doby, neZ vysila¢ znovu
vypnete a zapnete.
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9.3. Chybova hlaseni pf¥i zapnuti vysilade

9.3.1. Kontrola polohyovladace plynu

Pokud je v menu ™ Transmitter parametr Check thr.
(kontrola plynu) nastaven na ON(=*13.1.6.), miZe se
pfi zapnuti objevit upozornéni na nutnost vratit ovladac
plynu do polohy pro volnobéh (Idle):

NOTE

THR
Move to idle

Vysila€ zacina ihned vysilat VF signal.
Z bezpecnostnich davodi je servo plynu
automaticky blokovano ve volnobé&Zzné poloze,
dokud ovlada¢ plynu nepfesunete do polohy
volnobéh. Symbol pod textem signalizuje ovlada¢
pouZity pro kanal plynu. V naSem pfipadg je
zobrazen symbol kfizového ovladace.

Pokud byla pfedem aktivovana funkce Throttle Cut

(zhasinani motoru), vysila€ po zapnuti ihned zacina

vysilat a na displeji se po dobu 4 vtefin objevi napis:

Throttle-Cut active
H>

Také v tomto pfipadé je indikovan odpovidajici
prepina€. Funkce ,Throttle check™ (kontrola plynu)

miize byt dle potfeby zapnuta nebo vypnuta (= 13.1.6.).

CITIP ! Chybové hlageni nezmizi

Pokud jsou pro ovladani plynu a zhasinani motoru
pfitazeny neexistujici nebo vadné ovladace
(pfepinace), mlzete chybové hlaseni umliGet stiskem
kterékoliv kl. pro vstup do menu nebo kl. ENTER.

9.3.2. Kontrola zvolené frekvence VF modulu se
syntetizérem

Pokud je vas vysila¢ vybaven VF modulem HFM-S se
syntetizérem, miiZete aktivovat dal$i kontrolni funkci
,Check RF" (kontrola kanalu).

Pti zapnuti vysilacée s VF modulem HFM-S se
syntetizérem se objevi nasledujici obrazovka:

CHANNEL : 072

Frequence 35.120MHz

Z bezpecnostnich divodu vysilaé nezacne vysilat VF
signal, dokud spravnost kanalu (frekvence)
zobrazeného na displeji nepotvrdite stiskem nékteré kl.
pro vstup do menu nebo kl. ENTER. Teprve potom
zacne vysila€ vysilat VF signal a zobrazi se posledni
aktivni nastaveni displeje.

Funkce ,RF check” (kontrola kanalu) mlze byt dle
potfeby zapnuta nebo vypnuta (= 13.1.7.).
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9.4. Volba provozni frekvence (kanalu) s

VF modulem HFM-S se syntetizérem

Volba kanalu s VF modulem (HFM-S) se

syntetizérem je jednoducha, nazorna a bezpetna:

1. P¥i zapnuti vysilaée drzte stisknutou kl. ™

=» Nyni jste v menu volby kanald, VF signal neni
vysilan (LED sviti trvale).

Na displeji je nasleduijici:

CHANNEL : (i

Frequence 35.120MHz

Pozadovany kanal nastavite stiskem Kl. ,, & "(nahoru)
/,, ¥ "(dolt), nebo jednim z dvou 3D ovladadu. Kanal
je zobrazen jako Cislo a také jako frekvence. Pro
zahgjeni provozu na pravé nastaveném kanalu je
tfeba vysila€ vypnout a zapnout.
2. Vypnéte a opétzapnéte vysilaé

(tentokrat BEZ stisku kl. ™)
Na displeji se objevi:

Text v NEmdiné:
Kanal 72

KANAL: 872
NEUER KANAL!

 HF wird aktiviert
|

NOVY KANAL!

Aktivuje se VF

Pro informaci displej zobrazuje nastaveny kanal.
Vysila¢ nevysila VF signal (=» LED sviti stale) do té
doby, nez uplyne ¢ekaci doba na aktivaci nové
zvoleného kandlu (pasek na obrazovce). Béhem této
prodlevy mate moZznost vypnout vysilac jesté pred
aktivaci VF modulu, napft. jestliZze jste nedopatfenim
nastavili Spatny kanal. KdyZ ¢ekaci doba uplyne,
objevi se posledni uZivané nastaveni displeje.

LED zaCne blikat, vysilaC je pfipraven k pouZiti.

9.5. Indikace vysilani VF signalu (Cervena
LED)

Cervena LED (svitiva
dioda) po zapnuti vysilaCe
nepretrzité signalizuje
funkci VF modulu, tj. zda
VF (vysokofrekvencni)

- signal je vysilan nebo ne.
s, s, Al

VF signal zapnut: 7I° 2sec 7 2sec 7

LED blika v dvousekundovych intervalech a vysilac je
pfipraven k provozu.

S\
<

VF signal vypnut: »
LED sviti stale.
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Systém méfi proud odebirany VF modulem, aby zjistil, Provozni displej 2 (letovy reZim)
zda je VF signal vysilan nebo ne, spiSe, nez by

kontroloval rezim prace VF modulu. Je-li proudovy odbér

1
pod typickou hodnotou, neni bud’ Zadny VF signal 2
vysilan, nebo VF signal je vysilan s menSim vykonem (v 3
tomto pfipadu nemdZe byt zaru€en bezpecény provoz!). 4 —
Tato metoda monitorovani je mnohem bezpeCngjsi a je Bl __
schopna kontrolovat tyto zavady a chyby:
+ Je VF modul instalovan?
\;J g Op;;odplf)de(rék;nbeaz Ivvkzrr]?:ﬁlég:;?a vysilacem I?édek 1 Nas’Egven’i 3D oYIada(“:fJ (viz vy8e)
. Pracuje VF modul spravn&? Fjédek 2 | Pouzivana pamét’ modelu
- Je krystal zasunut do VF modulu a je v pofadku? Radek 3 | Aktualni napé€ti vysilacoveho akumulatoru
(ien s HFM-4 VF modulem, ktery pouZiva krystaly) Radek 4 | Pismeno oznacujici pfepinaC pouZivany
- Je anténa vysilage vysunuta a ma dobry kontakt? - pro pFepinani letovych rezimd (= 18.4)
Jestli ROYALevo uzivate jako Zakovsky vysilag, nebo Radek 5 | Aktualni letovy rezim
s DSC kabelem v testovacim rezimu, zadny VF signal Cislo (1): jméno (NORMAL)
nenivysilan = LED sviti stale. Ukazatel | Soucasna poloha trim(

Provozni displej 3 (¢asomira)

Zobrazeny jsou jen Casovace/stopky, kterym byl
pfitazen prepinac pro spousténi. Za Casovym udajem
je zobrazeno pismeno pfislusného prepinac (v
naSem pripadé P).

9.6. Provozni displej

PYi béZném provozu vysilace mohou byt zobrazovany
celkem ¢&tyfi hlavni provozni displeje. Kdykoliv miZete
mezi nimi prepinat (za pfedpokladu , Ze jste vjednom
z provoznich displejd, a ne v programovém menu) 1 S

pomocikl.,, 4" nebo, ¥ ", podle toho, jakou informaci si > SN
prejete vidét. Kdy zapnete vysilat, objevi se posledni
pouZivané nastaveni displeje. B
Provozni displej 1
R
1
; - Radek 1 | Nastaveni 3D ovladacu (viz vyse)
p— Bédek 2 | Casovac ,Slot"(=» 17.2.)
MULTIPLEX Radek 3 | Provozni doba (=» 17.3.)
> 1h27min Radek 4 | Volng nastavitelny Gasovat (2 17.4.)
6— Ukazatel | Souasna poloha trimd
ukazatel Provozni displej 4 (systémovy)
Radek 1 | Nastaveni 3D ovlada&(. 3D ovlada&tim
mize byt pfifazeno ovladani mnoha o ROYALevo 12 B.93 DE/EN
parametr(, které pak miizete pfimo g = Mo RF
nastavovat (= 10.2.2.). S _ FM-PPM 7
Radek 2 | PouZivana pamé&t’ modelu
) Gislo paméti (1): jméno modelu (BASIC) 4— BPBattery charge 988mAh
Radek 3 Aktualni napéti vysilaCového 5 — Oper.resid. 47.8h
akumulatoru v Ciselné a grafické 6—— Oeer. time 91.4h
podobs Vel | el aliill Lt
Radek 4 |verze: ROYALevo 7, ROYALevo 9 nebo Radek 1 |varianty (ROYALEVO7, 9 nebo 12), verze
ROYALevo 12 software (napftiklad 0.93), volitelné
Radek 5 |jméno uZivatele (= 13.5.3.) jazyky menu (naptiklad DE/GB)
Radek 6 Doba provozu pravé zvoleného modelu Radek 2 | modul se syntetizérem: &islo kanalu
(=217.1) jinak udava typ VF modulu (HFM-4) nebo
Sloupcovy | 4 ukazatele po stranach displeje "No RF", pokud VF modul neni instalovan
ukazatel zobrazuji sou¢asnou polohu trim( Radek 3 | Nastaveny rezim vysilace (FM-PPM 9)
kfizovych ovladacl(-= 11.4.) Radek 4 | Zbyvajici kapacita akumulatoru
Radek 5 |Zbyvajici provozni Gas pii soutasném
odbéru
Radek 6 | Celkovy provozni &as vysilage.
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10.Zakladnifilosofieovladani

ROYALevo je vybaven novym operaénim systémem,
ktery se vyznacuje jednoduchym ovladanim, jez snadno
a rychle zvladnete. Jsou pouZity osvédcené prvky
systémd, které si ziskaly dobré jméno na naSich starSich
vysilagich. Operacni systém je ovladan klavesami; popfr.
pomoci jednoho nebo obou 3D ovladadu, které mohou
byt pouzity pro nastavovani parametrt i pro listovani

vV programovém menu.

10.1. Klavesnice

10.1.1. Klavesy pro pfimy vstup do programového
menu (1. fada)

Tyto klavesy slouZi pro programovani nebo - presnégji
feceno - pro nastavovani vysila(“:e

,i

&

J.
ABC 1

DEFZ PORG

YW Xa

(€))  REVICLR ENTER

6 klaves v horni fadé jsou klavesy pro primy vstup do
programového menu. Stiskem jedné kl. vstoupite pfimo
do jednoho ze Sesti programovych menu, které obsahuji
dalSipodtizené podprogramy.

VSechny Kl. isou oznaCeny odpovidajicim symbolem:

SETUP
(NASTAVENI, konfigurace)

CONTROL o
(OVLADACI PRVKY VYSILACE)

MIXER
(MIXY)

SERVO

TIMER
(CASOMIRA)

JeliMmi= /

MEMORY
(PAMET)

10.1.2. Ovladaci (editacni) klavesy (2. fada)

Editacni klavesy mohou plnit celou fadu ukol(. Jejich
funkce se liSi podle toho, co pravé délate. Vice
v nasledujici tabulce:

Klavesa Funkce Funkce
Vv provoznim vV programovém
displeji menu
fompad’ Funkéni klavesa

(D)

Aktivuje nebo
blokuje jeden ze
dvou 3D ovladacl
pro nastaveni
hodnotypfifazené
funkce

Vybere parametr,
ktery mlize byt
pak nastavovan
jednim ze dvou

3D ovladacu

Navod k obsluze

Klavesa Funkce Funkce
VvV provoznim Vv programovem
displeji menu
REV/CLR Klavesa navrat/mazani
ruéni nulovani Zrusi, obrati nebo
nebo vymazani vymaze hodnoty a
¢asovacl nastaveni
ENTER Potvrzovaci klavesa
zadna funkce Vybér menu a
parametr(/nastaveni,
potvrzeni, opusténi
menu.

Klavesy nahoru/dolu

Prepina jednotlivé Vybér menu a
provozni displeje parametr(i/nastaveni,
zména hodnot.

10.1.3. Vkladani textu

Pro nékteré programové kroky je nutno vkladat text.
Napf¥. pro zadani jména modelu (pamét’ modelu),
jména uZivatele, nebo jména volnych mix{. Text je
vkladan pomoci klavesnice (jako u mobilnich
telefon(l) a 3D ovladacem.

Klavesnice slouzi pro vybér pismen a dalSich
symboll. Symboly, které mohou byt zadany rychlym
a opakovanym stiskem, jsou natistény pod klavesami
pro pfimy vstup do menu (fada 1) a nad editacnimi
klavesami (fada 2):

ABC 1 DE F 2 GH | 3 JKLAMNOS5RQR®6
STU7 VWX 8 Y Z

Pokud vloZite pismeno na zaCatku textu nebo po
symbolu mezery, program je automaticky povaZuje
za velké pismeno a pismena nasledujici za mala.
Pokud si prejete velké pismeno uprostied textu,
prosté je opakovanym stiskem kl. nalistujte. Kdyz
zadate znak, kurzor se automaticky posune na dalsi
pozici. Otacenim jednoho ze dvou 3D ovladacl se
mUzete kurzorem libovolné v textu pohybovat.
Stiskem kl. "ENTER" zapisovani textu ukoncite.
Program se pro jistotu zepta:
»Clear rest of line?Yes> (REV/CLR), No -> ENTER"
"Vymazat zbytek radku? Ano -> (REV/CLR), Ne ->
ENTER"

Stiskem kl. (REV/CLR) se vymaZou v8echny

znaky nasledujici za kurzorem.

Stiskem kl. "ENTER" nechate obsah nezménén.
Vlozeni zvlastnich znakd;
Popisky klaves neukazuji vSechny znaky - viz dale
TlaCitko | Znak
ABC1 ABC1abc
DEF2 DEF2def
GHI3 GH I3ghi
JKL4 J KL4j Kl
MNO5 MNO5mno
PQR6 PQR6pqr
STU7 STU7stu
VWX8 VWX9vwX
YZ 9 YZ MEZERA Qyz _
/-#0 0/?2!'-+ %# &>
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10.2. 3D digitalnioviadace

Vysila€ je standardné vybaven dvéma 3D ovladadi, které
Sse pouZzivaji pro programovani a nastavovani.

10.2.1. Programovani pomoci 3D ovladacu

V programovém menu maji oba 3D ovladace stejnou
funkci - pfi stisknuti funguiji stejné jako kl. ENTER,
otaCeni ma stejny ucinek, jako stisknuti kl.

, "(NAHORU) nebo , " (DOLU). Brzo sami zjistite,
ktery zplGsob programovani vam Iépe vyhovuje, a
kterému budete davat prednost.

10.2.2.Nastavovaniparametripomoci3Dovladaci
3D ovladaciim je mozné priradit mnoho riiznych
parametrt (funkci); miZete je pak uZivat pro rychlé a
snadné nastaveni a optimalizaci, napf. i za letu modelu.
Jedno z typickych nastaveni, které mlze byt dolad'ovano
a optimalizovano za letu, je diferenciace vychylek
kridélek:

1. Vyberte parametr diferenciace kridélek (Obr. 1)

2. Stisknéte kl. < @ > misto hodnoty parametru se
objevi symbol pro 3D ovladace (Obr. 2). Nyni stisknéte
jeden z dvou 3D ovladadu (v naSem prikladu ten pravy),
a tim jej priradite pro nastavovani daného parametru.
Jestlize se zmylite, a vybrany parametr nema byt
pridélen, jednoduse stisknéte tlacitko "ENTER".

Nyni mlZete opustit programové menu a vratit se do
provozniho displej.

V hornim ¥adku provozniho displeje 1-3 nyni vidite, Ze
parametr funkce ,Ail-Diff" (diferenciace kfidélek) je
nastavitelny pouzitim pravého 3D ovladade (Obr. 3).
JestliZze tisknete nebo otadite odpovidajicim 3D
ovladacem, na displeji je zobrazovana hodnota tohoto
parametru (Obr. 4). Zamd&eny visaci zamek signalizuje,
Ze nyni tuto hodnotu nemuZete ménit (ochrana pred
nahodnym dotykem).

Jestlize ji chcete ménit, stisknéte funkni klavesu <®>.
Nyni miZete hodnotu libovolng meénit. KaZzda zména,
kterou udélate, je ihned uloZzena. Opétovnym stiskem
funkéni klavesy 3D ovladace opét zamknete (symbol:
zamc&eny visaci zamek).

Obr.1 Obr.2

L Ail.Piff. HORHAL
AExit

MHada ] tiode
Diff. il-FiFﬂ: 0iff, i&

EA1l.Diff. HORKARL
A Ewit

MULTIPLEX
& 1h32min

MULTIPLEX
B hidnin

e e
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Pozn.: Jestlize uzivate letové rezimy

Nastavené parametry, které maji rizné hodnoty pro
jednotlivé letové rezimy, jsou zobrazovany spravng,
to jest zobrazené hodnoty se méni podle aktualniho
letového reZimu, a mohou byt dolad'ovany oddélené v
kazdém letovém rezimu pouZitim odpovidajiciho 3D
ovladace.

Toto je postup pro zrudeni prifazeni 3D ovladade:

1. Stisknéte a drzte prislusny 3D ovladac.

2. Stisknéte kl. REV/CLR =»displej ukazuje ,- - -" a
pritazeni 3D ovladace je zruSeno.

Pripadné& muZete kdykoliv "prepsat” prirazeni 3D
ovladacCe pfifazenim nového parametru.

Které parametry mohou byt pfidéleny 3D
ovladaéiim?

Obecné pravidlo je, Ze mohou byt pridéleny jen
parametry s Ciselnymi hodnotami. Je ale nékolik
vyjimek. Napf. v nasledujicim podprogramu neni
mozno digitalnimu ovladadi priradit parametr ,Step”
(velikost kroku trimu).

1 fileron. NORHAL
AEyit : '

Parametry, pro jejichZ nastavovani Ize pfiradit
digitalni ovladac, jsou oznateny pomlickou v hornim
indexu za nazvem parametru. Jestlize se pokusite
prifadit parametr, ktery nemuze byt pfifrazovan, na
misté parametru se objevi symbol.

o
Jestlize stisknete 3D ovladacg v této situaci, uslysite
varovny zvukovy signal.
Pozn.:
Pokud ma pridéleny parametr kladné i zaporné
hodnoty, neni moZzné pomoci 3D ovladace v proznim
displeji prechazet ,pres 0" nebo stav , Off” (vypnuto).
Znaménko parametru je tfeba vzdy nejprve zménit
v prislusném podprogramu.

10.3. Prace s klavesnici a 3D digitalnim
ovladaéem - zakladni filosofie ovladani
V tomto navodu jiz bylo popsano, jak zapinat vysilac,
typy provoznich displejl, informace jimi poskytované
a zpusob jejich pouZivani (=»9.1./ <»9.6.).

V nasledujici ¢asti bude vysvétlena filozofie ovladani
ROYALevo a zpusob prace s klavesnici a 3D
ovladaCi s pouZitim prikladu zmény jazyka displeje.
Vychozi pro nastaveni je jeden z provoznich displeju
1-4(29.6.).

10.3.1. Vyvolani hlavniho menu

Pro pFistup do hlavniho menu slouZi kl. pro pfimy
vstup (=» 10.1.1.), které se pouzivaji také pro
programovani. Celkem je dostupnych Sest hlavnich
menu, z nichz kazdé obsahuje odpovidajici
podprogramy:
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3\ SETUP (NASTAVENI) (konfigurace) (< 13.)
Transmitter (Vysilac)

Mixer definition (Definovani mixu)

Training (UCitel-Zak)

User (UZivatel)

-L CONTROL (OVLADACE) (=14.)

pristup kjednotlivym podprogramdm pro
ovladacCe na vysilaci. Na displeji se zobrazuji
jen ty ovladace, které jsou u zvoleného
modelu pouZivany (=» dynamické menu).

z MIXER (MIXY) (= 15.)

Pristup k jednotlivym podprogramd mixu.
Na displeji se zobrazuji jen ty mixy, které
jsou u zvoleného modelu pouZivany (=
dynamické menu).

SERVO (=*16.)
Calibrate (Kalibrace)
Assignment (P¥ifazeni)
Monitor

Test run (Servotester)

Model (Celkova provozni doba)
Slot (Casovy usek)

SUM (Stopky)

Interval

MEMORY (PAMET) (= 18.)

Select model (Vybér nebo zména modelu)
Copy (Kopirovani paméti)

Erase (Mazani paméti)

Flight phase (Letovy rezim)

Properties (Vlastnosti)

New model (Vytvofeni nového modelu)

Q::') TIMER (CASOMIRA) 9 17.)
=

Hlavni menu vyberete stiskem odpovidajici klavesy pro
primy vstup do menu.

(Napriklad, pro zménu jazyka: stisknéte k. ‘\)

Na displeji se objevi nasledujici menu:

' iransmi!!ér. cen

Mixer dof. uss
Rssisnment ...,

Trainina e
User PN

Prvni fadek ukazuje, ve kterém hlavnim menu se pravé
nachazite (priklad hlavni menu Setup (Nastaveni): , ™o
Setup”).

Druha radka vZdy ukazuje L Exit. Vice informaci viz
(=10.3.4)).

Nasledujici Fadky predstavuji seznam podfizenych
podprogramti. Ctyfi te€ky .... po jménu podprogramu
ukazuiji, Ze jsou mu podrizeny jesté dalSi podprogramy.

10.3.2. Otevieni podprogrami

Nyni miZete nalistovat jeden z radk( podprograml
stiskem kl. NAHORU/DOLU (4/¥ ) nebo jednim ze dvou

3D ovladacui. Vybrany fadek je vzdy zvyraznén (zobrazen

inverzné). To je stejné, jako kurzor na PC. (Priklad:
prepnutijazyka: podprogram ,User")

Navod k obsluze

‘Transmitter feda
Mixer def,  vees'

Bssisnmeni iil

Pro vstup do vybraného podprogramu stisknéte kl.
"ENTER" nebo jeden ze 3D ovladadu.
Podprogram se otevie:

R
ENA115 ’
Name . MULTIPLEX

Pro lepsi orientaci je v prvnim fadku vzdy zobrazen
symbol hlavniho menu a nazev podprogramu, v némz
se praveé nalézate.

(PFiklad prepnutijazyka:

Hlavni menu ™. Setup: podprogram ,,User™)
Poznamka:

Pokud neni plocha displeje dostatetna pro zobrazeni
vS§ech podprograma (fadku), pti levém okraiji displeje
uvidite Sipky,, # " nebo, ¥ ". Pak muZete "listovat”
seznamem nahoru nebo dold od zagatku do konce
pouzivanim kl. NAHORU/DOLU (4A{¥ ), nebo jednoho
ze 3D ovladacu. Je to velmi podobné jako "rolovani”
v programech na PC.

Napriklad:

LEontrol
on
tor

Throt
Spoiler

10.3.3. Zména nastavenych parametri

Jako priklad postupu je uvedeno prepnuti jazyka.

Zaciname v provoznim displeji a pak pokracujeme

timto zpUsobem:

1. Stisknéte kl. *»
Tim oteviete menu Setup (Nastaveni). Nyni
muZete vybrat podprogram User (Uzivatel)
pouzitim kl. NAHORU/DOLU 4/¥ nebo jednim
ze 3D ovladacl. Pro vstup do podprogramu
stisknéte kl. ENTER.

2. Nyni vyberte parametr "Sprache" (némecky
jazyk) kl. NAHORU/DOLU /¥ (nebo jednim ze
3D ovladacu).

% Benutzer
AExit

2ugang
Srrache
Hame “®
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3. Stisknéte kl. ENTER (nebo jeden ze 3D ovladacu),
abyste zpfistupnili parametr pro zménu nastaveni. Nyni
muizete vybrat jeden z dvou jazyk( pouzitim kl.
NAHORU/DOLU / (nebo jednim z 3D ovlada&u):

‘\. Benutzer % User

LExit

%m Soen
ame HULTIPLEX

vybér potvrdite stiskem kl. ENTER (nebo jednoho z
3D ovladacil) a zarover opustite nastavovani
parametru.
Pozn.: ukladani do paméti vysilace:
Zménéné hodnoty nebo nastavenijsou ihned
ukladany do paméti modelu. Zadné specialni postupy
pro ukladaninejsou potieba.

JTIP!

Pouzivanikl. REV/CLR

Hodnota parametru mize byt zménéna pouzitim kl.
NAHORU/DOLU ( / ) nebo jednim ze 3D ovladag(i, ale
navic kl. REV/CLR mdZete pouzit pro zménu znaménka
mnoha hodnot nebo k jejich nastaveni do vychoziho
stavu.

ZuQans
Serache
Name

=8

10.3.4. Navrat zpét

KdyZ opustite pole nastaveni hodnoty, kurzor se vrati na
odpovidajici nazev parametru vlevo.

ish
HULTIPLEX

Pro opusténi podprogramu i hlavniho programového
menu, premistéte kurzor na druhou fadku ,Exit" a
stisknéte tlacitko ENTER (nebo jeden z 3D ovladac)
dokud se nevratite do provozniho displeje.

Obr. 1 Obr. 2

EHE??Eh Hixer def,. ...

Lana -
Fobiinpakac Assignment

Name MULTIPLEX TrEiniRG

User

OTIP!

P¥imé prepinanido dalSiho hlavniho menu
Jestlize jste v jednom menu, miZete do jiného prejit
prostym stiskem odpovidajici kl. pro p¥imy vstup do
menu.

l%TIP!

Navratdoprovoznihodispleje

Dvojim stiskem kl. pro pfimy vstup do menu se rychle a
snadno vratite do naposledy pouZivaného provozniho
displeje, (za predpokladu, Ze se nepokousite takto opustit
pole nastaveni hodnoty parametru).

Navod k obsluze
11. Digitalnitrimy

11.1. Uvod

Vysila¢ ROYALevo je vybaven modernimi digitalnimi
trimy pro 4 hlavni funkce ovladané krizovymi ovladaci.
Trimy ROYALevo pracuiji jako tzv. ,stfedové”, tj.
ovliviiuji pouze drahu kolem neutralu Fidici paky a
koncové body zUstavaji nezménéné. Vyhodou ve
srovnani s tradiénimi trimy je, Ze zUstava dostupna
plna vychylka serva bez nutnosti nechat rezervu pro
trim.

Princip nastaveni Trimu g
./'Boz pohybu

Horni
7 |koncovy
bod

Standartni
tri

T m

4

Pohyb ovladate

h
Y .
5 5
\\ -3
¥ Draha serva ~
T
5
vy
.
*s

pravena draha

Dolni koncovy R K
bod

Standardni trim

Obrazek ukazuje, co se stane, kdyZ ovladac vychylite
doprava: servo dosahne horni koncovy bod jesté pred
tim, neZ se ovladaC dostane do krajni polohy. Tim
vznikne mrtvé pasmo pfi jedné krajni poloze paky
ovladace.

KdyZ ovladac¢ vychylite vlevo, servo jesté nedosahne
pavodni pIné vychylky, ale ovladac je jiz v krajni
poloze. Nasledkem toho je plna draha serva
nedostupna, resp. s vychylenim trimu ze zméni polohy
koncovych bod( vychylky serva.

Stiedovy trim

Oba koncové body vychylky serv jsou vZzdy zachovany
bez ohledu na zménu polohy neutralu.

l%'TIP!

JelikoZ je pfi zméné nastaveni stfedového trimu
zménén prubéh odezvy serva na pohyb paky ovladace,
je dualezité, aby vychyleni trimu bylo pomé&rné malé.
Pokud situace vyZaduje velkou vychylku trimu, je vzdy
lepSim feSenim mechanicka uprava tahla pfislusného
kormidla!

11.2. Vyhody digitalnich trimu

Digitalni trimy maji dvé dalezité vyhody:

1. Tlacitka trimu nemaji mechanickou polohu
odpovidajici skutecné vychylce trimu (jako v pfipadé
standardnich trimu s packami). Nastaveni digitalniho
trimu je zobrazeno na displeji a nastavené hodnoty
jsou uloZeny v paméti modelu. Jestlize prepnete na jiny
model uloZzeny v paméti, je nastaveni trimu ihned
spravné; nemusite jiz pohybovat packami trimu, abyste
je nastavili pro novy model.

2. Vysilac ROYALevo je vybaven funkci letovy rezim;
kazdy z letovych reZzim( ma svoji vlastni pamét’ trimu.
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Kazdy letovy rezim tak muiZe byt snadno vytrimovan
presné a nezavisle na ostatnich rezimech.

11.3. KFiZové digitalni trimy
Trimy ROYALevo jsou tvofeny dvéma Ctveficemi tlaCitek
usporadanymi do kfize a umisténymi pod kFiZzovymi
ovladaci. Nachazeji se v ergonomicky optimalni pozici a
jsou snadno dosazitelné, at’ uz vysila¢ drzite v rukou,
nebo je zasunut do pultu.

tlac¢itko opét neuvolnite

@
% " (automatické opakovani).

KaZdy krok trimu (pFirdstek) je doprovazen zvukovym
signalem. KdyzZ se dostanete pfi nastavovani do stfedni
polohy nebo na konce dostupného rozsahu, uslySite
odlisny zvukovy signal. Pokud nechcete zvukovou
signalizaci, mizete ji vypnout (= 13.1.2.).

Kazdym stiskem tlacitka
zménite polohu neutralu

v prislusném kanalu ve sméru
pouZzitého tladitka.

Jestlize podrzite tlaCitko déle
nez 1 s, vychylka trimu se bude
automaticky zvétSovat, dokud

Trim kanalu plynu (4 v ) vZdy pracuje jako
volnobézny trim! (Tj. pouze pokud je ovladac v dolni
poloving drahy)

Totéz plati, pokud je tomuto kanalu pfifazena funkce
SPOILER (Brzdy), a pro vrtulniky.

11.4. Zobrazeni polohy trimu na displeji
Aktualni nastaveni trimu je zobrazeno v provoznich

displejich 1-3. Maji formu vodorovnych a svislych sloupct

po obou stranach a podél spodni ¢asti displeje:

TIPLEX
thdimin

Vychazite-li ze stfedni polohy trimu, je mozné nastavit v
obou smérech maximalné 20 kroku. Velikost kroku trimu
je mozno nastavit na 4 hodnoty od 0.5% do 3.5% (TStep
> 14.2.3).

Pozn.: Délka kroku a rozsah trimu
Pokud zménite krok trimu, pocéet krokti zGistava
stejny. To znamena, Ze se zménijak rozsah vychylek
trimu, takijeho skuteénavychylka - tj. pokud
zménite velikost kroku trimu, musite trim znovu
nastavit.
Aktualni vychylka trimu je na displeji zobrazena graficky,
ale pokud si to budete prat, miZze byt také zobrazena
numericky (parametr Trim =* 14.2.2)
MuZete nastavit nékolik zptisobl grafického zobrazeni
v provoznim displeji (parametr Trim graph =» 13.1.1)

I%TIP!

Vynulovanitrimu

Pokud stisknete obé tlacitka pro jednu funkci kfizového
ovladace souCasné, nastavi se trim do neutralni polohy
pro dany letovy rezim. Toto se tyka také plynu.

Navod k obsluze

12. Programovani nového
modelu

12.1. Zakladni informace

Novy model se v ROYALevo vytvori vybranim
programové Sablony. K dispozici je celkem 8
vzorovych modelQ (Sablon) rozdélenych na modely
letadel a vrtulnikd (podrobny popis Sablon = 124.):

1. | BASIC 7. HELImech
2. |ACRO 8. HELlccpm
3. | HOTLINER

4. |DELTA

5. | GLIDER

6. |4 FLAPS

Hodnoty nadefinované vzorovym modelem slouZi jako
vychozi bod a museji byt prizplsobeny konkrétnimu
modelu. V8echna nastaveni a definice lze kdykoliv
meénit a prizplsobovat podle prani.

»Krok za krokem k cili”

Chcete-li vytvorit v ROYALevo novy model, miZete
postupovat nékolika zplisoby. Podle naSeho nazoru
postupy popsané v nasledujicich kapitolach pro
modely letadel (=* 12.2.) a vrtulnik( (= 12.3.) jsou
nejrychlejsi cestou k cili.

12.2. mlovv model letadla

Krok @ ,Vytvofeninové paméti”

Novy model se vytvofi v menu =~ Memory,

v podprogramu New model < 18.6.).

Jakmile nalistujete toto menu:

1. Software automaticky vybere prvni prazdnou
pamé&t’ pro novy model (parametr Memory nr./Cislo
paméti).

2. Vyberte Sablonu odpovidajici modelu (parametr
Template). Z osmi vzorovych modelll vyberete ten,
ktery se vaSemu modelu podoba nejvice (popis
Sablon =»12.4.).

3. Vyberte typ serv a pfifazeni serv vystuplm na
prijimaci (parametr Servo conf.).

4. Vyberte pozadovany méd ovladacl (rozmisténi
funkci - plyn vlevo/vpravo atd.) (parametr Mode).

5. Vyberete seznam pfifazeni (co ktery ovladaci
prvek vysilaCe Fidi), (parametr Assignment)

9 Poznamka k pfifazenire.assignmentlist

V kazdém pfipad€ musite pouZit uvedeny seznam
pfifazeni (ze tfi dostupnych) v zavislosti na tom, kterou
Sablonu jste zvolili. Pokud tak neucinite, nelze zarudcit,
Ze programova Sablona bude pracovat tak, jak je
popsano (= 12.4.).
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UTIP: Zména pfirazeni
Jestlize vychozi pfednastavené prifazeni ovladacu a
prepinacll nevyhovuje Vasim poZadavkim, miZete je
kdykoli zménit.
(=13.3. ™ Setup , Assignment)
6. Menu opustite vyb&rem OK; timto byl novy model
uspésnévytvoren.
Krok @ zadani jména modelu
Jméno modelu se zadava v menu

Memory/Properties (=» 18.5.).

Krok © Pf¥ipojeniserv

Pripojte serva, regulator otacek... k pfijimaci pfi dodrzeni
poradi kanall popsanych v §ablon& modelu. Spravné
poradi mlzete kontrolovat v menu

J Servo/Assignment (=» 16.2.).

9 Pozn.:

Pokud si prejete spojit zafizeni (serva, regulatory, ...)
s rozdilnym formatem impuls(, je v menu I
Servo/Assignment (=¥ 16.2.) mozné tento parametr
pfizplsobit individualné pro kazdy kanal.
TIP:
V témZe menu Ize také zménit pfifazeni vystupl
prijimace (podle poradi i funkce).
Krok (4 Zapnutivysiladeapfijimace
9 Dbejte na spravné poradi zapinani!
VZdy nejdfive zapinejte vysilac a teprve potom
prijimac.
Pozor!
Nebezpecéi zranéni v pripadé neocekavaného
zapnutipohonu!

V zdsadé muZete uz nyni model fidit. Je tfeba v8ak jesté
spravné nastavit parametry pohybu serv (vychylky
kormidel atd.) pro vas model.

Krok © Nastavenivychylekserv

Navod k obsluze

Krok ® Predletova kontrola

Vas nové vytvoreny model je nyni pfipraven k letu. Nez
poprvé vzlétnete, prezkouSejte peclive vSechny funkce.
B&hem zalétavani modelu bude tfeba provést doladéni
velikosti a prabéhu vychylek kormidel a mixu.
NepokouSejte se provadét zmény v programovém
menu za letu. Bezpeénym zplisobem, jak dolad'ovani
za letu provadét, je pouziti digitalnich 3D ovladact
(=10.2.2.).

Krok © Aktivace letovych rezimii

Jakmile jste zalétali a vytrimovali model v jednom
letovém reZimu (zpravidla reZim NORMAL), v&echny
hodnoty mix( byly optimalizovany, miZete uvazovat o
nastaveni dalSich letovych rezim(i pro optimalni
pfizpGsobeni modelu rliznym situacim za letu. Nejprve
aktivujte novy letovy reZzim a zkopirujte do n&j hodnoty
z prvni letového rezimu (= 18.4). Nyni mlzete
zplsobem odpovidajicim pozadovanému ucelu
pfizplsobit nastaveni ovladacich prvkd vysilage (menu.l
Control).VeSkera nastaveni ovladacich prvkd vysilace,
ozna¢ena malou dislici (1 ...4) mohou byt nastavovana
nezavisle pro kazdy letovy rezim (= 14).

12.3. OV\'I vrtulnik

Nastavowvamivychylek serv pravadéjte,, prosim,
s mejvySSi opatrnostii. Modell bude reagovat
spravné jenom tehdy, pokud bylo vSe predem

spravné mastaveno.

Nastaveni vychylek serv se provede v menu:
T Servo, Calibrate(=> 16.1.).

Krok ® Nastavenimixa

Mixy se nastavuji v menu > Mixer. Toto menu je pro
prfehlednost dynamické, tzn., Ze se zobrazuji jen mixy
opravdu pouZzivané v aktualnim modelu. Hodnoty
parametrl mix{ v 8abloné jsou vychozi (pfednastavené),
které bude tfeba pfizplsobit konkrétnimu modelu.

Podrobnosti 0 nastaveni mixt najdete v kapitole Mixy
1.

Krok @ Nastaveniovladaé&unavysilagi

ovladaci prvky vysilace se nastavuji v menu _'_ Control.
Stejné jako u mixuje menu dynamické, tzn., Ze se
zobrazuji jen ovladace pouZzivané v aktualnim modelu.
Podrobnosti o nastaveni ovlada&l vysilace najdete

v kapitole =» 14.

9 Bezpecnost provozu

RC modely vrtulnikd jsou technicky naro¢né létaci
pristroje, které vyZaduji peclivé nastaveni, udrzbu a
v8eobecné zvySenou opatrnost. Pfi neodborném nebo
nezodpovédném provozovani predstavuji vazné
nebezpedi.

Zacate¢nikim doporucujeme tento postup:

++ Obratte se na zkuSeného RC pilota, modelarsky

klub nebo modelafskou Skolu létani.
+  Poradte se v odborné modelarské prodejné.
+  Prohlubujte si své znalosti Cetbou veSkeré
literatury, ktera je o tomto problému dostupna.

Krok © Vytvoreni nové paméti

Novy model se vytvofi v menu —Memory,

v podprogramu New model < 18.6.).

Jakmile nalistujete toto menu:

1. Software automaticky vybere prvni prazdnou pamét’
pro novy model (parametr Memory nr./Cl’sIo paméti).
2. Vyberte Sablonu odpovidajici modelu (parametr
Template). Ze dvou vzorovych model(l vyberte ten,
ktery se vaSemu vrtulniku podoba nejvice (popis
Sablon =12.4.).
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Systémy rotorové hlavy v Sablonach:

HELImech model s mechanicky mixovanym
ovladanim rotorové hlavy
Heliccpm model s elektronicky mixovanym

ovladanim rotorové hlavy (CCPM);
priCemZ nezaleZi na typu desky cykliky
(naptiklad 3-bodova 120°, 3-bodova
90°, 4-bodova 90, ...). PrizpGsobeni
prislusné desce cykliky se provadi
pozdgji. Vzorovy model HELIccpm
vychazi z 3-bodové 120° desky cykliky,
u které je servo klopeni umisténo vzadu
z pohledu ve sméru letu.

(Popis programovych Sablon model(l vrtulniku < 12.11.)
3. Vyberte typ serv a pfifazeni serv vystuplm na pfijimaci
(parametr Servo contf.).

4. lyberte pozadovany mod ovladacl (rozmisténi funkci
- plyn vlevo/vpravo atd.) (parametr Mode=¥» 13.3.1).

5. Vyberete seznam pfifazeni (co ktery ovladaci prvek
vysilaGe Tidi), (parametr Assignment=» 13.3.2)

Poznamka k pfifazenire.assignmentlist
V kaZdém pripadé musite pouZit uvedeny seznam
prifazeni (ze tfi dostupnych) v zavislosti na tom, kterou
Sablonu jste zvolili. Pokud tak neucinite, nelze zarudit, Zze
programova Sablona bude pracovat tak, jak je popsano
(=12.4.).

l%TIP: Zmeéna pfirazeni

Pokud pfednastavené ,tovarni" pfifazeni ovlada¢ii a
prepinacu (také volnobéh, napf. minimum kolektivu
vpredu/vzadu) nevyhovuje va8im poZadavkim, molZete je
kdykoli zmé&nit. (13.3 ™ Setup, Assignmenl)

6. Pomoci OK vystupte z nabidky. Tim je vytvofen novy
model.

Krok ®Zzadanijménamodelu
Jméno modelu se zadava v menu
== Memory/Properties (=¥

Krok ePFipojeni serv

Pripojte serva, regulator otacek... k pfijimaci pfi dodrZeni
poradi kanall popsanych v $abloné modelu. Spravné
poradi muzete kontrolovat v menu

T Servo/Assignment( = 16.2.).

Pozn.: Model s deskou cykliky CCPM
Jestlize chcete nastavit model se deskou cykliky

18.5.).

Navod k obsluze

Krok 9 Zapnutivysilace a prijimace

9 Dbejte na spravné poradi zapinani!
VZdy nejdfive zapinejte vysilac a teprve potom
prijimac.
IPozor!
Nebezpecizranéniv pfipadé neocekavaného
zapnuti pohonu!
V zasadé& muZete uz nyni model fidit. Je tfeba vSak
jesté spravné nastavit parametry pohybu serv
(vychylky kormidel atd.) pro vas model.

Krok @ Nastavenivychylek serv

Nastavovanivychylek serv provadéjte, prosim,
s mejvySSi opatrnosti. Model bude reagovat
spravné jenom tehdy, pokud bylo v§e predem
spravné mastaveno.

Nastaveni vychylek serv se provede v menu:
I Servo, Calibrate (= 16.1.).

%TIP:

Pro kanaly plynu, kolektivu a boceni (vyrovnavaci
rotor) v zasadé staci nastaveni pfimkového (ve 2
bodech) pribéhu pohybu serva. Pred nastavenim

vychylek zkontrolujte smér otaCeni serv. Pamatujte, Ze
pfi zméné smyslu otaCeni serva je tfeba znovu nastavit

i vychylky. Pro nastaveni obou koncovych bodd P1 a
P5 pouzijte funkcni klavesu, ktera uvede servo do
odpovidajici polohy (a udrzi ho v ni) bez ohledu na
vychylku pfislusného vysilace (= 16.1.2). Zméiite
procentualni hodnoty tak, aby serva dosahla
pozadované maximalni vychylky, ale aby nedoslo

k prekroCeni mechanického limitu pohybu serva.

U serv klopeni a klonéni je tfeba nastavit priib&h
pohybu serva ve 3 bodech. Také zde nejprve
zkontrolujte smér otaceni serv. Pamatujte, Ze pfi
zméné smyslu otaceni serva je tfeba znovu nastavit i
vychylky.

U serv Head (Hlava) f/b, Head I, Head r a pokud je
pouzito Head 4 (deska cykliky CCPM), Ize nastavit
presnéjsi pribéh vychylky v 5 bodech. Pocet bodl
kFivky Ize zadat v menu T3 Servo/Calibrate (9 16.1).
Nejprve zkontrolujte smér otaeni serv. Za timto
ucelem pohybujte pakou kolektivu nahoru a dold.

K nastaveni jednotlivych bodd P1...P5 pouZijte opét

ovladanou elektronicky mixovanymi servy (CCPM), ale

s jinym systémem ovladani, nez ma vzorovy model
HELIccpm (3-bodova 120°, servo klopeni vzadu), musite
nejdFive zménit pfitazeni serv v menu TJ Servo/
/Assignment(=» 16.2). Dbejte prosim také na pokyny
tykajici se mix{i pro ovladani rotorové hlavy (deska
cykliky fizena elektronicky mixovanymi servy/CCPM

= 15.5.).

Pozn.:
Pokud si prejete spojit zafizeni (serva, regulatory, ...)
s rozdilnym formatem impulst, je v menu TJ
Servo/Assignment( =¥ 16.2.) mozné tento parametr
prizpusobit individualné pro kazdy kanal.

%TIP:
V témZe menu Ize také zménit prifazeni vystupl
pfijimacCe (podle poradi i funkce).

funkeni kl., ktera uvede servo do odpovidajici polohy (a
udrZi ho v ni) bez ohledu na vychylku pfislusného
vysilace. Nyni mUZete jednotlivé hodnoty v % tak, Ze
deska cykliky zUstava v celém rozsahu pohybu nahoru
a dolt ve vodorovné poloze a v krajnich bodech P1 a
P5 neni mechanicky blokovana.

Krok @ Nastavenimixu rotorové hlavy
(jen u modeld s rotorovou hlavou CCPM)

Mixy se nastavuji v menu 2.Mixer/Rotor head

( =15.5.). Vzorovy model HELICCPM predpoklada 3-
bodovou 120" desku cykliky, u které je ,servo klopeni”
umisténo vzadu z pohledu sméru letu. Také parametry
Geometry, Rotation (Otaceni) a Lever (Paka) jsou
prednastaveny dle toho. Jestlize je model vybaven
jinou deskou cykliky, je tfeba hodnoty pfislusné zménit.
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Prislusné vychylky serv se poté nastavuji v menu
1 Control (=¥ 14.2.4. Aileron Trvl, Pitch axis trvl /Nlychylka
klonéni, Vychylka klopeni).
Krok @ NastavenikFivky pfedvolbykolektivu
Krivka predvolby kolektivu se nastavuje v menu L Control
Collect. (=» 14.2.9.).
Pro kaZzdou letovy rezim Ize nastavit kfivkou predvolby
zvlast, aby bylo ovladani kolektivu optimalné
prizplisobeno prislusnému letovému rezimu. Napt.:
Hover (Viseni)
s rozsahem Uhlu nabéhu listll -2 ... +10°, to
znamena, Ze model je reaguje méneé citlivé pfi
minimalnim kolektivu, coz usnadriuje pIné fizené
pristani.
Aero (Akro)
s rozsahem uhlu nabéhu listd -10 ... +10°, aby se
model choval stejné pfi normalnim letu i pfi letu na
zadech.
Autorot (Autorotace)
s rozsahem Uhlu nabéhu listd -8 ... +12°, aby byl pfi
autorotaci k dispozici optimalni uhel nastaveni listu
pfi minimalnim i maximalnim kolektivu.

%TIP:

Uhel nabéhu listu pro viseni &ini obvykle asi 4.. 5°. P¥i
nastavovani kfivek predvolby kolektivu je tfeba zajistit
dosaZeni této hodnoty ve vSech pfipadech v pfiblizné
stejné poloze ovladace kolektivu, aby model pfi prepnuti
na jiny letovy reZzim ,neskakal”.

Upozornéni: Modelys deskou cykliky CCPM
Body kFivky predvolby kolektivu P1 a P6 by nemély byt
nastavovany na +/-100%, protoZe to by znamenalo, Ze
v koncovych bodech krivky pfimixovavané funkce se
symetrickou vychylkou (klonéni, klopeni) by nemély
rezervu pro dodatecnou vychylku serva. Podle velikosti
vychylek klopeni a klonéni doporu€ujeme nastavit body
P1 a P6 na max. 75 az 80%.

Krok ©®NastavenikFivky predvolby plynu

Krivka predvolby plynu se nastavuje v menu X Control,
Throttle( *»14.2.10).

Cilem nastaveni kfivky plynu je dosaZeni konstantnich
otaCek nosného rotoru v celém rozsahu nastaveni
kolektivu. Stabilniho letu je moZno dosahnout praveé jen
pfi spInéni této podminky. Pfesné doladéni této funkce je
moZné jen na zakladé opakovanych letovych testd.

9 Upozornéni

Omezovac plynu musi byt v poloze piny plyn a vypinac
prfimého plynu musi byt vypnut (poloha OFF). Jen tehdy
je mix kolektiv =» plyn aktivovan a servo plynu pracuje
v zavislosti na poloze ovladace kolektivu podle
nastaveneé krivky predvolby plynu.

Navod k obsluze

Krok € Nastaveni mixu vyrovnavaciho rotoru
(statické vyrovnavani ocasniho rotoru / REVO-MIX)

REVO-mix se nastavuje v menu 2, Mixer, Tail(*¥ 15.4).
Ve vzorovych modelech HELImech a HELlccpm je
REVO-mix vypnut. Jestlize pouZivate ve svém modelu
moderni gyroskop, ktery je vZdy provozovan pouze

v rezimu Heading Lock Mode, musite vSechna

nastaveni REVO-mixu vypnout (poloha OFF popt. 0%).

Druha moZnost je ovladat pfimo vyrovnavaci rotor

nikoli pomoci REVO-mixu, nybrZ pfimo funkci Yaw

(boCeni). K tomu je tfeba zménit pfifazeni serv (menu

7 Servo/Assignment =¥ 16.2. prepnéte Tail na Yaw).

U gyroskopl, které pracuji v normalnim nebo damping

(s tlumenim) rezimu, by mél byt REVO-mix aktivovan a

peclivé nastaven. Tim se zabrani typickému otaceni

kolem svislé osy modelu pfi zménach tocCivého
momentu nosného rotoru a také usnadni prace
gyroskopu pri stabilizaci ocasu.

Pro nastaveni REVO-mixu postupujte nasledovné:

1. Zajistéte, aby v neutralu byla paka serva boceni
(vyrovnavaciho rotoru) a ovladaci paka
vyrovnavaciho rotoru kolmo na pfislusné tahlo.

V pfipadé potreby patficné upravte délku tahla.
Takovéto presné mechanické nastaveni
automaticky definuje vychozi nastaveni
vyrovnavaciho rotoru, které minimalizuje snahu
vrtulniku otacCet se pfi viseni kolem svislé osy.

%'TIP:

JestliZze oba listy vyrovnavaciho rotoru sklopite na
jednu stranu, méla by byt vzdalenost mezi konci
listll asi 10 - 20 mm, skute€na rozte€ zavisi na
konkrétnim modelu.

2. Nyni presurite ovlada¢ kolektivu do polohy pro
viseni. Spravny vychozi bod pro REVO-mix
nastavte prenesenim hodnoty parametru Collective
pitch (kolektiv) do parametru Zero point (Nulovy
bod).

3. Nyni nastavime pomér REVO-mixu pro stoupani
pomoci nastaveni parametru maximum kolektivu
(Co//.+). Presunte ovladac kolektivu do polohy pro
stoupani (maximum kolektivu) a nastavte vychozi
hodnotu tak, aby se vzdalenost mezi listy
sloZzeného vyrovnavaciho rotoru zdvojnasobila.
Nyni presurfite ovladaC kolektivu do polohy pro
klesani (minimum kolektivu) a nastavte vychozi
hodnotu parametru Co//-, ktera zmensi rozte€ mezi
listy sloZzeného vyrovnavaciho rotoru témeér na O
(asi 5 mm).

Pro dalsi letové rezimy (kromé autorotace) je dobré

vyjit ze stejného nastaveni. Jemné doladéni REVO-

mixu (Co//+, Co//-) pro jednotlivé letové rezimy Ize
provést pouze za letu.

V letovém rezimu autorotace (AUTOROT) neni REVO-

mix nutny, protoZze motor je vypnuty nebo jde na

volnobéh a neni zdrojem Zadného toCivého momentu,

ktery by bylo tfeba vyrovnavat. Pro tento letovy rezim
je tfeba pro parametry (Co//+, Co//-) nastavit hodnotu

OFF (vypnuto). Parametr Offset se nastavuje tak, aby

vrcholy sklopenych listd ocasniho rotoru tvofily jednu

linii (=ahel nabéhu listu 0°)
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Krok @ Nastaveniatestovanigyroskopu
Programové Sablony vrtulnik(l jsou navrzeny s ohledem
na pouzivani dnes béznych gyroskopu (normal/damping
nebo heading lock), jejichz zisk (citlivost) je mozno
nastavovat dalkové prostfednictvim dal3iho kanalu
vysilaCe.

U obou Sablon HELImech a HELIccpm byl zvolen
nejjednodussi zplsob dalkového ovladani zisku gyra:
rucni ovladani pomoci posuvného ovladace E (= 15.3).
Pokud si prejete pouzit jiny ovladacg, pfifrazeni provedte v
menu v Setup, Assignment(=> 13.3).

Nejprve zjistéte polohu ovladaCe, pfi niz je zisk gyra
maximalni. To udélate tak, Ze prisluSny ovladac
presunete do jedné krajni polohy a otacite modelem
kolem svislé osy. Pokud je nastaven maximalni zisk,
vyrovnavaci vychylka vyrovnavaciho rotoru bude
maximalni. Pokud je maximalni citlivost dosahovana

v opacné poloze ovladace, je nutné smysl vychylky
kanalu gyra obratit. (= 16.1.1).

Optimalni citlivost gyroskopu musi byt nastavena za letu.
Pro prvni letové pokusy doporucujeme volit zhruba 50%
citlivost. Béhem prvnich let zvySujte citlivost postupné
do té doby, nez ocas zatne kmitat. Potom sniZujte
citlivost pravé dokud nebude kmitani pozorovatelné. Tim
je nastaven optimalni zisk gyra.

Pozor!
Pfed uvedenim modelu do provozu je nezbytné se uijistit,
Ze gyroskop pracuje spravné a pusobi proti rotaénimu
pohybu. Pokud je gyroskop nastaven nespravné, bude
naopak zesilovat snahu modelu rotovat a vrtulnik se
stane nefiditelnym. Peclivé prostudujte navod k obsluze
gyroskopu.
Kromé dalkového Fizeni zisku (rezim gyra dalkové fizeni
zisku) nabizi ROYALevo dalSi moZnosti k optimalizaci
zisku gyra pro kazdy letovy rezim (rezim gyra Damping,
Heading =»15.3.).

Krok 11 Seznameni se s funkci omezovace plynu
as primého plynu

Omezovacplynu

Dlirazné& doporucujeme pouzivat omezovaé plynu.
U Sablon vrtulnikd se jedna o ovladac F.

CTIP: Zména p¥ifazeni

Pokud vam nevyhovuje pfednastavené pfifazeni
omezovace plynu (a také poloha volnobéhu: volnobéh
vpredu/vzadu) vasim poZadavkim, muzete je kdykoli
zménit (13.3. “»Setup, Assignment)

Jestlize se omezovac plynu nachazi ve volnobézné
poloze, b&Zi motor s poCtem otacek danym parametrem
Min. (> 14.2.10). Z bezpecénostnich dlvodi nema v této
poloze ovlada€ kolektivu/plynu zadny vliv.

Nyni je mozno bezpetné spoustét motor. Jemné
doladéni volnobéznych otacek Ize provést kdykoli rychle
a jednodu8e trimem pfislusnym k ovladadci
kolektivu/plynu. Postavte model na misto vzletu, vzdalte
se do bezpelné vzdalenosti, potom zkontrolujte, ze
ovladac kolektivu je v poloze odpovidajici minimu, dfive
nez pomalym pohybem presunete omezovac plynu do
polohy plny plyn. Motor zvy8i ota&ky na hodnotu
odpovidajici minimu k¥fivky pfedvolby kolektivu/plynu
(kFivka pfedvolbyplynuP1 = 14.2.10.). K¥ivka predvolby

Navod k obsluze

plynu je nyni ,uvolnéna” a model je pfipraven k letu.
Plyn je fizen ovladatem kolektivu/plynu dle nastavené
kFivky.

Kfivka predvolby plynu

Plyn |

+100%5L.....

Mastavena kfivka

'f,'wf;-.rl.,.—‘.a\-'jﬂw_'t.rr_«:z't
Rozsah blokovany i
A

g

1
max.
-

Skuteény prabeh
plynu

torhT

1
t

0% =
PFimyplyn
Pro testovani a nastavovani motoru nabizi ROYALevo
funkci pfimy plyn. Pfimy plyn znamend, Ze motor Ize
fidit od volnob&hu az plnému plynu nezavisle na
ovladaci kolektivu/plynu. Motor mize byt napftiklad za
Uucelem testovani uveden na zemi do chodu na piny
plyn a zatiZzen zapornym nastavenim nabéhu listd
(minimalni kolektiv) (dodrzujte bezpe€nou vzdalenost!).
K aktivaci funkce pfimého plynu slouZi prepina¢
Combi-Switch (< 13.3.5.).

9 Pozor

Pfed aktivaci pfimého plynu se ujistéte, Ze omezovac
plynu je v poloze volnobéh, jinak se mlize motor ihned
rozbéhnout na plny plyn!

Plyn vrtulniku

Plyn
+100% ’0 a—
rs
4 .
’
’
flvka plynu p =l
™ s
o =
+50%} e Volnobéh — =
s A (Plyn min. +trim) *
| ' - o
Rozsah |( 15
trimu “] - -
(20%) . -~
“ = “°
Plyn min

0% -
Pozn.:
Motor zhasinejte pomoci funkce Throttle-Cut, nikoliv
trimem plynu. (= 13.3.5).

Krok 12 Pred zalétavanim

Nové vytvofeny model je nyni pfipraven k letu.
Predtim, neZz model poprvé vzlétne, ujistéte se jesté
jednou, Ze v8e pracuje spravné.

B&hem zalétavani modelu bude tfeba provést doladéni
velikosti a pribé&hu vychylek kormidel a mixa.
Nepokousejte se provadét zmény v programovém
menu za letu. Bezpe&nym zpusobem, jak doladovani
za letu provadét je pouziti digitalnich 3D ovladadu

(= 10.2.2.).
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Krok 13 Aktivace letovych rezimu

Jakmile byl model uspé&sné zalétan vjednom letovém
rezimu (obvykle Hover - Viseni), vytrimovan a nastaveni
mixt optimalizovano, miiZete se (pokud chcete) pustit do
nastavovani dalSich letovych rezimd pro optimalizaci
vlastnosti modelu za rdznych letovych podminek, nejprve
aktivujte novy letovy reZzim a zkopirujte do n&j hodnoty
osvédcené v plvodnim rezimu (=» 18.4.). Prizplsobte
nastaveni vysilaCe, obzvlasté kfivku predvolby kolektivu a
plynu v menu L Control. V&echna nastaveni ovladacich
prvk( vysilace, ktera jsou ozna¢ena malou &islici (1...4),
Ize prizplGsobit zvlast pro kazdy letovy rezim (=» 14.).
Krok 14 Tipy pro experty

Mix Thr. comp. (bo&eni/klopeni/klonéni = plyn)
Zmeény nastaveni kolektivu, klonéni, klopeni nebo boceni
mohou vyZadovat odpovidajici zménu otaCek motoru pro
udrZeni konstantnich otacek nosného rotoru. K tomu
slouzi mix kompenzace plynu (= 15.6.).

Ovladani bohatosti smési

Neékteré spalovaci motory jsou vybaveny karburatory

s mozZnosti nastavovat bohatost smési hlavni jehlou
ovladanou zvlastnim servem za ucelem dosazeni
optimalni bohatosti smési za vSech letovych rezim(.
Prikladem je tfeba karburator WEBRA mc. Pro ovladani
takového karburatoru ROYALevo nabizi zvlastni funkci:
Priradte funkci Mixture (Smés) vystupu pfijimace, ke
kterému ma byt servo pro sefizeni smési pripojeno;
vyberte parametr 5P v menu CJ Servo/Assignment

( 216.2.3.). Smés Ize nyni nastavit presn& v menu

T3 Servo/Calibrate/Mixture( = 16.1.) tak, aby vyhovovala
ve vSech polohach serva plynu.

Funkce Mixture (Smés) nesmi byt pfifazena jako ovladac
(=» 13.3.4). Pokud tak uginite, nebude funkce Mixture
odvozovana od signalu plynu, ale od pfitazeného
ovladace. To by mohlo byt pouZzito, pokud by byla
bohatost smési na béZzném karburatoru fizena
pomocnym kanalem.

12.4. Programovani modelu podrobné
Nasledujici kapitoly obsahuji podrobné popisy vSech
programovych Sablon (vzorovych model(), které jsou ve
vaSem ROYALevo k dispozici.

V kazdém popisu Sablony se nejprve dozvite, pro jaké
modely je Sablona vhodna.

V prvni kapitole (12.x.1.) vidite, které ovladace a
prepinace jsou jiZz pfitazeny. Nacrtek také ukazuje, vjaké
poloze museji byt ovladace a prepinace, aby bylo mozné
zapnout model co nejbezpecCné;ji.

Nacrtek v druhé kapitole (12.x.2) ukazuje, k jakému
vystupu pfijimace museji byt serva (popf. regulator
otaek, gyroskop) pfipojena. Toto pfifazeni Ize libovolné
ménit (=» 16.2.).

Treti kapitola (12.x.3.) obsahuje pokyny, jak muZete
model pfizplsobit svym specifickym potfebam a
zvyklostem.

Oba nasledujici kroky musite provést vzdy pfi
programovani nového modelu.

a. Zkontrolujte funkce ovladacu (kridélka/vySkovka/
smérovka); v pfipadé nutnosti vyberte jiny mod.
(913.3.1.) ™, Assignment, Mode

b. Zkontrolujte smysl chodu serva pro v8echny funkce;
v pripadé nutnosti smysl pohybu obratte (reverzujte)
U1 Calibrate, zvolte servo, Parametr REV/CLR

Navod k obsluze

12.5. Sablona: BASIC (ZAKLADNI)

vhodna pro:
jednoduché motorové modely
modely s jednim nebo dvéma servy pro kridélka
modely s klapkami (vztlakové klapky nebo brzdy)
typické modely:
Lupo, PiCO-CUB, Movie Star (Obr.
Twin-Star, Big Lift

12.5.2),

12.5.1. Pevné piifazené ovladaci prvky na vysilagi
PouZité pfrifazeni: POWER (Motorovy)

neuzito: Flap (F) (Klapky)

0 : Casomira ,Sum timer" 2. pro mé&feni doby letu je

spousténa ovladaCem plynu ( 1 A)
dvoji vychylky Combi-switch

A/E/R
VYP

Zhasinani motoru
(tlacCitko)

VYP

Phase (Letovy reZim) 1-3
1: NORMAL

12.5.2. P¥ifazeniserv avystupu pfijimace

Aby byla zaru€ena maximalni univerzalnost Sablony, je
mozno libovolné pfifadit vice serv, nez je uvedeno
v pfipadé modelu na obrazku.

L g dd

~. Klapk
E’:: }“___Plyn pky

Kiidelka
Sméroan |

Vyskovka

e Kfidélka

12.5.3. Jemné doladéni

9 kroky a, b. (viz vy3e)
c. Aktivujte mix plyn - vySkovka
vyberte EELEVATFH, viozte Thr-Tr,
nastavte vy$kovku10% dold
Pro jemné doladéni za letu prifadte tento parametr
3D ovladaci (= 10.2.2.).
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12.6. Sablona: ACRO (AKROBAT)

vhodna pro:

Modely jako F3A, F3A-X, Fun-fly

typicky model:

SkyCat(Obr. 12.6.2.)

12.6.1. Pevné pfifazené ovladaci prvky na vysila€i
Pouzité pfrifazeni: POWER (Motorovy)
nepouzito: Spoiler(E), Flap(F)

(©: Casomira ,Sum timer" 2. pro mé&feni doby letu je
spousténa ovladaCem plynu (v 1 4)

dvoji vychylky Combi- Mix 1 Zhasinani
Switch Kopané  motoru
A/E/R klapky (tlaCitko)
VYP VYP VYP

Letovyrezim 1-3
1: NORMAL

12.6.2. Pfifazeni serv a vystupu prijimace

KRIDELKA+

KRIDELKA+

Smérovka

VYSKOVKA+

12.6.3. Jemné doladéni
(proACRO)

Kroky, a, b. (= 12.4.)
c. Aktivujte mix plyn-vySkovka
vybrat Z, ELEVATR+ , vlozit Thr -Tr,
nastavte 10% vyskovky doll
Pro jemné doladéni za letu pfifadte tento parametr
3D ovladaci (= 10.2.2.).
d. Aktivujte mixklapky-vySkovka
vybrat Z, ELEVATR+ , viloZit Flap,
nastaveni Trvl = 5%, Trvi = 10%
Pro jemné doladéni za letu pfifradte tento parametr
3D ovladaci (=» 10.2.2.).

Navod k obsluze

12.7. Sablona: HOTLINER (AKROBATICKY
VETRON)

vhodna pro: F5B

typické modely: Bonito, Akro, Akro Star

12.7.1. Pevné pfifazené ovladaci prvky na vysilaci
Pouzité prirazeni: POWER (Motorovy)
nepouzito: Combi-switch (N)
Spoiler(E), Flap(F)

(0: Casomira ,Sum timer" ), pro méreni doby letu je
spousténa ovladaCem plynu (¥ 1 A)
dvoji vychylky Combi- Zhasinani motoru

A/E/R  switch (tlacitko)

VYP VYP

LLLLLELTL L] E

LITTTTrreee

Let. rezim 1-3 Spoiler
1: NORMAL brzda zataZena

12.7.2. Pfifazeniserv avystupt pfijimace

kfidélko+

\ryskovka+
kiidélko+

12.7.3. Jemné doladéni

9 Kroky a, b. (= 12.4.)

Kridélka vychylena vzhiru jako brzdy

c. Tato funkce je jiz v Sabloné predprogramovana a je
ovladana ovladacem Spoiler (posuvny ovladac E)..
Dle potfeby nastavte kompenzaci klopivého
momentu vySkovkou (15%) v > M ,ELEVATR+.

e. Aktivujte mix plyn-vySkovka
vybrat 2, ELEVATR+ , vioZit Thr -Tr,
nastavte 10% vySkovky doll

Pro jemné doladéni za letu pfifad'te tento parametr
3D ovladadi (= 10.2.2.).
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12.8. Sablona: ,,DELTA" (Samok¥idlo, delta)

Navod k obsluze

12.9. Sablona: VETRON (GLIDER)

vhodna pro:

Delty a samokf¥idla s pohonem nebo vétroné a modely

fady Jet
Typické modely:

PiCOJet, TWIN-JET (Obr. 12.8.2.), Stuntman
12.8.1. Pevné pf¥irazenéovladaciprvkynavysilaci
PouZzité pfifazeni: POWER (s pohonem)
nepouzito: Combi-switch (N)

Spoiler (Brzda)(E), Flap (klapky)(F)

(: Casomira ,Sum timer" 2. pro mé&Feni doby letu je
spousténa ovladatem plynu (¥ 1 A)

dvojité-vychylky
E/E/R
VYP

Throttle cut/zhasinani motoru
(tlacitko)

A

M,

Phase/Letovy rezim 1-3
1: NORMAL

12.8.2. Pr¥ifazeni serv a vystupu pf¥ijimace

DELTA+

12.8.3. Jemné doladéni

9 Kroky, a, b(=12.4.)

c. Pouziti pfijimace s méné nez 5 kanaly
Zméiite prifazeniserva: T Assignment
napf.: 1=DELTA+, 2=DELTA+, 3=Throttle/plyn

d. Vychylky servjsou pfilis velké nebo malé
vybrat 2.mixer DELTA+ ,
zména vychylky vySkovky resp. kfidélek

e.Aktivacemixuplyn-vyskovka
vybrat 2., ELEVATR+ , vlozit Thr -Tr,
nastavte 10% vySkovky dolll
Pro jemné doladéni za letu pfifadte tento parametr
3D ovladaci (= 10.2.2.).
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vhodna pro:
Vétron jen s kridélky, s elektrickym pohonem, s
motylkovymi ocasnimi plochami

Typické modely:
Flamingo, Kranich, Alpha 21/27

12.9.1 Pevné pfifazené ovladaci prvky na vysila€i
PouZzité pfrirazeni: GLIDER+ (vétron)
nepouzito: Flap/Klapky (F)

(U : Casomira ,Sum timer" 2 pro mé&feni doby letu je
spousténa ovladaCem plynu ( E)

dvojité-vychylky Kombi.- Mix 1 Zhasinani
motoru
A/E/R VypinaC (ele-ail) (tlaCitko)
VYP VYP VYP

Phase/ staZzeny
Letovy rezim 1-3 plyn
1: NORMAL

12.9.2. P¥irazeni serv a vystupll prijimace

= Brzdici stit ﬂ

o
.

KRIDELKA+ i Brzdici §tit
"\‘\

| d

Smérovka VYSKOVKA+ =
KRIDELKA+
Jestlize je model vybaven vypinacim hatkem namisto
motoru, muzete pro jeho ovladani pouzit servo 4. Pro
nastaveni provedte nasledujici kroky:
1. Pfitad'teovladac
. Assignment, Control, pak vyberte Tow rel. a
pozadovany ovlada€ (napfiklad tlaCitko M)
2. Prifad'te servo
J Assignmentl, vyberte servo 4, zamé&iite
Throttle/plyn za Tow re/ease/vleEny hacek.
3. Nastaveni vychylky serva
Smysl pohybu a velikosti vychylky serva nastavite
v menu T, Calibrate.

12.9.3. Jemné doladéni

9 Kroky, a, b. (= 124.)

c. Kridélka vychylena vzhiru jako brzdy
...jestli va§ model nema brzdy (servo 6/7).
Vyberte 2., AILERON+ , nastavte Spoiler/brzda na
90%. Dle potfeby nastavte kompenzaci klopivého
momentu vySkovkou v ELEVATR+.
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d. Aktivujte mix plyn - vy§kovka
Vyberte 2., ELEVATR+ , zadejte Thr -Tr,
nastavte vySkovku 10% doll

Pro jemné doladéni za letu pfifadte tento parametr
3D ovladagi (= 10.2.2.).

12.10. Sablona: 4-Klapky Vétroii (4-Flaps)

vhodny pro:
F3B, F3J,
Vétroné se ¢tyfmi klapkami/kfidélky, s elektrickym
pohonem, s motylkovymi ocasnimi plochami
Typické modely:
DG 600, ASW 27, Milan, EURO/ELEKTRO-
MASTER, Alpina (Obr. 12.10.2.), ASH26

12.10.1. Pevné p¥ifazenéovladaciprvkynavysilagi
Pouzité prirazeni: GLIDER+

@ Casomira ,Sum timer" 2. pro méfeni doby letu je
spousténa ovladacem plynu ( E)

dvoji vychylky Combi- Mix 1
A/E/R Switch (ele-ail)
VYP VYP VYP

Phase 1-3
1: NORMAL plyn

12.10.2. P¥ifazeni serv a vystupt prijimace

stazeny Flap/klapky

v neutralu

Brzdici stit

KRIDELKA+
KLAPKY

Brzdici §tit

d

i ﬂ_ KLAPKY+
Smeérovka

VYSKOVKA+
ﬂ_ PLYN

€ vypinacivleény haéek namisto plynu: viz 12.9.3.
12.10.3. Jemné doladéni

9 Kroky a, b. (= 12.4.)

c. Butterfly (crow) mix
Tato funkce je v 8ablong jiz naprogramovana, a je
ovladana pomoci ovladace brzd (ovladac E).
Pravdépodobné bude tfeba doladit kompenzaci
vySkovkou (15%) v mixu ELEVATOR+.

d.Aktivujtemixplyn-vySkovka
Vyberte 2., ELEVATR+ , zadejte Thr -Tr,
nastavte vy§kovku 10% dol(

Pro jemné doladéni za letu pfifadte tento parametr
3D ovladagi (= 10.2.2.).

KRIDELKA+
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Navod k obsluze

12.11.Sablona: HELImech

vhodny pro:
Ridici systémy hlavniho rotoru s mechanickymi
mixéry

Typickymi modely:
Ergo, Futura, Moskito, Raptor

12.11.1. Pevné pfFifrazené ovladaciprvky navysilagi
PouZité pfifazeni: HELI

@ Casomira ,Sum timer" 2. pro mé&feni doby letu je
spousténa ovladacem THR LIMITER ( F)

Dvoji vychylky Ptimy- Hlavni Zhasinani
A/E/R Plyn let. rezim  motoru
VYP VYP VYP

Phase 1-3 gyro -
1:VISENI stfed

Thr. limiter (Direct thr.)
(Omezovac plynu/
/plynnapfimo.)
minimum

12.11.2. Pfifazeniservavystupu prijimace

- ¢
)l Klopeni
= Aiﬁkovka)

{ Klonéni
. (cFidélka)
..-—'—'_"-/-/
/
| ~e
ocas G_P'V" ﬂ_ Garo

12.11.3. Jemné doladéni

a. Kontrolujte funkci ovladanych kfizovymi ovladaci
(klonéni, klopeni, boc¢eni). Bude-li treba, vyberte
jiny rezim zobrazeni polohy trimd (= 13.3.1.) ™
Assignment, Mode

b. Kontrolujte smysl pohybu serv pro vSechny funkce,
bude-li to nezbytné, smysl pohybu obratte TJ,
Calibrate, vyberte servo, Parameter REV/CLR

c. nastaveni gyra = 15.3.




12.12. Sablona: HELIccpm

Navod k obsluze

13. Hlavni menu ,,Setup” *.(Nastaveni)

vhodny pro:

vrtulniky s deskou cykliky fizenou elektronicky

mixovanymi servy

CCPM (Cyclic Collective Pitch Mixing))

pro 3 nebo 4 serva, 90° - 150°
typické modely:

ECO 8, Logo, Fury, ThreeDee NT, Uni-expert
12.12.1. Pevné pfifazené ovladaci prvky navysilagi
Pouzité pfifazeni: HELI
(0. Casomira ,Sum timer" 2. pro mé&teni doby letu je
spousténa ovladatem THR LIMITER ( F)

Dvoji vychylky PFfimy- Hlavni Zhasinani
A/E/R Plyn let. reZm  motoru
VYP VYP VYP

Phase 1 ;3
1:VISENI

Thr. limiter (Direct thr.)
(Omezovac plynu/
/plyn napfimo.)
minimum

gyro -
stfed

12.12.2. P¥ifazeni serv a vystupt pfijimace
Zakladni Sablona je v HELIccpm s deskou cykliky se
tremi servy po 120° se servem klopeni vzadu.

ﬂ_P lyn
aﬁ'ﬁ("-:l

Smeér letu

7

Hiava ri

Ocac

/ Hiava le

Hlava fsb

12.12.3. Jemnédoladéni

a. Kontrolujte funkci ovladanych kfizovymi ovladaci
(klonéni, klopeni, boCeni). Bude-li tfeba, vyberte jiny
rezim zobrazeni polohy trim(i (= 13.3.1.) ™
Assignment, Mode

b. Kontrolujte smysl pohybu serv pro vSechny funkce,
bude-li to nezbytné, smysl pohybu obratte T_J
Calibrate, vyberte servo, Parameter REV/CLR

c. nastaveni gyra = 15.3.

Toto hlavni menu soustfeduje nastaveni, ktera se
dotykaji v8eobecné funkce vysilace.

130, PanSMit,
13.2. FYE
133, Rssighment  ....
134, — Training
13.5 User S

%Tento symbol signalizuje vSeobecné nastaveni,
ktere ovliviiuje chovani vysilae obecné.
/ N&ktera nastaveni se tykaji jen jednoho

konkrétnino modelu (pamétového mista). Oznaduji se
symbolem paméti.

13.1. Podprogram ,,Transmitter™ (Vysila¢)
13.1.1. Parametr ,,Trim graphics” (Zobrazeni trimii)
(Pvseobecny utinek

Aktualni polohy trimd mohou byt zobrazeny na displeji,
6 rdznymi zpusoby (zobrazeni trimu O az 5).
Doporu€ujeme vam je vyzkouSet a nastavit variantu,
ktera bude pro vas nejprehledng;si.

13.1.2. Parametr ,Sounds” (Zvuky)

'? v8eobecny udinek

Timto parametrem urdite, ktera udalost ve vysilaci
spusti zvukovy signal.

Nastaveni | Zvukovy signal
1. | Battery KdyZ napéti akumulatoru klesne
pod nastavenou hodnotu
2. |+Time Jako 1. + asovacl budik
3. | B+Trim+Tr | Jako 2. + nastaveni trimd
4. | Init off V8echno, kromé zapnuti vysilage
5 Al V8echno

13.1.3. Parametr ,,Battery alarm™ (Nizké napéti)

' % v8eobecny uginek

rozsah 6,50 do 7,5 V (po krocich 0.01V)

Vychozi nastaveni 6,9 V
Akusticka signalizace nizkého napéti vas upozorni na
pokles napéti napajeciho akumulatoru - tj. akumulator
ma energii jiz jen pro kratkou dobu provozu.

Cim niZe nastavite prahovou hodnotu

signalizace, tim kratSi vam zbyva ¢as provozu.
Zbytkovy provozni ¢as se meéni ve Sirokém rozsahu
podle nastavené prahové urovné a stavu akumulatoru.
Z tohoto dlvodu je dulezité zjistit, jak dlouho jesté
muZete vysilad bezpetné& provozovat. Zapnéte vysilac
s instalovanym VF modulem s krystalem (nebo
syntetizérem) s anténou piné vytazenou. Neni tfeba
pohybovat ovladadi. Nastavte prahovou uroven
signalizace na poZadovanou hodnotu a vstupte do
provozniho displeje 1 nebo 2, které ukazuji napéti
akumulatoru. Nyni zméfte Casovy Usek od prvniho
vystrazného zvukového signalu do doby, nez je
dosaZzeno minimalni pracovni napéti (6.5 V).

Vysila¢ se automaticky vypne pfi poklesu napéti
na cca 6,3 V!
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KdyZ napéti poklesne na vami nastavenou urovern (ozve
se prvni varovny signal), prestavte ji na 6.5V. Vysilac se
potom ,ozve" znovu ve chvili, kdy bylo dosazeno
minimalni pfipustné provozni napéti. Tim vam oznami,
kdy musite s modelem neprodlené pristat. Nezapomerite
potom nastavit znovu "vasi" prahovou uroven.

13.1.4.Parametr,Batterycharge” (Kapacita)

% v8eobecny ucinek
Je nastaven na 0 mAh, pokud napéti akumulatoru
klesne pod 6.5 V.
Tento parametr umoziuje opravovat hodnotu udavanou
systémem fizeni provozu akumulatoru (=»8.1.).

13.1.5. Parametr ,Contrast” (Kontrast displeje)

4‘ v8eobecny ucinek
rozsah -8 do 8, vychozi nastaveni 0
Tento parametr umozni prizplisobit kontrast displeje
v zavislosti na okolni teploté.

13.1.6. Parametr ,,Checkthrottle” (Kontrolaplynu)
/"7 ovliviiuje jen aktivni model

Chrani pred spusténim motoru p¥i nahodném

zapnutimodelu!

Check thr ON (zapnuto)
U modeld s elektrickym pohonem by mohlo dojit ke
spusténi motoru na piny plyn, pokud by ovlada¢ plynu
nebyl v poloze pro volnobé&h (elektromotor vypnut). P¥i
zapnuté funkci Check thr software kontroluje pfi zapnuti
vysilace dvé podminky:
1. Je vypnuta funkce Throttle-Cut (zhaSeni motoru)?
2. Je ovladag plynu v neutralu v neutralu?
Chybové hlaSeni je na displeji zobrazeno, dokud ovladad
plynu nepfesunete do volnobézné polohy. VF signal je
vysilan od pocatku, ale servo kanalu plynu (elektronicky
regulator) je z bezpeénostnich divodu automaticky
nastaveno do polohy volnobéh.

13.1.7. Parametr "Check RF" (Kontrola VF)

? v8eobecny u€inek

jen ve spojeni s VF modulem se syntetizérem

Bezpecnostnitestpfizapnutivysilace!

Check RF ON (Zapnuto)
PYi pouZiti VF modulu se syntetizérem je zména kanalu,
na kterém souprava pracuje velmi jednoducha.
ROYALevo proto miZe byt nastavena tak, Ze po zapnuti
vysilaCe se nejprve dotazuje na spravnost nastaveného
kanalu. S funkci Check RF zapnutou se vysila¢ po
kazdém zapnuti zeptd, zda opravdu chcete spustit
vysilani na nastaveném kanalu. Spravnost zvoleného
kanalu musite potvrdit stiskem klavesy.

13.2. Podprogram "Define mixers”

'{' . ra . . ~ Y e 7
! % Definované mixy jsou vSeobecné& pouZitelné

Navod k obsluze

ROYALevo ma 14 volné programovatelnych mixtd. Z
tohoto "zasobniku mixd", ktery asem vytvofrite pro
vaSe modely, miZete pouZit aZ 5 riznych mixd pro
jeden model.

=
Poznamka: pro piloty vrtulniki

Tyto volné programovatelné mixy jsou dostupné
jen pro modely letadel. Pro modely vrtulnikti jsou

k dispozici prednastavené mixy, které nemohou byt
zménény.

.l Pozn.: Pfednastavené mixy

Mixy 1-5 jsou jiZ standardné pfednastavené, ale
mohou byt kdykoliv zménény dle vaSich poZadavku.
AvSak, provedete-li néjakou zménu ve standardnim
mixu, nemuazeme zarudit, Ze programové Sablony
budou pracovat na 100%, pokud pozdé&ji vytvofite novy
model s pomoci 3ablony, ktera zahrnuje doty¢ny
standardni mix (= 12.4.).

Jestlize se pokusite zménit jeden z t&chto
"standardnich mix{", na displeji se objevi nasledujici
upozornéni:

POZOR!

Uprava ovlivni
vSechnymodely,
které pouzivaji tento
mixér!

IATTENTION!
Modificat ions affect
all modells usins
this mixer!

save changes?

-e—:fEHTER

no=- >Rl cLr

ulozit zmény?

13.2.1. Jak pracovat s volné programovanymi mixy
Zakladni princip volné programovatelnych mixu v
ROYALevo je zalozeny na osvéd&eném zplisobu
programovani pouzivanym soupravami MULTIPLEX
PROFI mc 3000 a 4000. Vysvétlime si jej dale:
Zaciname vzdy od "fidicich funkci” nebo pohybu serva.
Napft.: servo kfidélka na vétroni (pfednastaveny mix:
AILERON+). Kdy chceme, aby se servo pohybovalo?
1. KdyZ pohybujeme ovladatem kridélek

(zakladni funkce)
2. Kdyz pohybujeme ovlada&em "brzdy”

(kridélka vychylena nahoru jako brzdy)

3. KdyzZ pohybujeme ovladacem "klapky”

(pohyb kridélek nahoru/dolG upravuje zakfiveni
odtokové hrany pro zvySeni vztlaku nebo preletové
rychlosti)

4. Kdyz pohybujeme ovladatem "vySkovky" (pohyb
kridélek nahoru/dol(i zesiluje odezvu na vychyleni
vySkovky, v "hranatych” akrobatickych obratech =>
snap-flap - kopané klapky)

Jak je vidét, servo kridélek mlze byt fizeno 4

ovladacimi prvky na vysilag¢i. Proto ma mix

"AILERON+" 4 ¥idici funkce (ovladace) (max. 5 Fidicich

funkci).

Mixer se6te hodnoty signalli generované jednotlivymi

vstupy (z toho divodu také symbol 2. suma ) a

vysledek potom udava polohu serva nebo serv

kridélek.

Jestlize chcete, aby tento nebo jiny mix v modelu

pracoval spravné, museji byt spInény nasleduijici

podminky:
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. Odpovidajici seznam pfifazeni se spravnymi
ovladacimi prvky vysilace -> modelu museji byt
pfifazeny ovladaci prvky (=™ Setup,
Assignment, Control).

+  Mix musi byt pfifazen k odpovidajicimu vystupu
prijimace (= J Servo, Assignment).

+  Ovladace museji byt nastaveny spravné, to
znamena velikost a smysl pohybu serva, kdyz
vychylujeteovladace(=» 2. Mixer).

Mixer ﬂ\\ %

Vstup mix o ry e .
#a. jmEne KRIDELKA+~_ *‘ =z
1 Kridéika : 2 ﬂ
2 Brz. Stit - | |

Klapky 1 = :
4 Vyskovka vic serv

, Vic €
& = pokud jsou
potieba

(ITIP:

Pro modelare, ktefi znaji PROFI mc 3000 a 4000:
Ridici ovladate ROYALevo jsou nastavovany spide
v mixech, neZ v menu serv.

Vyhodaje vtomto:

Zadavani fidicich ovladacu je soustfedéno do jednoho
mista programu(=* 15.), spiSe neZ v nékolika mistech
(u serv). Tim se nastavovani zjednoduSuje a
urychluje. To také znamend, Ze nastaveni mixu maze
byt dolad'ovano za letu s pouzitim 3D ovladace.
Peclivé nastaveni serv(-> 16.1.) je také dulleZité, jinak
se miiZze stat, Ze vicenasobné Fidici plochy nebudou
mit stejné vychylky. To mdZe mit napt. za dlsledek,
Ze model s kfidélky vyklopenymi nahoru jako brzdy,
ma snahu vychylovat se na jednu stranu pfi
kone¢ném pfiblizeni na ptistani.

13.2.2. Definice mixa

1 Xer

ELEVATR+

e

T

KaZzdému mixu miize byt pfidéleno jméno podle vasi
volby To je moZné provést v fadce 3 Name
(Jméno)(-* 10.1.3. vkladani textu).

DalSim krokem je pfifazeni az 5 Fidicich funkci mixQ
(tj. ovladacl na vysilaci) podle vlastni volby, coz
provedete vfadcich 1 - 5.:

Sloup. | Ridici funkce mixu (ovladaci prvek)

1 kfidélka, vySkovka, smérovka a plyn mohou byt
fazeny dle potfeby, s trimem nebo bez né;.
Priklad fadka 4: "Thr - Tr" = plyn bez trimu

Sloup. | Vypina¢ mixu Mix-1 , Mix-2 nebo Mix-3
2 muZe vypinat nebo zapinat dany ovladac.
- " znamena, ze ovladac je vzdy aktivni.

100% ir'}]‘ :

Sloup. | Typy mixa (= 12.2.3.)
3 Jaky ucinek bude mit fidici ovladacg?
Jaké parametry jsou k dispozici pro nastaveni
mixd?
Kde je neutralni poloha ovladace?

Navod k obsluze
13.2.3. Volitelnévlastnosti mixa
== »Symetricky mix”
Stred
Vychylka

Neutralni poloha ovladace:
Jeden parametr:

Vyt.hylhd serva

Pohyb ovladade ma za
nasledek soumérny pohyb
serva s s nastavitelnou
vychylkou okolo stfedu serva

100% | L W‘-‘T‘“\‘j Priklad poufZiti:
o Jo0a1B9RE - Bidici ovladag KFidélka, VYsk.
k3 “f' | Klapky v mixech jako
U AILERON+, FLAP+,
‘ ELEVATOR +
100%:
o ,Asymetrickymix”
Neutralni poloha ovladace: Stred

Dva parametry: Vychylka i Vychylka’:
Vychylka serva
1056 % Pohyb ovlada&e ma za
L nasledek nesoumérny pohyb
serva s s nastavitelnou
[ vychylkou okolo stfedu serva;
ow | Vyehylka yychylka mize byt nastavena
T 4 I oviadace o= x
100% rizné pro oba sméry.
A Priklad pouziti:
' Ridici ovladag Klapky v mixu
jako AILERON+, FLAP+

100% ¥

sJednostranna krivka”
Neutralni poloha ovladace: Koncovy bod
Dva parametry: Bod 1 a Bod 2

R e Pohyb ovladate ma za nasledek
Y oRINR linearni pohyb od stfedu serva
""' s s nastavitelnou vychylkou v
jednom sméru.
PrikladpouZiti:
Nelinearni fidici funkce pro
kompenzaci
(Spoiler/Brzda v ELEVATOR+)

\.-'yL hyllfa

100%A

i - Jednostranny/linearni s mrtvou zénou”
o B,

Neutralni poloha ovladace:
Dva parametry:

Koncovy bod
mrtva zoéna a draha

Vychylka serva Pohyb ovladace ma za
100%4 _ nasledek linearni pohyb serva
. ze stfedu s nastavitelnou
| vychylkou v jednom sméru a
‘ Trv nastavitelnou mrtvou zénou,
Vychylka kdy servo na pohyb ovladace
l1008Y1292¢¢  nereaguje

-1 007
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»Symetricky mix s mrtvou zénou”

Neutralni poloha ovladace:
Dva parametry:

Stred
mrtva zéna a vychylka

Pohyb ovladace ma za
nasledek symetricky pohyb
serva zaginajici v bodé
vzdaleném od stfedu ovladace
(nastavitelna mrtva zdna),
s nastavitelnou, ale v obou
smérech identickou
vychylkou.

Pozor:
NepouZivejte pro kridélka.

Typ mixu jednostranny/linearni s offsetem je jediny,
kde pohyb serva zacina z bodu daného parametrem
OFFSET (=posunuti, odchylka) a ne ze stfedu.

sJednostranny, linearnis offsetem”

Neutralni poloha ovladace:

dva parametry:

Koncovy bod
Offset a vychylka

Offset posouva koncovy
bod pohybu serva. Celkovy
rozsah pohybu =
Offset+vychylka

Priklad poufZiti:

Ridici funkce

Spoiler/brzda v mixu
FLAP+ pro velkou vychylku
klapky smérem dolt ve
funkci butterfly (crow)

Navod k obsluze

~

13.3.Podprogram "Assignment” (P¥ifazeni)

ROYALevo umoziiuje uzivateli pfiradit rizné ovladaci
prvky vysilace (ovladace, posuvné ovladace,
prepinace, tlacitka) jako kanalové ovladacée nebo
mixové prepinace.

Co jsou kanalové ovladace?

Kanalové ovladace jsou vSechny ovladaci prvky na
vaSem vysilaci, které ptimo ovladaji pohyb serv
(regulator otacek, atd.) v modelu, tj. vychylka serva je
umérna vychylce ovladace. V kapitole 13.3.4. najdete
seznam vSech dostupnych ovladacich prvki
ROYALevo.

Cojsou mixové prepinace?

VypinacCe jsou ovladaci prvky, které neslouzi pro
ovladani zakladnich funkci na modelech. Jsou uzivany
napf. pro zapinani a vypinani mixovych funkcijako
Combi Switch, dvoji vychylky, stopky a letové rezimy V
kapitole 13.3.5. najdete seznam vSech dostupnych
prepinacu.

TIP:

Pro modelare ktefiznaji MULTIPLEX PROFI mc
3000 a 4000:

V8echny zakladni Fidici prvky ma ROYALevo trvale
namontovany. ROYALevo nerozliSuje "elektricky”
kanalové ovladaCe a mixové prepinacCe; to znamena,
Ze jakykoliv ovladaci prvek mize byt pouZit jako
kanalovy nebo mixovy. Neni jiz nezbytné pfifazovat
jako dfive "kanalové pfepinace” nebo "Gx prepinace”.
Napfiklad, pokud si pfejete méfit dobu chodu motoru,
prosté prifadite ovladac¢ plynu jako vypinac€ stopek.

Poznamka: Pfreddefinované seznamy pfirazeni
3 z 5 seznamu pfifazeni obsahuji preddefinované
(vychozi) pfirazeni. Toto nastaveni miZe byt v pfipadé
potfeby kdykoliv zménéno. AvSak povSimnéte si,
prosim, Ze nemlZeme zarudit, Ze pfednastavené
programové Sablony budou fungovat 100% spravné
dle dfive uvedeného popisu, pokud zménite néktery ze
standardnich mix(i a potom vytvorite novy model
s pouzitim Sablony, ktera obsahuje onen zménény
standardni mix (- 12.1.).
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Jestlize se pokusite 0 zménu jednoho ze "standardnich
mixd”, objevi se na displeji toto upozornéni:

Standardniseznam!
Prosim pozor:
Zmény ovlivni

~vSechny modely a temelates using this
Sablony pouzivajici list |

tento seznam!
Stiskni ENTER _ .

Standard list!
Please note:
Changes affect
all models and

13.3.1. Parametr ,,Mode” (Mod kFizovych ovladaci)

/7 ovliviiuje jen aktivni model

Nastaveni funkce kfiZzovych ovladacu vysilace - kridélka /
vySkovka / smérovka nebo klonéni / klopeni / boceni je
prednostné uréovano parametrem "Mode" (mod
ovladacu), spiSe neZ v seznamu prifazeni. Nastavit
miZete véechny 4 mozné maody. Sipky zobrazuiji rovinu
pohybu ovladace. Napf.:.

< pro vodorovnou rovinu (Smérovka resp. Boceni)

it pro svislou rovinu (VySkovka resp. klopeni)

.
L’H—.i'

e ol

Mod levy pravy
R 1 VySkovka | Plyn/Klap. Klopeni Kolektiv
Smérovka | Kridélka Boceni Klonéni
2:¢» {1 | Smérovka | VySkovka Kolektiv Klopeni
Plyn/Klap. | Kridélka BoCeni Klonéni
3:it <> | VySkovka | Plyn/Klap. Klopeni Kolektiv
Kfidélka | Smérovka Klonéni Boceni
4: <1t | Plyn/Klap. | Kridélka Kolektiv Klopeni
Kfidélka | Smérovka Klonéni Boceni

Mod kriZzovych ovladacu mlze byt kdykoliv zménén
(napf. pokud by dalsi modelar zvykly na jinou funkci
k¥iZzovych ovladacu chtél letét s vad§im modelem). Zména
rezimu nijak neovliviiuje Zadna jina nastaveni nebo
nastavené hodnoty (nap¥. nastaveni trim().

Mod ovlada&li miZzete zménit v menu ™ Setup,

Assignment(=» 13.3.2.), stejné jako v menu = Memory,
Properties( =#18.5.).

13.3.2. Parametr ,,Assignment” (P¥ifazeni)

"7 ovliviiuje jen aktivni model

Zde muGzete ménit méd ovladadu, jejich prirazeni, typ
modelu atd. - menu ™ Setup, Assignment(=» 13.3.2.),
stejné jako v menu -7 Memory, Properties (= 18.5.).

13.3.3.Parametr,Assignment-Name" (Pfifazeni
jména)

ovlivni jen aktivni ukol

(=»13.3.2)
Kazdy seznam pfifazeni (skladajici se z pfifazeni
ovladagll a prepinact na vysilaci) miZe byt oznacen
jménem s maximalni délkou 8 znak( (vkladani textu:
= 10.1.3.).

Navod k obsluze

13.3.4. Parametr ,Assignment - Controls” (Pfifazeni
ovladacich prvki)
Ovliviiuje jen aktivni pfifazeni (= 13.3.2.)

“hfssﬁsn.tuntrols

is& ¢
FO1ler
Flar<RPH
L. gear
Tow rel.
vBrake

Dostupné jsou nasleduijici Fidici funkce:

Ridici funkce Poznamka
Throttle /plyn

Spoiler/Brzdy

Flap/RPM - klapky pro letadla

Klapky / Otacky a RiZENi OTACEK pro vrtulniky

L. gear /Podvozek

Tow hook I Vle¢ny
hacek

Brake | brzda

Gyro

Mixture / Bohatost
sSmesi

AUX1 pomocna funkce/kanal

AUX2 pomocna funkce/kanal
Collect./Kolektiv Jen pro Vrtulniky
Thr. limit/ Jen pro vrtulniky (omezovac

/Omezovac plynu | plynu /"bezpecnyvolnobéh™)

Odpovidajici ovladaci prvek vysilace pro funkce ve

vySe uvedeném seznamu miiZete snadno pfriradit

pomoci zrychlené volby:

PFifazeniovladac¢e pomocizrychlenévolby:

1. Ve sloupci 1 vyberte poZzadovanou funkci (sloupec:
fidicifunkce)

2. Stisknéte ENTER pro presun do sloupce 2
(sloupec: ovladaci prvek)

3. Zahybejte zvolenym Fidicim prvkem -» nadispleji
se objevi pismeno oznadujici zvoleny ovladaci
prvek.

aTIP:

Jednomu ovladaci miZe byt pridéleno vice Fidicich

funkci, a také mUze byt pridéleny sou¢asné jako

mixovy pfepinac (také pro nékolik funkci).

Pozor, dulezité!

4. Presunte ovladaci prvek do pozadované neutralni
polohy (napf. plynu na volnobéh, brzdy zatazené,
kolektiv na minimum)

5. Stisknéte ENTER pro potvrzeni =* kursor se vrati
do sloupce 1

Pokud dana fidici funkce neni pozadovana, vymazte

pfitazeni stisknutim ki. REV/CLR =*objevi se, - - -".

Sloupec 3 ukazuje nastaveni (* = ON (Zapnuto),

ovladaci prvek v neutralni poloze) a smér pohybu k

neutralni pozici (& / 7).

Pozn.: Prifazeni tladitek

PovSimnéte si vyjimek spojenych s pfifazovanim

nasledujicich ovladacich prvk(: tlagitka (mzikové

spinace) "H" a "M" a tlaCitka na hlavici ovladace "KTa"

a "KSw" =»viz dale)
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13.3.5. Parametr,, Assignment-switches” (Pfifazeni

mixovychpiepinacu
ovliviiuje jen aktivni pfifazeni (=» 13.3.2.)

R
CombiSwitch <N
Throttle-cut H
vﬁESIGt__

Dostupné jsou nasledujici funkce:

Funkce Poznamka
prepinace
DR-ai dvoji vychylky pro k¥idélka nebo
klonéni (= 14.2.4.)
DR-el dvoji vychylky pro vySkovku nebo
klopeni( =»14.2.4.)
DR-ru dvoji vychylky pro smérovku nebo
boceni = 14.2.4.)
CombiSwitch Modely letadel:
(vypinaC mixu zapina a vypina kombi-mix ( = 15.1.)
kridélka- Modely vrtulnik(:
smérovka) Aktivuje funkci pfimy plyn
Throttle-cut Aktivuje funkci Throttle-Cut
(Zhasinani Nezavisle na okamZité poloze
motoru) ovladace plynu je motor
(elektromotor, spalovaci) vypnut
popf. zhasnut (=* 9.3.1.)
% Slot Aktivuje ¢asovac ,Slot"(=» 17.2.)
Y sum Aktivuje ¢asovac ,Sum” (= 17.3.)
B interval Aktivuje ¢asovac ,Interval” (= 17.4.)
Mix-1..3 Modely letadel:
zaping a vypina ridici ovladace mixu
(=13.2.2))
Modely vrtulnik(:
Mix -1 : Pfepina reZim gyra
Mix-2, Mix-3: Zadna funkce
Teacher Prepinac pro predavani fizeni ve
(ugitel-Zak) funkci ugitel/Zak (= 13.4.)
Main phase Aktivuje primarni letovy reZzim 4
(Hlavni let. rezim)
Phase 1-3 Aktivuje sekundarni letové rezimy
Letovy rezim 1-3

Ptirazeni ovladacich prvka k jedné z vySe
uvedenych funkci se provadi zrychlenou volbou, stejné
jako pfi pritazovani kanalovych ovladadt (= 13.3.2.).

[o]
CTIP ! Kde je poloha vypnuto a zapnuto?

Sipky (4 / ) za pismenem ovladaciho prvku vZdy
zobrazuji smér pohybu k poloze zapnuto. Pfesurite
ovladaci prvek do polohy, kde ma byt funkce zapnuta a
potvrdte stiskem ki. ENTER (nebo 3D ovladace).
Vybrana pozice je ihned uloZzena do paméti.
Vyjimka: Tlaéitka ,H" a,,M":
Tlacitka "H" a "M" jsou umisténa na bocich vysilace a
mohou pracovat dvéma zplisoby:
e Dvoustavovy (preklapé&ci) pfepinaé,,J™

Jeden stisk tladitka = funkce zapnuta

Dalsi stisk tlacitka = funkce vypnuta

Typické pouZiti: Stopky

Navod k obsluze

e Mzikovy spinaé,, JL"
Tladitko stisknuté = funkce zapnuta
TlacCitko uvolnéno = funkce vypnuta
Typické pouZziti: UCitel/Zzak, zhasinani motoru
Vyjimka: tladitkanak¥izovémovladadi:
Dodavana hlavice nese celkem tfi tlaCitka:
e Tlacitko na vrcholu KTa
prifazena funkce je aktivni po dobu, kdy je tlagitko
stisknuto (mZikovy spinac)
e  Par tlacitek na strané KSw
jedno (volitelné) funkci zapina, druhé ji vypina.

13.4.PodprogramTraining” (Ugitel-Zak)

13.4.1. Ovladani funkce ucitel/Zak

ROYALevo je mozné pouzit v roli ,Ugitele” i ,Zaka".

V rezimu Teacher (Uéitel) ROYALevo muZete nechat
Zaka tidit aZ 5 funkci.

V reZimu Pupil (Zak) je do vysilage ugitele predavano
6 funkci.

13.4.2. ROYALevojako vysila€ uéitele

Propojte vysilace ucitele a Zaka kabelem #85121.

Jako "Zakovské" mUzete pouZit nasledujici vysilace:

ROYALevo, Cockpit MM, Commander mc, EUROPA

mc, PICOline, PROFI m¢ 3010/3030/4000

VétSina starSich vysilactd MULTIPLEX mize byt také

pouzita jako Zakovsky vysila€. Jestlize vas zakovsky

vysila€ ktery neni uveden v seznamu, obratte se

prosim na odborny servis.

1 PFifad'te ve vysilaci ucitele prepinac (=» 13.3.5.).
Zadejte, ve které poloze fidi uditel a kdy Zak.

2. Prejdéte do podprogramu Training.

Vrtulnik: Klonéni, Klopeni, BoCeni, Kolektiv - jen 4
funkce)

"I >%" znadi, Ze tladitko ,I" na pravé strané
vysilaCe (>) je pfitazeno jako prepinaC ucitele.
Hvézditka za Sipkou signalizuje: Vypinad je v
poloze ON (zapnuto). Zrychlené pfifazeni je mozno
provést, jen pokud je prepinac v této poloze a
vysila€ zaka uz je nastaven pro ovladani funkci,
které budou mezi vysilaci pfedavany.

3. Zadejte:

Mode = Teacher.M v ptipadé, Ze zaklv vysilac
ma vystupni signal ve formatu MULTIPLEX
Neutral serva = 1,6 ms

Mode = Teacher.U v ptipadé, Ze zaklv vysila¢ ma
vystupni signal ve formatu UNIVERSAL.

Neutral serva =1,5 ms

4. \Vyberte funkci, kterou bude Zak moci ovladat a
stiskné&te ENTER.

5. Navysilaci Zaka rychle pohnéte ovladadem, ktery
bude pouZit pro vybranou funkci. Zobrazi se
odpovidajici ¢islo kanalu (naptiklad K3 pro
kridélka).
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Zkontrolujte smysl pohybu u vS8ech ovladanych

kormidel. Opacény smysl mUizete obratit pomoci kI.

REV/CLR ({ nebo 1I).

Pozor: Zrychlené pfifazovani nefunguje, pokud

ROYALevo bylo zapnuto v reZimu "No RF".
Opakuijte kroky 4. a 5. do té doby, neZ jsou pfirazeny
vSechny pozadované kanaly. Nyni se muiZete vratit do
provozniho displeje a zacit vycvik.

92vlé§tni péci vénujte nastavovani kanalu plynu,
pokud je motor v chodu nebo je model pohanén
elektromotorem.

Dbejte, aby nedoS$lo k ohroZeni ostatnich modelard,

divak(l nebo model(i neocekavané spusténym motorem.

13.4.3. ROYALevo jako vysila€ Zaka

Dulezité: Jestlize ROYALevo pracuje jako vysila¢ Zaka,
trimy nejsou v ¢innosti (trimuje ucitel).
Jako "uditelské" muZete pouZit nasledujici vysilace:
ROYALevo, Commander mc, EUROPA mc, PICOline,
PROFI mc 3010/3030/4000
Neékteré starsi vysilate MULTIPLEX mohou byt také
pouzity jako uditelsky vysila€. Jestlize vas ucCitelsky
vysila€ neni uveden v seznamu, obratte se, prosim, na
odborny servis.
1. Nalistujte podprogram Training.
2. Nastavte
Mode = Teacher.M v pripadé, Ze ucitelllv vysila¢ ma
vystupni signal ve formatu MULTIPLEX
Neutral serva = 1,6 ms
Mode = Teacher.U v pripadé, Ze ugitelliv vysilac ma
vystupni signal ve formatu UNIVERSAL.
Neutral serva = 1,5 ms
POZNAMKY:
Jestlize ROYALevo vypnete bez vypnuti reZimu uditel-
Zak (parametr Mode je treba prepnout na OFF). Po
opétném zapnuti vysila¢ z bezpe&nostnich divodd sam
prejde do podprogramu Training.

13.5. Podprogram"User"” (UzZivatel)

Eéé BUBB

Lansuage Enalis
MHLTIPLE?

Hame

13.5.1. Parametr ,,PIN" (Pristupové heslo)

(% v8eobecny ucinek

PIN muZe byt pouZito pro ochranu uloZzeného nastaveni
vaSeho vysilade. Jestli je aktivovano, uZivatel mlze
pohlizet nastavené hodnoty, ale nelze je ménit.

Je-li PIN=0000

Jestlize zadate tento PIN, hodnoty ve vysilaci nejsou
chranény pired zménami.

PIN = **** (Ctyri znaky)

PIN musi obsahovat minimalné jeden znak, ktery neni
0!

Jestlize zadate PIN, uzamceni hodnot se projevi po
pristim zapnuti vysilace. MUZete listovat v8emi menu, ale
jakmile se pokusite nastaveni zménit, objevi se
nasledujici upozornéni:

Navod k obsluze
Funkce uzamcena

Input Locked

Please enter

correct PIN:
*kkk

Prosim zadejte
spravny PIN:

Jestlize PIN zadate

spravné, zamek bude odemcen. To plati az do
nasledného vypnuti/zapnuti vysilace.

13.5.2. Parametr ,Language” (Jazyk)

({e vSeobecny ucinek

Standardné ROYALevo obsahuje dvé jazykové sady
pro zobrazovani textu. Jeden standardni jazyk je
NEMCINA a je nastavena jako aktivni jazyk.

Druhym standardnim jazykem je ANGLICTINA.

V menu ™% User miizete zmé&nit parametr Language a
vybrat druhy ze standardnich jazykd.

Nalnternetu (http://www.multipiex-rc.de/najdetena
strance ROYALevo INFO dalSi jazykové sady
pristupné ke stazeni. Tyto soubory budou moci byt
nahrany pomoci PC programu do vysilate ROYALevo
kde nahradi jeden ze standardnich jazyka.

13.5.3. Parametr ,Name"” (Jméno)

.

‘ e vieobecny uginek

Jestlize je vysila¢ novy, najdete v tomto poli jméno
MULTIPLEX. MUzete napsat napfiklad VaSe vlastni

jméno aZ do velikosti 16 znak(. VaSe jméno se pak
objevi v provoznim displeji 1 (=9.2.).

14. Hlavni menu ,,Controls™ .L
(Kanalové ovladace)

Kanalové ovladacCe jsou v8echny ovladaci prvky
vysilade, které jsou pfifazeny pro fizeni jednotlivych
funkci (kanaltl) modelu. Mohou to byt kiiZzové
ovladace, posuvné ovladace a pfepinace. Napr. pokud
prifadite pfepinac pro ovladani vieéného hacku, stane
se tak kanalovym ovladacem.

Které kanalové funkce vysilace jsou pritomny, a které
ovladaci prvky slouzi k jejich ovladani je uréeno v
menu ™ Assignment, Control.

Menu nastaveni kanalovych ovladadt je dynamické,
to znamena, Ze se zobrazuji jen ty funkce, které jsou
pouzivany v aktivnim modelu. Jestlize létate

s jednoduchym modelem, ktery ma ovladanou jen
smérovku a vySkovku, menu bude vypadat takto:

EEE‘UEEDI“ ey

Rudder e
Contr.switch .

Kapitola 14.2. predevsim popisuje, které
programovatelné parametry jsou nastavitelné pro
jednotlivé kanalové ovladace. Odstavce 14.2.1 az
14.2.10 podrobné popisuiji jednotlivé parametry.

14.1. Podprogram ,,Control switch”
(Proporcionalni ovladaé jako prepinac)
I—7 ovliviiuje jen aktivni model

rozsah-100% aZz 100%

vychozi 0% (stfedova poloha)
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vZdyje na konci seznamu kanal, ovladacu
Contr. switch pouZijete tehdy, kdyZ potfebujete zapinat a

vypinat urcitou funkci pomoci proporcionalniho ovladace.

Priklad: doba chodu elektromotoru

Prejete si spustit stopky, jakmile je ovladac plynu
vychylen za'/, jeho drahy.

K tomu musite pfifadit stejny ovladac, ktery ma slouZzit
jako spinac stopek, zaroven jako ovladac plynu.
Jestlize uzivate analogovy kanalovy ovladac, jako je
krizovy ovladaC (nebo ovladaCe E nebo F), bod ve
kterém dojde k sepnuti, Ize nastavit libovolné.

X Contr.suitch
A

i

At ¥

E W =Y

F o 30X

14.2. Podprogramy pro jednotlivé kanaly

Kanalové ovladaée pro letadla

Toto nabidka zobrazuje jen ty kanalové ovladacCe, které
jsou uzivany v aktivnim modelu. To znamena, Ze jsou
bud’ pfitazeny pfimo k servu, nebo jsou pouzity v jednom
z mixd. ktery jste vytvofili. Nazyvame to "dynamické

menu”.

Funkce Control switch (= 14.1.) je vZdy zobrazena.

Kanalovéovladaceprovrtulniky

Toto menu vZdy nabizi funkci Control switch (% 14.1.) a
ovladac pro klonéni (kfidélka), klopeni (vy§kovka),
boCeni (smérovka, vyrovnavaci rotor), kolektiv a plyn.
Dalsi volitelné ovladaCe (podvozek, gyro, vleCny hacek,
brzdu a AUX 1 AUX 2) jsou nabizeny, jen pokud byly
pfitazeny k danému modelu.
Prehledkanalovychovladacuvysilace

Symbol 4x v nasledujici tabulce za nastavitelnym
parametrem znamena, Ze tento parametr je mozno
individualné nastavit pro kazdy ze ¢tyr letovych rezima.
Kanalové ovladaCe, které naji stejné nastavitelné
parametry, jsou v tabulce uvedeny spoleCné.

Kanalovy | Nastavitelny | Poznamka
ovliadac parametr
Aileron Trim step 4x jen zobrazeno
(Kridélka) (Krok trimu) 0.5/1.5/2.5/3.5%
Elevator D/R (Dvoji vychylky) | 0% az 100%
(VySkovka) | Trvl 4x 0% az 100%
Rudder (Vychylka)
(Smérovka) | Expo -100% az +100%
Throttle T. cut (Zhas. motoru) |jen zobrazeno
(Plyn) Idle (Volnobéh) jen zobrazeno
Step (Krok trimu) 0.5/1.5/2.5/3.5%
Slow (rychlost chodu
serva) 0.0 a7z 4.0 sec
Spoiler Run time (doba 0.0 az 4.0 sec
(Brzdy) chodu)
Flap Fixed value 4x OFF, -100% az+100%
(Klapky) (pevna vychylka)

Navod k obsluze

Aileron Trim 4x jen zobrazeno
Klonéni) Step (Krok trimu) 0.5/1.5/2.5/3.5%
Elevator D/R 0% aZz 100%
Klopeni) Trvl 4x (Vychylka) 0% az 100%
Rudder Expo -100% az +100%
Boceni)
Coll. pitch 6-point Coll.curve. 4x | Kolektiv
(Kolektiv) -100% az +100%
Throttle Min 5-point-Thr- Thr-Minimum
(Plyn) curve 4x 0% -100%
Predvolba plynu plyn:0% 100%
RPM Run time 0,0 az 4,0 sec
otacky Fixed value 4x OFF,-100% az+100%
Thr. limiter Zadné nastaveni
Omezovac
plynu
Funkoe Doba chodu 0,0 a7 4,0 sec
Tow hook Zadné nastaveni

(Vle€. hadek)
Brake
(Brzda)

Gyro

AUX 1
AUX 2

Zadné nastaveni

14.2.1. Nastaveniovladacii pro hlavnikanaly

(Smérovka)
Aileron/Roll (Klonéni), Elevator/Pitch axis

(Klopeni), Rudder/Yaw (Boceni)
Podprogramy nastaveni ovladact pro hlavni kanaly
jsou zobrazeny stejnym zplisobem, a také nastavitelné
parametry jsou shodné (= 14.2.2. az 14.2.6.).
Zobrazeni ve formé grafu, kde provedené zmény jsou
okamZité viditelné, nastaveni velmi usnadiiuje a
objasfiuje, jak dany ovladac pracuje.

Priklad dole ukazuje graf pro kanal kridélek.

Aileron (KFidélka), Elevator (VySkovka), Rudder

1 Aileron. HORHAL

Xxit

Kromé parametrd, vidite informace o dvou dalSich

funkcich:

a. Mala pomiCka za nazvem parametru signalizuje,
7e této hodnoté& miizete pridélit jeden z 3D
ovladadu, takze hodnotu Ize nastavovat za letu.

Expo -90%

b. Mala Cislice (1- 4) za nazvem parametru
signalizuje. Ze této hodnoté mizete dat rizné
hodnoty zvlast’ pro kazdy ze 4 letovych rezim(.

Trim 2

2.0%

Nékteré parametry mohou byt pfidélené 3D ovladacim
a zaroven jsou nezavisle nastavitelné pro kazdy letovy
rezim. V tomto p¥ipadé se objevi oba symboly.

Trvi 2

-90%
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14.2.2. Parametr,, Trim"

<I'Djen zobrazeno
nastavuje se stiskem tlacitek k¥iZzovych trimd

[l jedna hodnota trimu pro kazdy letovy rezim

Hodnota tohoto parametru ukazuje polohu trimu pro dany

kanalovy ovladag, tj. velikost a smysl jeho vychylky.
Vypocitava se z velikosti kroku trimu (parametr STEP) a
poc¢tu pouzitych krokd trimu. Pokud je nastaven nejvétsi
krok trimu (3,5%), rozsah trimu miZze byt aZ 70% v obou
smérech.

14.2.3. Parametr,,Step” (Velikost krokutrimu)

0,5% - 1,5% - 2,5% - 3,5%
Pro velikost kroku trimu mohou byt zadany jen tyto Ctyfi
hodnoty. Pocet krokd trimu je +/- 20, davaji tedy trimu
rozsah +/- 10%, +/- 30%, +/- 50% a +/- 70%

14.2.4. Parametr ,D/R" (Dvoji-vychylky)

@ mohou byt nastavovany 3D ovladacem
10% aZz 100%

Dvoji vychylky umoziiuji ménit citlivost fizeni modelu.

Napfr. je-li parametr D/R nastaven na 50%, mUzete

prepnutim pfifazeného prepinace zmensit velikost

vychylek ovladacich ploch na polovinu oproti normalu.

14.2.5. Parametr,,Trvl” (Velikostvychylky)
Tento parametr udava v procentech, jaky podil
z maximalni mozné vychylky serva &ini vychylka
nastavena pro ovladac€ v krajni poloze.

14.2.6. Parametr ,,Expo”. (Exponencialni pribéh)
@ muZe byt nastavovan 3D ovladagem

-100% aZz 100%, 0% = vypnuto
Tento parametr vam dovoli pfifadit danému ovladaci
exponencialni pribéh odezvy. Je-li parametr Expo=0%,
je odezva serva na pohyb ovladace linearni (pfimo
umeérna). Zaporné hodnoty Expo maji za nasledek, ze
pohyb ovladace okolo stfedu vyvolava zmensenou
odezvu serva - tj. ovladanije kolem neutralu jemnéjsi.
Kladné exponencialni hodnoty maji opacny ucinek:
ovladac je citlivéjsi kolem stfedni polohy.
Dvoji vychylky (= 14.2.3.) zmenSuji celkovou vychylku
serva, kdezto Expo neméni koncové body. Tj. plné
vychylky jsou v pfipadé potfeby vzdy k dispozici.

:TE Elevator. NORHAL

; 1 Elevator. NORHAL
Exik REXit

Trin | Trim ¢ 0.8% | |
Ster  1.54 -/'/
oR - 108% [ /7

Trul § _1oas |
£iro !

14.2.7. Parametr ,Fixedvalue” (Pevnavychylka
serva)

hodnota nastavitelnd pro kazdy letovy rezim
muZe byt nastavovan 3D ovladagem
-100% az 100%, 0% = vypnuto

Tento parametr slouzi pro nastaveni urcité polohy

ovladaci plochy modelu, kterou neni mozné

odpovidajicim ovladatem ménit.

Typicky pfiklad pro tuto funkci je pevna pozice klapek pro

start modelu. KdyzZ zapnete letovy rezim START, klapky
se automaticky vychyli do pozice nastavené pro start.

Navod k obsluze

V reZimu NORMAL jsou klapky normalné fizeny
ovladacem na vysilaci (napf. posuvnym ovladacem F).

"

Rurn time " 6.8

Fixed value 7 20%

14.2.8. Parametr ,Run time (Slow)"” (Doba chodu
serva)

MuZe byt nastavovan 3D ovladacem

0.1 az4.0s
Nastaveni doby pohybu serv vam dovoli nastavit Cas,
za ktery se paka serva vykona pohyb z jednoho
koncového bodu do druhého. Toto umozni pomaly
pohyb ovladaného objektu, dokonce i kdyzZ je dany
kanal ovladan prepinacem.
Priklady:
Pomalé vysunuti podvozku, které potom probiha
maketovou rychlosti. Pomalé zavirani nebo otvirani
vztlakovych klapek, takze model nekona prudké
pohyby pfi zméné polohy klapek pomoci pfepinace.

14.2.9 Parametr ,,Idle” (ReZim trimu plynu)

Jen pro ovladani plynu

Tento parametr méni zplsob fungovani trimu plynu pfi
volnobé&hu.. Z grafu v menu Throttle je ziejmé, Ze
trim plynu ovliviiuje kanal plynu jen mezi volnobéhem a
stredem drahy ovladace (1/2-plynu). Oblast
odpovidajici pohybu ovladace stfed-plny plyn neni
ovliviiovana.

14.2.10. Parametr,,Collective pitch”
(Nastavenipiedvolbykolektivu)

/7ovliviiuje aktivni model, rozsah +/-100%
E:]' jedna kfivka pro kazdy letovy reZzim

QD kaZzdy ze 6 bodl je moZzné nastavovat 3 D
ovladacem za letu (=* 10.2.2)

KFivka predvolby kolektivu se nastavuje v menu 1 4
Control/Collect. Kazdy letovy rezim mize mit
nastavenu zvlastni kfivku pfizplisobenou pro dany
rezim.

Priklad 1: Predvolba kolektivu rezimu Hover (viseni).
sPlocha” kfivka mezi minimem kolektivu a visem pro
jemnéjsi ovladani visu a pfristani.

1 Collect..HOVER
A Exit _

i
i
{
i
!
1
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Ptiklad 2: Krivka predvolby kolektivu reZimu Cruise
(normalni let). Linearni, symetricka kfivka pro stejné
reakce modelu p¥i stoupani a klesani.

ﬁ(ﬂﬁct..CRUISE
—79% :

2

i —49%

i -19%

i 19% |~
3 40% |

[

s i
_ 704 {ZIAEE

Vysilat ROYALevo nabizi také Sestibodovou kfivku
predvolby kolektivu. Jeji pfednost poznate v praxi: nikdy
neni dost bodd pro nastaveni optimalniho prabéhu.
sPlocha™ kfivka pro viseni za normalniho letu i na zadech
neni problémem.

3
|
E
H
E
a.

i
1

14.2.11. Parametr, Throttle” (Kfivka predvolbyplynu)

—7 ovliviiuje jen aktivni model, rozsah O - 100%
| jedna kFivka pro kazdy letovy rezim

eB kazdy z péti bodl je mozné nastavovat 3 D
ovladacem za letu (= 10.2.2)
KFivka pfedvolby plynu se nastavuje v menu

1 Control/Throttle. Pro kaZdy letovy rezim mizete
nastavit zvlastni kfivku s 5 body. Cilem je dosaZeni
konstantnich otaCek nosného rotoru za vSech okolnosti.
Priklad 1: K¥ivka plynu v rezimu Hover (viseni)

rottle, HOVER

VL G O

[ 0 O 8 )
e e T e

. K=
M

| |

Ptiklad 2: K¥ivka plynu v reZzimu Aero
(soumérna kfivka predvolby plynu tvaru V pro zvySeni
otaCek v normalnim letu i v letu na zadech.

; ggﬁ‘oﬁtle. ACRD
1, ) _—.'-'. b :'-._"-

Navod k obsluze

KFivka plynu pro rezim ,Autorot” (autorotace)
Letovy rezim s oznaCenim Autorot (standardné rezim
€. 4, nejvysSi priorita) ma pevné nastaveny plyn
(bezpecny volnobéh s odpojenou spojkou nebo
vypnutym elektromotorem) pro nacvik pfistani
autorotaci.

Body P71 - 5 nemohou byt v tomto pfipadé
nastavovany zvlast, zména jedné hodnoty zméni
hodnotu i vSech ostatnich bodu.

t1le. AUTOROT

g
3
-
4
y

ParametrMin. (Volnobéh)

Omezovac plynu

Parametr Min. urCuje otacky motoru, jestlize je
omezovac plynu nastaven na minimum neboli na
volnobéh (pro spousténi motoru), tento parametr
nezavisi na zvoleném letovém reZimu.

Vodorovna teCkovana Cara v grafu ukazuje polohu
omezovace plynu pro vSechny letové rezimy. Plyn je
omezen a v Zadném letovém reZzimu nelze dosahnout
vyS§S8ich otaCek

O

OTIP:

Pro nastaveni karburatoru (parametr Min.) pfesurite
ovlada€¢ omezovace plynu do polohy volnobéh.

Zménou hodnoty Min. se méni poloha teCkované Cary
a v grafu se tak zviditelfiuje hodnota parametru.

t1le. HOVER

i
!
!
!
1

14.2.12. Parametr ,RPM" (otacky) regulatortotacek
tidici signal pro elektronické regulatory otacek

"7 ovliviiuje jen aktivni model
doba chodu 0,0 az 4,0 sec

[E:, pevna hodnota pro kazdy letovy rezim

@ pevna hodnota a doba chodu rnlize byt
nastavovana 3D ovladatem za letu (= 10.2.2)
Pomoci parametru RPM muZe byt nastaven urgity
pocCet otaCek za minutu (=RPM) motoru. Toto plati, i
kdyZ neni funkci FLAP/RPM pf¥ifazen zadny ovliadaé.
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15. Hlavni menu ,,Mixers” )) (Mixy)

Hlavni menu Mixers je dynamické, to znamena, Ze
v menu se objevi jen mixy, které jsou uzivany danym
modelem.

Vyjimka pro modely letadel:

Mixy Combi-Switch (kfidélka-smeérovka) a A-Diff
(diferenciace kridélek) jsou vzdy pfitomny.

Pro vrtulniky plati:

Pro vrtulniky nelze nastavovat Zadné volné
programovatelné mixy. VSechny vrtulnikové mixy
jsou v menu vzdy pfitomny.

ig!r'.CONP. e

Guro
TAIL
Rotor head

Eomgiiui!cg e
Ail.Diff veue
ELEVATR+ Aeinls
AILERON+

FLAP+

on
"

15.1. Podprogram ,,Combi-Switch”
(mix k¥idélka-smérovka)

!/ Ail = rudder (Kridélka-smérovka; kfidélka jsou

Fidici funkci) 2 az 200 %

Ail €rudder (Smérovka je Fidici) -2 az-200%

hodnota mixu se nastavuje po krocich 2%, mix Ize

vypinat a zapinat pfitazenym prepinaem.
Koordinovany prulet zata¢kou (bez skluzu nebo vykluzu)
je mozZny jen se souCasnym fizenim smérovkou a
kridélky - to plati pro modely stejné&, jako pro skutecna
letadla. Souasna prace s dvéma ovladaci nebyva pro
méné zkuSené piloty snadna a Combi-Switch mUze
hodné pomoci, protoze ,kombi"nuje kfidélka a smérovku,
coz usnadni hladky a &isty prulet zatacek.

CombiSwitch <N  J*

Ail > rudder-+128%

PFfepinac pro zapinani mixu Combi-Switch nastavite v
menu “sAssignment, Switch a v menu mix( je
zobrazovan pro informaci. éipka signalizuje polohu
prepinaCe, ve které je mix zapnuty; hvézdicka potom
znaci, Zze packa prepinaCe opravdu v této poloze je.
Ve spodnim fadku mdlZete nastavit pomér, ve kterém
fizeny kanal nasleduje pohyb ovladacCe fidiciho kanalu
(2% - 200%). Znaménko urCuje smér zavislosti obou
kanall (+ znamena: kridélka jsou fidici). M(izete také
zadat hodnotu OFF (vypnuto), ktera vytadi Combi-Switch
uplné. Téhoz dosahnete stiskem kl. REV/CLR.

15.2. Podprogram ,,A-Diff" (diferenciace
vychylek kridélek)
7 ovlivituje jen aktivni pamé&t’ modelu

rozsah+/-100%
* znaménko obraci smysl (nahoru/dol()

Navod kobsluze

Vychozi stav OFF (vypnuto)

mix mGze byt potlacen funkci Spoiler (brzdy)

(Mode + SPOILER) - viz 15.2.1.
Diferenciace vychylek kfidélek znamena, Ze kridélka
maji vétsi vychylku nahoru, neZ dold. Vyrovnava se tak
rozdilna G€innost kridélek vychylenych nahoru a dold,
ktera by jinak zplsobovala vyboGovani v zatacéce.
Pokud nastavite diferenciaci na 100%, kfidélka se
vychyluji jen nahoru.

ERil.Diff. NORHAL
EExil

Mode +SPOILER
Diff. aﬁ

15.2.1. Parametr ,Mode”

Tento parametr ovliviiuje vSechny letové rezimy.
MduZete nastavit hodnoty OFF (vypnuto) nebo ON
(zapnuto). Pokud nastavite hodnotu +SPOILER, je pfi
vychyleni brzd diferenciace kfidélek potlatena.
Vyrovnava se tak snizena ucinnost kridélek.

15.2.2. Parametr ,,Diff.”

=l zavisi na letovém rezimu

@ muize byt nastavovano 3D ovladacem

Pokud si prejete v nékterém letovém reZzimu nastavit
diferenciaci na nulu, musite tento rezim aktivovat a
nastavit parametr Diffna 0%. Na displeji je potom
zobrazeno OFF (vypnuto).

Aktualni letovy rezim udava napis v prvnim fadku a
mala Cislice pred hodnotou parametru Diff.

15.3. Podprogram ,,Gyro" (fizeni zisku)

Mix Gyro mlZe byt s ROYALevo pouZit stejné dobie
pro modely letadel, jako pro vrtulniky. Tj. je vhodny pro
jakékoliv modely vybavené gyroskopem se vstupem
pro dalkové fizeni zisku.

Mix Gyro soupravy ROYALevo predstavuje zcela nové
feSeni. Je navrZzen pro dosaZeni optimalni stabilizace
modelu kolem jedné osy s pouZitim jednoduchého
gyra, stejné jako moderniho gyra typu heading-hold, za
vSech podminek a v kazdé situaci. Je toho
dosahovano nabidkou fady provoznich rezimd.
DoporuCujeme, abyste zacCali s reZimem ,, Transmitter
Mode", protoze takto se snadnéji seznamite s principy
fungovani mixu(= 13.3.1.).

feei

Mi-1

Gy *
Control
i OFF
OFF

Mode
Danping i
SurPression

Pozn. Stabilizace k¥idélek
Pro pouziti u model(l letadel pfedpokladame, ze gyro
ma za ukol stabilizovat model pficné (kridélka).
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Pozn. g:Stabilizaceboéeni(vyrovnévacirotor)

Pro modely vrtulnik(i se predpoklada , Ze gyro ma za ukol
stabilizovat model kolem svislé osy (boCeni/vyrovnavaci
rotor).

Nasledujici tabulka ukazuje charakteristické znaky dvou
v souCasnosti bézné pouZivanych systému gyroskop,

Damping gyro Heading-lock gyro
(normalni gyro)

Gyro tlumi otadivy
moment modelu okolo
osy, ktera ma byt
stabilizovana.

Gyro tlumi ota€ivy moment
modelu okolo osy, ktera ma
byt stabilizovana, a také
vraci model zpét do vychozi
polohy. Jako vychozi bod
muZete (podle toho, ¢emu
davate prednost) zvolit bud’
praci v rezimu heading-lock
(udrZzovani sméru), nebo
damping (tlumeni)

Rozsah zisku 0 . 100%: | Rozsah zisku -100 . +100%:
" +100%
-3‘ 100%(max.) Ey Max tlurmnic
] uginek
—1? 50% J
) j l
- s % 100% Max. gmérovy
ucinel

15.3.1. Parametr ,Mode"” (Rezim prace gyra)
’ ovliviiuje jen aktivni model

ROYALevo nabizi tfi rizné reZimy prace gyra:

Control (Rucni ovlddani) Ovladac¢ na vysilagi (je tfeba
priradit) ridi zisk gyra nezavisle na zvoleném
letovém rezimu. U€inek gyra miZe byt potlacen
ovladagem bodeni (viz 15.3.3). Rozsah
nastaveni je -100% +100%.

Damping (Tlumeni) Pro kazdy letovy reZim Ize nastavit
dvé rGzné hodnoty zisku. Pro pfepinani mezi
nimi slouZ prepina& Mix-1. Uginek gyra miZe
byt potlacen ovladatem boceni (viz 15.3.3).
Rozsah nastaveni je 0% az +100%.

Heading (UdrZzovani sméru, kursu) Pro kazdy letovy
rezim Ize nastavit dvé r(zné hodnoty zisku. Pro
prepinani mezi nimi slouzi prepinac Mix-1.
Rozsah nastavenije -100% az +100%.
Nastaveno 0% az +100%

Pracuje jako normalni damping gyro. Uginek
gyra mlze byt potlaten ovladatem bodeni.
Nastaveno O az -100%

Gyro pracuje v rezimu heading-lock (udrZovani
smeéru). PotlaCovani ucinku neni tfeba.

V kazdém letovém rezimu mize pfepina¢ Mix-
1 slouzit k vybéru reZimu heading-lock nebo
damping.

Rezim: Control

V tomto reZimu je fizen zisk gyra rucné ovladaCem na

vysilaCi. V programovych Sablonach je to posuvny

ovladac E. V tomto reZimu mohou pracovat vSechny
gyroskopy, které jsou vybaveny vstupem pro dalkove
fizeni zisku. To zahrnuje i gyra typu heading-lock.

Potlaeni ucinku gyra je mozné (=* 15.3.3).

ReZim: damping

Zisk gyra je nastavovan s pouZzitim parametru Damping.

Pro kazdy letovy rezim mohou byt nastaveny zviastni

hodnoty. To umoZiiuje pfizplsobit zisk gyra riznym

letovym podminkam nebo rezimim.

Navod k obsluze
Pouziti:
Modely letadel a vrtulniky, které jsou vybaveny
normalnim gyrem.
PotlaCeni ucinku gyra je mozné (= 15.3.3).
Rezim: Heading
Zisk gyra/rezim prace je volen pomaoci parametru
Damping/Heading (zisk gyra). Pro kazdy letovy rezim
je mozno nastavit zvlastni hodnoty. Tento rezim
poskytuje prostfedky pro nastaveni optimalniho zisku
gyra za vSech letovych podminek a rezimdl.

Pokud pilot modelu letadla pfepne na rozsah
zisku (= 15.3.2.) O ...-100% (-* Heading) v ramci
daného letového rezimu, trim boceni je automaticky
vypnut. Zmény trimu nyni ovliviiuji zvlastni pamét’ trimu
bocCeni, kteryje urCena k provadéni drobnych korekci
(teplotni drift, zména parametr( v zavislosti na okolni
teploté). Tato hodnota trimu se pouZiva v kazdém
letovém reZzimu, v némz je nastaven rezim prace
heading. Tato funkce trimu je zobrazovana
v provoznich displejich 1-3. Parametr trim (= 14.2.2.)
také ukazuje vylu¢né hodnotu nastavenou v reZzimu
Damping, v zavislosti na daném letovém rezimu.

U modeld vrtulnikd je také mozno prepinat mezi
dvéma hodnotami zisku gyra (=* 15.3.2) v ramci
jednoho rezimu letu.
PozZadavek:
V menu Setup, Assignment je tfeba prifadit pfepinac
funkci Mix-1(=» 13.3.4).
Pokud pilot modelu vrtulniku prfepne na rozsah zisku
(-)15 3.2.) 0 ...-100% ( =»Heading):
Trim bocCeni je automaticky vypnut. Zmény
trimu nyni ovliviiuji zvlastni pamét’ trimu
boceni, ktera je urCena k provadéni drobnych
korekci (teplotni drift, zména parametr(
v zavislosti na okolni teploté&). Tato hodnota
trimu se pouZiva v kazdém letovém reZimu,
v némZ je nastaven rezim prace heading.
Tato funkce trimu je zobrazovana v provoznich
displejich 1-3. Parametr trim (= 14.2.2.) také
ukazuje vylu€né hodnotu nastavenou v rezimu
Damping, v zavislosti na daném letovém
rezimu.
Staticka kompenzace ocasni rotoru - REVO-
mix (= 15.4) je vypnuta.
Pouziti:
Modely letadel a vrtulniky, které jsou vybaveny gyrem
typu heading-lock.
Potlaceni uCinku gyra je mozné (= 15.3.3). AvSak toto
plati jen, pokud je gyro provozovano v rezimu Damping
(zisk gyra O ..+100% =» Damping).
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15.3.2. Parametr ,Heading/damping” (zisk gyra)
VreZimu prace gyra Control:

Zisk gyra lze nastavovat jen ru¢né pomoci ovladaCe na
vysilagi- (= 15.3.1 Mode--> Control). Nastavena hodnota

parametru Heading/Damping nema v tomto reZimu zadny

vliv.
VreZimu prace gyra Damping:
/ ovliviiuje jen dany model

— dovoluje nastavit zvlastni hodnoty pro kazdy letovy

rezim

rozsah O ... +100%
@ m(iZze byt nastavovan 3D ovladacem
Pro kaZdy letovy reZzim Ize nastavit dvé hodnoty
parametru Damping (zisk gyra). Ovlada¢ gyra na vysiladi
nema v tomto reZimu Zadny vliv na nastaveni zisku gyra.
(= 15.3.1 Mode --> Damping).
Vrezimu prace gyra Heading:

7 ovliviiuje jen dany model

=Il dovoluje nastavit dvé& zviastni hodnoty pro kazdy

letovy reZzim a prepinat mezi nimi prepinatem Mix- 1
rozsah -100% (Heading)... +100% (damping)

@ muZe byt nastavovan 3D ovladatem

V kazdém letovém reZzimu Ize nastavit dvé hodnoty zisku

gyra. Pro prepinani mezi nimi slouzi prepina¢ Mix-1

( 15.3.1.).

TIP:
Jestlize poZadujete jen jednu hodnotu zisku gyra pro

dany letovy reZzim bez ohledu na polohu prepinace Mix-1,

prosté nastavte stejné hodnoty pro obé polohy
prepinace.

Ovladac gyra na vysilagi nema v tomto reZimu Zadny vliv
na nastavené hodnoty.

9 Nezapomeiite, kdyZ pouzZivate mix Gyro v rezimu
Heading:

Nez vzlétnete s modelem, dikladné zkontrolujte, Ze gyro

pracuje v souladu s nastavenym rozsahem zisku:

1. Aktivujte letovy rezim, ve kterém je rozsah zisku 0
-100% (Heading).

2. Vychylte ovladag bod&eni/vyrovnavaciho rotoru do
obou krajnich poloh a potom vrat'te do neutralu.
Jestlize se servo boceni/vyrovnavaciho rotoru vrati zpét
do vychozi polohy, gyro pracuje v rezimu Damping =2 tj.
je treba obratit smyslvychylky v kanalu Gyro (= 16.1.1)

15.3.3. Parametr ,Suppression” (potlaceni Gu€inku
gyroskopu)
"7 ovliviiuje jen aktivni modelu

rozsah 2% ... 200%, po krocich 2%
QB mizZe byt nastavovan 3D ovladacem
Parametr Suppression poskytuje nastavitelné linearni
(pfimo umérné) zmenseni zisku gyra, kdyZ vychylujete
ovladac pfrislusného kanalu. Tim se zabranuje, aby gyro
pusobilo proti vasemu Fizeni modelu.
Hodnoty od 2% do 98% zmenSuji zisk, ale nepotladuji
ucinek gyra uplné.

Hodnoty od 102% do 200% vyvolaji piné potlaceni ucinku

gyra drive, nez ovlada¢ boceni naplno vychylite.

PotlaCovani u€inku gyra pracuje ve vSech rezimech prace

gyra (Control, Damping, Heading) se stejnou hodnotou
parametru pro vSechny letové rezimy

Vyjimka:

Pokud je zisk v rozsahu 0 ... -100% (reZim Heading).

Navod k obsluze

9 Poznamka

Rada gyroskopu ma svoji vlastni funkci potlageni
Gcinku. V tomto pripadé funkce Suppression nesmi byt
na vysilaci aktivovana. (Suppression = OFF).
Prosime, peclivé prostudujte navod dodavany s vasim
gyroskopem.

15.4. Podprogram ,,Tail rotor” (REVO-mix)
(statickd kompenzace ocasniho rotoru)

Mix , Tail rotor” neboli REVO-mix vysilate ROYALevo
provadi tzv. statickou kompenzaci vyrovnavaciho
rotoru. Jestlize pilot vySle vrtulniku nachazejicimu se
ve viseni povel ke stoupani nebo klesani, moment,
ktery musi vyrovnavaci rotor vyrovnavat se umeérné
povelu zvétSi nebo zmensi, na coz model reaguje
otacenim okolo svislé osy. Pokud je REVO-mix
spravné nastaven, tyto zmény kompenzuje. To
pomaha predchazet nechténému boceni modelu a také
usnadriuje praci gyroskopu, coz v disledku znamena,
Ze Ize dosahnout mnohem stabilngjSino letu. Pro
nastaveni mixu slouZi Ctyfi parametry:

Collective pitch+, Collective pitch-, Offset, Zero point

i
i
i
1

Zero point
| CoLlect.

provedena nastaveni vSech mix{ zahrnujicich
rotorovou hlavu. NeZ za¢nete REVO-mix dolad'ovat za
letu, musi byt jiZ optimalizovana k¥ivka pfedvolby
plynu. Pokud pozdé&ji zménite kfivku predvolby plynu,
obvykle bude tfeba upravit i nastaveni REVO-mixu.
Pokud pouzivate gyro typu heading-lock, nesmi byt
mix Tail rotor (REVO-mix) pouZivan nebo musi byt
zcela vypnut! Prosim, prectéte si naSe pokyny tykajici
se mixu Gyro (= 15.3.).
P¥iprava:
« VmenuCTJ Servo, Assignment(=» 16.2.) musite
prifadit servo TAIL (vyrovnavaci rotor), jinak se mix
Tail rotor neobjevi v menu X, Mixer.
+  Pro nastaveni serva vyrovnavaciho rotoru je
dostate¢ny dvoubodovy prabéh (2P) (= 16.1.).
Av8ak pozor, je velmi duleZité, aby servo
vyrovnavaciho rotoru nebylo nijak mechanicky
omezovano (blokovano) v koncovych bodech vychylky
(P1, P5).
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15.4.1. Parametr ,Collective Pitch+/-"(Kolektiv+/-)

/ ovliviiuje jen aktivni model
= Zviastni hodnota pro kazdy letovy rezim

rozsah -100 ... +100%

@ mlZe byt nastavovan 3D ovladatem
Parametry Collective pitch+ /Collective pitch- (korekce
kolektivu) slouZi pro nastaveni poméru mixu kolektiv->
vyrovnavaci rotor pro stoupani a klesani. Tyto hodnoty
mohou byt nastaveny zvlast pro kazdy letovy rezim:
Co//p.t --> Korekce pro stoupani
Collp.- --> Korekce pro klesani

15.4.2. Parametr ,,Yaw diff.” (Korekce boéeni)
ovliviiuje jen aktivni model

=] Zviastni hodnota pro kazdy letovy rezim

rozsah -100 ... +100%

muZe byt nastavovan 3D ovladatem
Parametr Yaw diff. (korekce bocCeni) slouZi pro omezeni
vychylky vyrovnavaciho rotoru vjednom sméru. To miZe
byt nezbytné, pokud se model chova jinak pfi boCeni
doleva nebo doprava (odlisna rychlost otaceni okolo
svislé osy). Pro kazdy letovy reZim je mozno nastavit
zvlastni hodnotu.

15.4.3. Parametr ,,Offset” (odchylka)
7 ovliviiuje jen aktivni model

|l zviastni hodnota pro kazdy letovy rezim

rozsah -100 ... +100%

miZze byt nastavovan 3D ovladatem
| kdyZ je kolektiv (nosného rotoru) 0°, nosny rotor presto
vyvozuje urcCity reakéni moment, ktery vyZaduje korekci
vyrovnavacim rotorem. Tj. Uhel nabé&hu listd
vyrovnavaciho rotoru nemdze byt také 0°. Tento rozdil
(odchylku) praveé vyrovnava parametr Offset. Pro kazdy
letovy reZim je moZzno nastavit zvlaStni hodnotu; to je
nezbytné, pokud jste nastavili pro kazdy rezim jinou
uroveii konstantnich otaek nosného rotoru. V letovém
rezimu Autorotace m(ize byt parametr Offset nastaven
tak, aby listy vyrovnavaciho rotoru mély nulovy uhel
nabéhu. To je zvlasté dulezité, pokud je vas model
vybaven vyrovnavacim rotorem pohanénym i v rezimu
Autorotace.

15.4.4. Parametr ,Zero point” (Prahova aroven REVO-

mixu)

/7 ovliviiuje jen aktivni model
rozsah -100 ... +100%

@mﬁie byt nastavovan 3D ovladatem

Parametr Zero point (nulovy bod, prahova urover)

dovoluje nastavit polohu ovladace kolektivu, pfi niz se

zacCne projevovat vliv mixu kolektiv -> vyrovnavaci rotor.

Hodnota pro stoupani je nastavena pod Coll.+, pfi

klesani mix pracuje s hodnotou nastavenou v Coll.-

(=» 15.4.1).

Postup nastaveni:

1. Nejprve nastavte prahovou uroveri pro REVO-mix.
Presurite ovladaC kolektivu do polohy pro viseni.
Nastavte parametr Zero point na hodnotu, kterou
udava radek Collect.

2. Parametr Collect jenom zobrazuje polohu ovladace
kolektivu a proto jej nelze nastavovat. Zobrazenou
hodnotu prosté prepiste do parametru Zero point.

Navod k obsluze

15.5. Podprogram ,Rotor head "
(Rotorova hlava s deskou cykliky fizenou

elektronicky mixovanymi servy/CCPM)
Vysilat ROYALevo je vybaven mixem pro ovladani
desky cykliky (CCPM) nastavitelnym pro jakykoliv typ
desky cykliky (az po typ se Ctyfmi servy), ktery
vyZaduje elektronické mixovani. Nastavit je tfeba tfi
parametry:

Geometry, Rotation, Lever +/-

P¥iprava:

Aby se mix Rotor Head objevil v menu 2 Mixer, je
treba v menu TJ Servo, Assignment(=» 16.2) podle
typu desky cykliky pfifadit nasledujici serva:

Servo Poznamka
Head f/b | Servo desky cykliky vpfedu/vzadu
(Hlavaf/b)

Head le Servo desky cykliky vlevo

Head ri Servo desky cykliky vpravo

Head 4 Jen pro 4-bodové usporadani

Priklad 1: | 3-bodova 120° deska cykliky

Geometry | +120°

Rotation +0°

Lever+/- | 0%

i

- SR

Hlava le ?L: . Hlavari

._i_._._ S ENERE

A 120°
\x / Smer

letu

Hlaval f.
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Priklad 2: 4-bodova 90° deska cykliky
Geometry -90°
Rotation +0°
Lever +/- 0%
Hlava f/b(")

90°

Hlava le Hlava ri

ne

Hlava

15.5.1. Parametr ,Geometry” (Geometrie)
7 ovliviiuje jen aktivni model

rozsah 90 ... 150°/-91 ...-150°

Vychozi hodnota: +120°
Parametr Geometry urCuje Uhel mezi servem desky
cykliky Head f/b a servy rozmisténymi symetricky
vzhledem k nému - tj. Head I/e a r/i.
Pozor: Parametr Geometry musi byt zadan se
zapornym znameénkem, pokud je servo Head f/b
umisténo vprFedu (ve sméru letu) - viz. pfiklad 2.

15.5.2. Parametr ,,Rotation” (Rotace)
"7 ovliviiuje jen aktivni model
rozsah -100 ... +100°
zaporny —>ve sméru hodinovych rucicek,
kladny —> proti sméru hodinovych rucCiCek
Vychozi hodnota: 0°
Nastaveni parametru Rotation (zdanlivé otaceni desky
cykliky) je nutné:
+ jestlize deska cykliky je instalovana tak, Ze servo
Head f/b neni umisténo v podélné ose modelu
+ jestlize model kloni do strany pfi zméné nastaveni

kolektivu
[ Smérletu = Smeérletu \
Rotace 20° 4 Rotace 20°

Lo Geometrie
gt .l.“"-—__

15.5.3. Parametr , Lever +/-" (Paka +/-)
/7 ovliviiuje jen aktivni model

rozsah -100 ... +100%

Vychozi hodnota 0%
Parametr "Lever +/-"je potfebnyjen v tom pfipadé, Ze
vas model ma 3-bodovou desku cykliky konstruovanou
tak, Ze ovladaci body nejsou ve stejné vzdalenosti od
0osy nosného rotoru.
Hodnota parametru Lever +/- se urCi z poméru délky
paky, na niZz plsobi servo Head f/b (vzdalenost osa
htidele rotoru -> ovladaci bod) a délky paky, na niz

Navod k obsluze

pusobi boéni serva Head le a riv procentech, pricemz
délka paky bocnich serv je povazovana za 100%..
Priklad:

Paka Head f/b:
Paky Head rifle):

40mm
50mm (=100%)

Paka Head f/b je 0 20% krat8i, nez paky bocnich serv.
Lever +/-: -20%.

=» Spravné nastaveni:

4]
OTIP:
Jakmile jste zadali mechanické parametry desky
cykliky do mixu Rotor Head, je dalSim krokem
nastaveni vychylek serv rotorové hlavy v menu CJ
Servo/Calibration-( =#6.1). Nelze pfedpokladat, ze
fidici systém bude pracovat spravné, pokud nebudou
spravné nastavena jednotliva serva. Smysl vychylek
serv mlzete kontrolovat pohybem ovladade kolektivu.
Pokud nékteré servo nejde ve spravném smyslu
(sméru), prosté obrat'te smysl jeho vychylky. Ve fazi
nastavovani vychylek serv miZete shledat uZiteGnym
odpojit tahla mezi deskou cykliky a rotorovou hlavou,
protoZze to usnadnuje nastavovani maximalnich
vychylek (P1, P5). Jakmile tuto fazi ukondite, je mozno
nastavit vychylky pro jednotlivée kanaly: to se provadi
vmenu L Controls(=»14.2.4. Aileron/Trvl., Elevator/
/Trvl., =214.2.9. Collect. (kfivka pfedvolby kolektivu).

15.5.4. Vrtulniks HEIM mechanikou

Pro programovani vrtulniku s HEIM mechanikou

postupujte nasledovné:

1. Pouzijte Sablonu "HELIccpm”

2. Prifadte Head f/b jako servo 9. Toto servo neni
pouzito v modelu, ale slouzi pouze k aktivovani
mixu rotorové hlavy.

3. Prifadte Elevator (klopeni/vySkovku) na misto
puvodniho serva Head f/b.

4. 'V mixu Rotor head nastavte parametr Geometry na
90°. Serva Head le a Head ri budou nyni fizena jen
kolektivem (Collective pitch) a klonénim
(Aileron/Rall).
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15.6. Podprogram , Throttle compensation”
(Kompenzace vlivu klonéni, klopeni a
boc€eni na otacky rotoru)

"~/ ovliviiuje jen aktivni model

rozsah 0% 100%

Vychozi hodnota: OFF (vypnuto)
€2 miZe byt nastavovan 3D ovladatem (= 10.2.2)
Ucelem mixu Throttle compensation je udrZovat
konstantni otacky nosného rotoru modelu vrtulniku.
Pohyby ovladace kolektivu, velké vychylky cykliky
(klonéni a klopeni) a velké zmény nastaveni
vyrovnavaciho rotoru (zvlasté pfi akrobacii) - to
v8echno ovliviiuje otaCky nosného rotoru a v8echny tyto
zmeény jsou nezadouci. Tento mix slouZi k vyrovnani
jednotlivych vySe uvedenych vlivli. Koneéné hodnoty
nastaveni mixu je moZno stanovit pouze na zakladé
letovych test(l. Ve vétsSiné pripad( vyhovuji hodnoty
v rozmezi 10-20%.

15.6.1. Parametr ,Rudder” (Boéeni/smérovka)
Rozsah +/-100%,

_Vychozi hodnota: OFF (vypnuto)

Ridici povely v kanéle boceni/smeérovky, které zvySuji

thel nabéhu listli vyrovnavaciho rotoru, vyzaduji pfimo

umeérné pridani plynu az po maximalni nastavenou

hodnotu pfi plné vychylce.

Ridici povely v kanale bo&eni/smérovky, které snizuiji

thel nabéhu listli vyrovnavaciho rotoru, vyZaduji pfimo

umeérné ubrani plynu az po maximalni nastavenou

hodnotu pf¥i pIné vychylce.

Pro tento parametr jsou tfeba kladné i zaporné hodnoty,

protoZe ocas se miize pohybovat po i proti sméru

otaceni nosného rotoru. Plyn musi byt dle toho pfidavan

nebo ubiran.

15.6.2. Parametr ,Aileron” (Klonéni/kFidélka)
Rozsah 1%- 100%,
Vychozi hodnota: OFF (vypnuto)
Ridici povely klon&ni (v obou smérech, vpravo i vlevo)
vyZaduji pfimo umeérné pfidani plynu az po maximalni
nastavenou hodnotu pfi plné vychylce.
15.6.3. Parametr ,Elevator” (Klopeni)
Rozsah 1%-100%,
Vychozi hodnota: OFF (vypnuto)
Ridici povely klopeni (v obou smérech, vpted i vzad)
vyZaduji pfimo umeérné pridani plynu az po maximalni
nastavenou hodnotu pfi pIné vychyice.

Navod k obsluze

15.7. Nastaveni volné programovatelnych
mixu

Termin "volné programovatelné mixy" oznacuje mixy,
které jsou definovany v menu ™ Setup/Mixer( = 13.2).
Mixy zde definované (max. 14) mohou byt nastavovany

v menu 2. Mixers, tak aby vyhovovaly danému modelu.

9 Pozn.:

Mixy definované v menu ™ Setup/Mixer def(=» 13.2)
jsou dostupné jen pro modely letadel - nikoliv pro
vrtulniky.

Pro jednoduchost se v menu 2. Mixer zobrazuii jen
mixy, které jsou opravdu pouZivany v daném modelu -
1j. ty, které jiz byly p¥ifazeny v menu T Servo/
/Assignment (=» 16.2):

Combi-switch (mix kfidélka-smérovka) a Ail. Diff
(diferenciace vychylek kridélek) jsou zobrazeny vZzdy.
Nasledujici oddil vysvétluje, jak nastavovat volné
programovatelné mixy s pouZitim prikladu mixu
AILERON+ (KFidélka+), ktery je jiz v menu
preddefinovan a pouZiva jej nékolik programovych
Sablon.

PFiklad ukazuje, jak nastavit mix AILERON+ , tj. ->
rlizné vychylky kfidélek v rGznych rolich, jaké mohou
byt poZzadovany u modelu vétroné s dvéma pary
kfidélek a klapek (4-flap).

Co menu zobrazuje?

Ovladace

Pét dolnich Fadkl ukazuje Fidici funkce mixt a
ovladaCe na vysilaCi (které Fidi ovladaci plochy) dle
toho, jak byl mix definovan v menu Setup.

Hodnoty

Dalsi dva sloupce zobrazuji hodnoty mix(i (1 nebo 2)
prislusné k danému ovladaci. Jen tyto hodnoty mohou
byt v tomto menu ménény.

"Proménliva hlavicka”

Treti fadek predstavuje ,proménlivou hlavitku”, jez se
méni dle toho, na kterém fadku je umistén kursor.
Hlavi¢ka poskytuje doplfiujici informace o dané fidici
funkci.
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16. Hlavni menu ,Servo™ T_J

E‘..u”'ﬂ_,l_
Sloupec 1 Ukazuje ve formé symbolu typ mixu
(nad Fidicim pfitazeny k dané tidici funkci
kanalem) (=» 13.2.3)
Sloupce 2+3 Ukazuje typ a ucinek hodnoty mixc.
Sloupec 4 Udava, zda je moZno tidici funkci
odpoijit prepinatem; pokud ano, ktery
prepina€ k tomu slouZi a aktualni
polohu prepinace:
Hvézdicka * mix = ON (zapnut)
Sipka ukazuje polohu
prepinace ON (zapnuto)
(pokud je mix vypnut)
Priklad:

Ridici funkce (ovladag vysilage) /Aileron/kfidélka (primarni

ovladag) zpusobuje soumérnou vychylku serv(a)
vzhledem k neutralu serva s velikosti 80%.

£ 5x Hixer.RILERON+
AExit

EPUliEF

Flar
Ele =Tr :

Priklad:

Ridici funkce (ovladag vysilade) Ele -Tr (vy8kovka, bez
prenosu hodnoty trimu) zplsobuje nesoumérnou
vychylku serv(a) kfidélek vzhledem k neutralu serva
(snap-flap/kopané klapky). Velikost vychylky je vjednom
sméru 20% a v druhém 10%. Signal od Fidiciho ovladace
muizZe byt odpojen prepinatem G. Ve &tvrtém sloupci je
zobrazena Sipka, tj. mix je vypnut. Zapnout jej miZete
prepnutim prepinace G dold (ve sméru Sipky).

¥ 9x Hixer.RAILERDH+
AEwit
trut trud

Spoiler -

/7 ovliviiuje jen aktivni model

Ba% iﬁa!e e

Assignment —

Monitor el
Test run i

16.1. Podprogram ,,Calibrate”(Nastaveni
pohybu serva)

V podprogramu Calibrate miZete nastavovat velikosti
vychylek, neutralni polohy a - pokud je tfeba - i dalSi
body (pokud byla nastavena 5-bodova k¥ivka) pro
vSechna serva, abyste zajistili, Ze se serva pohybuiji
stejné rovhomérné a dosahuji poZzadovanych
koncovych bodu.

V8echny zmény parametrd REV/TRM a body ur&ujici
pribéh vychylky serva P1 ...P5 jsou ihned zobrazeny v
grafu, coZ ¢ini jasnéjsim dusledek zmén nastaveni,
které jste provedli.

Radek 1 vzdy udava nazev (funkci) serva. Cislo kanalu
(vystupu pfijimace) serva je uvedeno nad grafem.

Pod grafem (pod osou X) Cislice 1 ...5 odpovidaji
bodim P1...P5 krivky pribéhu pohybu serva.

16.1.1. Parametr,,REV/TRM" (Obracenivychylek)
Prvni parametr REV/TRM ma dvé funkce:

1. Obraceni (REV=Reverse) smyslu vychylky serva
2. Subtrim serva (TRM)

Obraceni smyslu vychylky serva REV

Pro obraceni smyslu vychylky serva jednoduse vyberte
parametr REV/TRM a stisknéte kl. REV/CLR:

=» prubéh krivky se ,obrati"

=» zméni se znaménko (je-li hodnota TRM = 0)
Subtrim serva TRM

Subtrim se pouZziva pro vyrovnani odchylek od
nominalni neutralni polohy jedné ovladaci plochy. Tyto
korekce mohou byt nezbytné u serv, které napf. nemaji
odpovidaji teplotni kompenzaci a jejichz poloha
neutralu se méni se zménou teploty. Subtrim TRM
funguije na principu standardniho trimu, tj. nastavené
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hodnoty subtrimu predstavuji odchylku v§ech bod( krivky
P1...P5, takZe vysledkem je posunuti kfivky rovnobé&zné
nahoru nebo dold, beze zmény jejiho tvaru. Pfesné to
odpovida funkci standardniho trimu.

Subtrim TRM pouzivejte jen pro korekci drobnych
odchylek v nastaveni neutralu serv, které objevite pfi
programovani modelu. Subtrim nepouZivejte pro
vytrimovani nového modelu pfi zalétavani; tahla kormidel
by méla byt vZzdy mechanicky nastavena co nejpresnégji.

16.1.2. Parametr ,P1 ... P5"

Nastaveni bodl kFivky serva (parametry "P1 ...

uzitecné z nékolika dlivodu - a to:

Definovani maximalniho rozsahu pohybu
serva. VWchylka serva nikdy neprekroCi hodnoty
(velikosti vychylky), které zde nastavite, (ochrana
serva pfed mechanickym zablokovanim)

Nastaveni soumé&rné vychylky ovladaci plochy.
Nastaveni shodného priib&hu vychylek nékolika serv.
Timto predejdete nebezpecli vzdjemného
Lpretahovani”, kdyz dvé (nebo vice) serv ovldadaji
jedno kormidlo.

vyrovnani mechanickych rozdili v tahlech ovladacich
ploch. Napr. pokud se klapky na kridle s vice klapkami
nepohybuji presné stejnym zplisobem, muZete
pribéh pohybu presné sladit nastavenim mezilehlych
bodt krivky P2...P4.

Peclivé nastaveni prabéhu vychylky je zvlasté dulezité u

serv, k nimZje pfifazen mix.

! Pozn.:

Programové nastaveni prabéhu vychylky serva by mélo

byt pouZivano pouze pro jemné doladéni; neni to Iék na

nepresné provedeni tahel. VZzdy vénujte v prvé fadé
pozornost mechanismu nahond kormidel. V zadném
pripadé nezmensujte maximalni vychylky serva (body P1

a P5) o vice nez 10-20%, jinak zbyte¢né omezujete

parametry serva a zvyrazfiujete ucinek jakéhokoliv

mrtvého chodu v pfevodech serva.

Postup pro nastaveni pribé&hu vychylky serva:

1. Serva ovladana zakladnimi funkcemi (kanaly)
(nemixovanymi) (Kfidélka, VySkovka, Smérovka,
Podvozek, ...):

Nejprve zajistéte, Ze se paka serva pohybuje ve
spravném smyslu. Pokud je tfeba, smysl pohybu
obratte nastavenim parametru REV/TRM (= 16.1.1.).
Jestlize nasledné obratite smysl vychylky serva,
bude tfeba nastaveni pribéhu opakovat.

Serva ovladana mixy:

(AILERON+, DELTA, V-TAIL, ...):

Pokud jste pfiradili mix k servu, smysl vychylky serva
neni podstatny. Spravny smysl vychylky je
nastavovan v mixu samotném.

2.  Kursorem vyberte jednu hodnotu z bod(l (P1 az P5).
Nyni stisknéte funkcni klévesu<@ >. Paka serva
automaticky zaujme polohu odpovidajici hodnoté
velikosti vychylky v daném bodu a zlistava v ni.
Jednou rukou nyni mlZete snadno méfit a
kontrolovat vychylku (pravitkem, dhlomérem), druha
ruka zlstava volna a mize nastavovat pozadovanou
hodnotu pomoci kl. 4/¥ nebo digitalniho 3D
ovladace.

Pokud je velikost vychylky spravna, stisknéte funkcni kl.

< e:} znovu. Paka serva se presune do pozice dané
polohou odpovidajiciho ovladacCe.

P5") je

Navod k obsluze

Pocet nastavitelnych bodd prib&hu vychylky (min. 2 -
max. 5) se liSi podle toho, jak jste provedli nastaveni
v podprogramu Servo, Assignment. (= 16.2).

[ TIP: Orientaéni svisla te¢kovana &ara

Svisla teckovana Carka vZzdy ukazuje okamZitou pozici
serva, coz vam pomuZe porozumét "kde jste”. Stisk
funkeni KI. < £3>(*), nebo pohyb s ovladatem
naleZejicim k danému servu(im) uvoliiuje opét servo
v daném bodé kfivky. Paka serva potom zaujme
polohu odpovidajici okamZité poloze pfrislusného
ovladace.

16.2. Podprogram ,,Assignment” (P¥ifazeni
kanald k vystupim pfijimace)
7 ovliviiuje jen aktivni model

volné pf¥ifazeni serv

pfifazeni v ramci programovych Sablon pro format

signalu MPX nebo standardni (UNI)

v8ech 9 nebo 12 servje zobrazeno v seznamu.
Stejné jako Fady MULTIPLEX mc 3000 a 4000, RC
souprava ROYALevo nabizi moZnost nastavit sled
(poradi) vystupl prijimace bez omezeni. Oproti RC
soupravam s pevné nastavenymi vystupy pfijimace
ziskavate moZznost napt. servo pro druhé kfidélko
(které je obvykle ovladano kanalem ,vys8iho" Cisla - 5
avysSe) priradit kterémukoliv kanalu. M(Zete tak pouzit
kfidélka ovladana dvéma servy i pfi pouZziti pouze
malého ¢tytkanalového pfijimace

wgign
ileron MF“E 3P

ZElevator HMPR 3P
3 Budder MPY 3P
4 Flar MP¥  3IP

Sloupec 1 Sloupec 2 Sloupec 3 Sloupec 4
Cis. serva Ovladac Format pocet
/ Mix impulst bodl

Podrobnéji viz tabulka na nasledujici strané.

Jak provést pfitazeni:

1. Vyberte servo, pak stisknéte 3D ovladac

2. Vyberte funkci (ovlada€ nebo mix), pak stisknéte
3D ovladac¢

3. Vyberte format impulstl (nebo nechté, jak je), pak
stisknéte 3D ovladac

4. Vyberte pocet bodu krivky priib&hu vychylky, pak
stisknéte 3D ovladac

Kursor skoCi zpét na cCislo vybraného serva. P¥ifazeni

pro dané servo je hotovo

Jak zrusit pfirazeni:

1. Vyberte servo, pak stisknéte 3D ovladac

2. Stisknéte kl. REV/CLR, pak stisknéte 3D ovladac.
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Tabulka pro menu Servo Assignment

Sloupec | Kanal/pocet serv

1 ROYALevo 9 = max. 9 kanald
ROYALevo 12 = max. 12 kanald
Rezim vysilani (PPM 7/8/9 nebo PPM 12)
je nastaven automaticky.

Navod k obsluze

16.2.2. PFifazeniserv pro modelyletadel
Dostupné jsou jen nasledujici ovladaci prvky/mixy
vysilaCe, v zavislosti na typu modelu (letadlo/vrtulnik):

Typ ,,modelu letadlo”

Poznamka

Sloupec | Zdroje signalu . L —
2 Zde vyberete funkci (ovlada& nebo mix) Aileron Jen signal kridelek Zadny mix
vysilage, ktera ma byt pfitomna na Kridelka
odpovidajicim kanalu. Elevator Jen signal vySkovky zadny mix
.- --"znamena, Ze na kanalu neni pouzivan, VySkovka
v tomto pfipadé je na vystup prijimace vysilan Rudder Jen signal smeérovky Zadny mix
signal odpovidajici neutralu. Smérovka
Sloupec | Format signalu serva Throttle/Plyn Jen signal plynu Zadny mix
3 format (MPX/UNI) jste jiZ vybrali p¥i Gvodnim Spoiler/Brzdy | Jen signal brzdy Zadny mix
programovani nového modelu (=* 18.6.). F/ap/Klapky Jen signal klapek Zadny mix
Jestlize ne v8echna serva (nebo dalsi L. gear Jen signal podvozek Zadny mix
zafizeni) pripojena k prijimadi pracuji Podvozek
s danym formatem, muzZete zde format Tow rel. Jen signal vleCny hacek zadny mix
nastavit individualné pro kazdé servo. Vie€. hacek
Sloupec | Body prabéhu vychylky serva Brake/Brzda Jen signal brzda zadny mix
4 Zde nastavite, v kolika bodech je moZzno Gyro Signal gyra se v8emi mixovanymi
nastavovat pribéh vychylky serva signaly z mixu Gyro
v podprogramu Servo, Calibrate (*=» 16.1.). Mixture/Smés
2P 2 body (napft. pro plyn, vie¢ny hacek) Aux 1 jen signal AUX1/2 zadny mix
3P 3 body (napt. vySkovka, smérovka) Aux2
SP 5 body (pokud je tfeba vyrovnat M. naut. 1 Ridici signal pro MULTInaut IV =»19.4.
nelinearni pribéh, nebo je naopak M.naut. 2
poZadovan) V8echny volné | Jak nastavit volné mixy - "Mixer def.” *
16.2.1. Zvlastni funkce: MULTInaut IV mixy (¥13.2.)

MULTInaut funkce je k dispozicijen pro modely
letadel!

ROYALevo miize ovladat dva MULTInaut IV dekodéry.
To umoZiiuje ovladat az 8 zatézi (zarovky, relé atd.)
anebo aZ 8 serv pripojenych na jeden vystup pfijimace.
V menu Servo, Assignment urcite, do kterého kanalu
(vystupu prijimace) je signal pro MULTInaut vysilan.
Dekodér MULTInaut musi byt v modelu pfipojen na stejny
kanalpfijimace.

Pouzivani MULTINAUT IVdekodéru(=19.4.)

Pozn. pro vSechny mixy s Fidici funkci k¥idélka
Abyste zajistili, Ze bude diferenciace vychylek kridélek
pracovat spravné v kanalech, kde je fidici funkci
funkce kridélek, nebo mix s fidici funkci kfidélka,
museji byt jednotliva serva pfipojovana do pfijimace

stfidave.

KLAPKY+

servo 1
servo 5
servo 6
servo 7
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16.2.3. P¥irazeni serv pro vrtulnik

Typ modelu ,Helicopter” (Vrtulnik)

Poznamka

Aileron Jen signal klonéni Zadny mix
Klonéni pro mix mechanické rotorové hlavy
Elevator Jen signal klopeni Zadny mix
Klopeni pro mix mechanické rotorové hlav
Rudder Jen signal boceni Zadny mix
Boceni

Throttle Signal plyn s mixovanou kfivkou

Plyn pfedvolby plynu, omezovatem plynu,
pfimym plynem a zhasinanim motoru

Spoiler Brzda | (pro modely letadel)

RPM Ovladani regulatoru otacek

L. gear Signal podvozek zadny mix

Tow rel. Signal vlecny hacek Zadny mix

Brake Brzda Zadny mix

Gyro Signal gyra, véetné mixovanych signalu
Zz mixu Gyro

Mixture Signal bohatost smési pro specialni
karburatory

Collect. Signal kolektivu Zadny mix

Kolektiv pro mix mechanické rotorové hlav

Thr.lim. Omezovac plynu Zadny mix

TAIL Signal pro vyrovnavaci rotor, véetné

Vyrovnavaci | v8ech mixovanych signalli -> ocasniho

rotor rotoru (napf. staticka kompenzace
ocasniho rotoru/REVO-mix)

HEAD Signal pro serva desky cykliky **

HEAD f/b HEAD f/b, le a ri pro desky cykliky s 3-

HEAD le bodovym ovladanim (napftiklad 3-body

HEAD ri 120°)

HEAD 4 HEAD f/b, le, ri a 4 pro desky cykliky s
4-bodovym ovladanim (naptiklad 4-body
90°) (Deska cykliky ovladana
elektronicky mixovanymi servy, CCPM)

** Pozn.

Abyste zajistili, Ze elektronické mixy pro ovladani desky
cykliky budou pracovat spravné, serva museji byt
pfipojena k pfijimaci v uritém prfednastaveném potadi
(=»15.5.).

Navod k obsluze

16.3. Podprogram ,,Monitor”

Servo monitor funguje jako nahrada za pfijimac

s pfipojenymi servy. To umozZiiuje kontrolovat
funkci/odezvu regulator( otacek, gyroskopu, atd. a
pomaha zjist'ovat pfipadné chyby.

K dispozici jsou dva druhy zobrazeni: graficky, kde
jsou vystupni signaly zobrazeny ve formé sloupcového
diagramu a Ciselny, kde jsou signaly zobrazeny jako
Ciselné hodnoty v %. Mezi ob&ma typy zobrazeni
mUizete prepinat kl. NAHORU/DOLU (4/¥ ) nebo
pouZitim jednoho ze 3D ovladacu.

S Servo,.Honitor

16.4. Podprogram ,,Test run” (Servotester)

Automaticky test serva miZe byt pouZivan pro
testovaci ucely a pfedvadéni, nebo jako "elektronicky
pomocnik” pfi kontrole dosahu soupravy.

Control Elevator
Time 2. Bz

KdyZ zvolite ovlada¢ na vysilaci (parametr Control),

program zacne generovat staly fidici signal

s proménlivou Sitkou impuls(, odpovidajici pohybu

ovladace z jedné krajni vychylky do druhé. VSechna

serva fizena danym ovladacem (pfimo nebo
prostfednictvim mixu) se zacnou pohybovat.

Pohyb serva muiZete zastavit dvéma zpusoby
Zvolte stav ,Zadny ovladac” (, ------- ")
Stisknéte k. REV/CLR=» objevi se ,,Control”

Dobu prebéhu serva (parametr Time) m(iZete nastavit

v rozsahu 0,1 - 4,0 s.
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17. Hlavni menu ,,Timer” &

ROYALEVO ma 5 mé¥ich &ast. Cty¥i z nich najdete
v menu Timer ' . Paty méfi¢ zaznamenava provozni
dobu vysilaCe, a je zobrazen jen v provoznim displeji 4.

5.25h
Po 1000 hodinach se méfeni zastavi.

Oper.time

17.1.Podprogram ,Model” (Provoznidoba
modelu)

ovliviiuje jen aktivni model

rozsah = 1000 h (zastavi se na konci)

Stiskem kl. REV/CLR vymaZete
Tato Casomira je pfitazena kaZzdé jednotlivé paméti
modelu, a b&Zi, pokud je zvolen dany model a vysilac je
zapnuty. Velky rozsah umoZiiuje zaznamenavat provozni
dobu kteréhokoliv modelu po celou sezénu.

17.2. Podprogram ,Slot” (Casovy tsek)

/ ovliviiuje jen aktivni model

rozsah alarmu = 3:30:00 (3 '/, hodiny)

rozsah ¢asu = 4:30:00 (4 '/, hodiny)

Mazani: jen v menu
Zvlastnostitéto Casomiry je, Ze se spousti pfitazenym
pfepinacem, ale nelze ji zastavit pouZitim tohoto
prepinace, dokud neuplyne nastaveny ¢asovy usek.
Pouziti:

Celkovy &as letu

Casovy limit (okno) v soutézich
KdyZ vstoupite do podprogramu, na displeji bude
zobrazeno pod nazvem Casomiry (Slot, Sum nebo
Interval) a fadkem Exit:

Time ZH|
A% 1

3: 272
o5 ¥

Alarm |

Difference 48114136
Switch (N 1

Radek 1: Time (Cas)
Toto je Cas, ktery uplynul od doby spusténi Casomiry.
JestliZze vyberete toto pole, miZete ¢as vymazat K.
REV/CLR.
Radek 2: Alarm = délka éasového tseku
Zde se nastavuje poZadovany ¢asovy usek.
Radek 3: Difference (rozdil - jen zobrazeno)
Tento Ffadek ukazuje Cas, ktery je zobrazovan takeé
v provoznim displeji 3. Je vypocitavan jako rozdil mezi
nastavenymi &asy Time a Alarm. Sipka ukazuje, ve
kterém sméru pocitani ¢asu bézi:

nacitanahoru

nacita dold
Radek 4: Switch (Vypinaé jen zobrazeno)
Tento fadek ukazuje, ktery prepinac je pouZivan pro
spousténi Casomiry (<N) a polohu pfepinace, v niZ je
zapnut (T = vpred).
Kdyz je vypinac v pozici zapnuto, za Sipkou se objevi
hvézdicka {1 *.

Navod k obsluze

Zvukovy signal:
10 sekund pred uplynutim nastaveného Casu
Alarm: kratké pipnuti kaZdou vtefinu ( &)
Kdyz nastaveny ¢as Alarm uplyne: dlouhé pipnuti

(=)
17.3. Stopky .Z.;r Sum"”

ovliviiuje jen aktivni model
rozsah = 3 h 30 min.
Mazani: stiskem kl. REV/CLR v provoznim displeji
3 nebo v menu
Tato €asomira funguje jako stopky - s€ita Casové
intervaly. Jakmile byla jednou spusténa, mlze byt
zastavena tymZ prepinatem a potom opét spusténa
dal8im pfepnutim pfepinace.
Pouziti:
Méfenidobychodu motoru spousténym ovladacem
plynu pfitazenym jako pfepinaé&. Stopky ,Sum” miZete
nastavit pro praci ve dvou rezimech:
1. Alarm nastaven na 0:00:00
Stopky zacinaji béZet od nuly, b&zi smérem vpred
(nacitaji nahoru), scitaji Cas a jsou zastavovany a
znovu spoustény pomoci pfifazeného prepinace.
MdUZete je vynulovat v provoznim displeji stiskem
kl. REV/CLR, nebo vtomto menu. V tomto pfipadé
se neozyva zadny zvukovy signal.
2. Alarm neni nastaven na 0:00:00
Stopky se rozebéhnou v nastaveném &ase Alarm,
béZi pozpatku (odecitaji €as) a zvukovy signal se
ozve po uplynuti nastaveného Casu.
Zvukovy signal:
zacCina 5 min pfed dosaZzenim nastavené doby:
kratké dvojité pipnuti kaZzdou minutu ( & &)
5 vtefin pfed nastavenym Casem: kratké dvojité
pipnuti kaZzdou vtefinu ( « & )
KdyZ nastaveny €as uplynul:
dlouhé dvojité pipnuti ( & - & ---)

17.4. Podprogram , ** interval”

ovliviiuje jen aktivni model

Rozsah =3 h 30 min

Automatické vymazani pfi kazdém spusténi
S touto ¢asomirou miZete spoustét nastaveny casovy
interval, kdykoliv chcete.
Casomira se spousti v nastaveném &ase Alarm, bézi
pozpatku (odedita ¢as) a zvukové znameni zazni
v okamziku, kdy nastaveny interval uplyne.
Jestlize je prepina€ v okamZiku uplynuti Casového
intervalu v poloze zapnuto, méreni intervalu se spusti
ZNovu.
Jestlize je prepina¢ v okamZiku uplynuti ¢asového
intervalu v poloze vypnuto, €asomira pokracCuje
nacitanim €asu nahoru, dokud neni dosazeno
maximalni hodnoty (4h 30min).

Zvukovysignal:
1 sekundu pred nastavenou dobou:
troji kratké pipnuti = ¢ =)
KdyZ nastaveny €as uplynul:
troji diouhé pipnuti & - & -~ & ),
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18. Hlavni menu ,,Memory” "7

Vysilat ROYALevo ma 20 nebo 36 paméti pro modely,
podle verze, kterou jste koupili. Paméti jsou Cislovany
(souvisla rada). MuZete také zadat nazev skladajici se z
aZz 16 znak( pro kaZdou pamét’ modelu.

Nastavené udaje jsou uloZeny v nonvolatilni paméti a
nemohou byt ztraceny dokonce, ani kdyZ odpojite
napajeciakumulator.

Kromé obvyklé manipulace s paméti (pfepinani,
kopirovani, mazani) miZete také pouzit toto menu pro
vytvoreni novych modelll (= 18.6.) a nastavovat letové
rezimy, které jsme naprogramovali (= 18.4.).

18.1. Podprogram ,,Select model”

(Vybér modelu, zména paméti)

KdyZ vstoupite do tohoto podprogramu, displej zobrazuje
seznam vSech modell uloZenych v paméti. Seznam by
mohl vypadat napfiklad takto:

>Select wodel
~EXLT

Aktivni pamét’ modelu je oznaCena pismenem x .
Prazdna pamét’modelu je oznacena -

S prazdnymi pamétmi miZete pracovat, ale nelze je
aktivovat.

Pro zménu modelu jednoduse vyberte pamét’, kterou si
prejete pouzit, pak stisknéte 3D ovlada¢ nebo kl. ENTER.

18.2. Podprogram ,,Copy" (Kopirovani)

V tomto podprogramu mU(Zete kopirovat vSechny hodnoty
nastavenivztahujici se k ovladacim prvkiim vysilace,
mix(im, servim, ¢asomire, jménu modelu a trimdm.
Kopirovani se provadi ve Ctyfech krocich:

1. Vyberte model, ktery ma byt kopirovan. Miize to byt
kterykolivmodel.

2. Potvrd’te vybér 3D ovladatem nebo kl. ENTER.
Pismeno za jménem modelu se zméni z ,x" na ,c"
(kopirovanti).

3. Vyhledejte cilovou pamét’Jméno modelu a "c” se
presunuje s kursorem béhem vyhledavani.

4. Potvrdit cilovou pamét’ 3D ovladacem nebo kl.
ENTER.

Jestli je cilova pamét' prazdna, kopirovani probéhne
ihned.

Jestli jiz pamét’ obsahuje data, na displeji se
zobrazi upozornéni: ,Overwrite existing model?’
(Pfepsat stavajici model?).

V tomto bodé mUZete prerusit postup kopirovani
stiskem kl. ENTER nebo 3D ovladace.

Pokud si pfejete pfepsat data stavajiciho modelu,
stisknéte kl. REV/CLR.

Kdyzje postup kopirovani ukoncen, software aktivuje

znovu predchozi model.

Navod kobsluze

18.3. Podprogram ,,Erase” (Mazani)

Jakmile vyberete pamét, kterou chcete vymazat,
stisknéte 3D ovladac nebo kl. ENTER. Na displeji se
zobrazi kontrolni dotaz "Erase selected model?’
(Vymazat vybrany model?).

Jestlize nechcete vymazat data:

Stisknéte kl. ENTER nebo 3D ovladac.

Jestlize chcete vymazat data:

Potvrdte stiskem kl. REV/CLR.
Data neni moZno vymazat, pokud vyberete pamét’
aktivniho modelu, tj. pamét’, ktera je oznaCena
pismenem ,x".

18.4. Podprogram ,,Flight phase™”
(Letovy rezim)

ovliviiuje jen aktivni model

k dispozici jsou 4 letové rezimy

Pfepinani rezZimd probiha plynule

(b&hem cca 1 vtefiny)

Nazev letového reZimu lze vybrat ze seznamu 13

jmen

Rezimy mohou byt blokovany a aktivovany

(pokud vyberete zablokovany rezim, ozve se

zvukovy signal)

Letové rezimy je mozno kopirovat
Pomoci prepinatelnych letovych rezimi muiZete
prizpUsobovat nastaveni ovladacich prvk( vysilace
optimalné pro rizné rezimy a faze letu modelu. Napft.
zmenSit velikost vychylek kormidel pro rychly let
(SPEED), vysunout vztlakové klapky pro pfistani
(LANDING), nastavit vétSi rozsah kolektivu pro
autorotaci (AUTOROTATION). Pokud nékterou funkci
Ize nastavovat odlisné pro jednotlivé letové rezimy, je
v menu vzdy oznacCena Cislici aktivniho letového
rezimu (= 14.2.).
Zakladni pozadavek: pokud si pfejete pouzivatletove
rezimy, musite nejdfive pfifadit alespor jeden prepinac
pro volbu rezim( (hlavni reZim nebo rezimy 1-3) v
menu >, Assignment, Switches. JestliZze neni zadny
vypinac pfifazen, vysila¢ zUstava stale vrezimu 1.
Typické menu letové reZimy by mohlo vypadat takto:

l =>Flight rhase
‘?‘_El‘f -
1 HDF’HQL w 41

2 FHERHREL

B LANDING

Tento displej fika nasledujici:
1. Letovy reZim 2 a 3 je blokovan (jméno preskrtnuto)
2. Letovy rezim 1 (hlavni rezim) je aktivni

(x za jménem)
3. Prepinac letovych rezimd - O na levém boku
4. Rezimu 4 neni pridélen zadny prepinac

(---za nazvem reZimu 4)
18.4.1. Vybér nazvu letového rezimu
Dostupna jsou nasledujici jména:
NORMAL, START 1, START2, THERMALT1,
THERMALZ2, SPEED1, SPEED2, CRUISE, LANDING,
AUTOROT, HOVER, 3D, ACRO.
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Nazvy letovych rezimli jsou mysleny jen jako pomicka
pro pilota. DUleZity udaj v charakteristice letového reZzimu
je vZdy jeho cislo.

Vhodny nazev miizete zvolit po aktivaci pole
obsahujiciho jména rezim.

18.4.2. Blokovani/odblokovani letového rezimu
Pouzitim kl. REV/CLR odblokujete nebo zablokujete
letovy rezim. NejdrFive vyberte letovy rezim, pak aktivuje
jméno, a nakonec prepnéte mezi "volny” a "blokovany”
pouzitim kI REV/CLR. Vybranim jiného nazvu pomoci
3D ovladace rovnéz letovy rezim odblokujete. Aktivni
letovy rezim (x) nem(ize byt zablokovan.

Pozn.:

Jestlize nahodné prepnete do blokovaného letového
rezimu, uslyS8ite souvisly varovny tén. Zlstanou aktivni
nastaveni platna v poslednim uzivaném letovém reZimu,
na displeji se objevi odpovidajici Cislo let. rezimu a jeho
nazev bude zobrazen preSkrinuty.

18.4.3. Kopirovaniaktivniholetovéhorezimu
Aktivni letovy rezim je oznaCen "x" za nazvem. Hodnoty
nastavené v tomto reZimu muZete kopirovat do
kteréhokoliv ze zbyvajicich reziml nasledovné:
1. Vyberte aktivni fazi (x)
2. Stisknéte dvakrat 3D ovlada¢ (nebo ENTER):
"x" je aktivovany
3. Vybrat cilovy reZim pro kopirovani: objevi se "¢c" v
kurzoru.
4. Potvrdte 3D ovladatem (nebo ENTER).

18.5.Podprogram ,,Properties” (Vlastnosti)

ovliviiuje jen aktivni model
Zobrazuje programovou Sablonu pouZitou pro
programovani daného modelu.
Toto menu zobrazuje urcité charakteristiky aktivniho
modelu. Tyto charakteristiky rysy mohou byt zde také
zménény, s vyjimkou pouZivané Sablony.
Priklad:

emplane
Mode

Assianment

Hame

V tomto ptikladu Mode (M&d) signalizuje, Ze levy kfizovy
ovlada¢ ovlada smérovku a vySkovku. Pokud si prejete,
miiZzete zde toto nastaveni zménit.

Assignment (Pfifazeni) ukazuje, ktery seznam pftifazeni
kanalovych ovladacli a mixovych pfepinacu je pouzivan
pro dany model. Pokud si pfejete, miZete zde toto
nastaveni zménit.

Template (Sablona) ukazuje $ablonu modelu, kterou jste

pouZili pfi tvorbé nastaveni daného modelu. Toto
nastaveni nem(iZzete ménit.

V fadku Name (Jméno) muzete zadat jméno modelu, o
délce max. 16 znakd. JestliZe jste vytvofili novy model,
v tomto fadku se automaticky objevi nazev pouzité
Sablony.

Navod k obsluze

18.6. Podprogram ,,New model” (Novy
model)

Kdyz vstoupite do tohoto podprogramu, objevi se
nasledujici displej:

MoKy A,
Temrlate

Servo conf.

Mode

As=1anment
0K

Vysila€ oznamuje, ktera pamét’ (Memory nr.) bude
pouZita: je to vzdy prvni volna pamét. Cislo paméti
nem(izete ménit.

Template (Sablona) ur&uje, které zakladni nastaveni
je vlozeno do paméti (= 12.4.). Pokud si prejete,
miiZzete zde toto nastaveni zménit.

Servo conf. (Nastavenisignaluserv) definuje format
signalu serva. MoZné jsou nasledujici kombinace:

Servo conf. Typ serva Format signalu
MPX-MPX MPX MPX
MPX-UNI MPX UNI
Futaba Futaba UNI
JR JR UNI

Mode (Mod) uréuje funkci ovladaca. V nasem prikladu
levy ovlada¢ ovlada smérovku a vySkovku. Pokud si
prejete, miZete zde toto nastaveni zménit.
Assignment (PYifazeni) ukazuje, ktery seznam
pritazeni kanalovych ovladadd a mixovych prepinaci
bude pouzit pro dany model. Pokud si prejete, mliZzete
zde toto nastaveni zménit.

Vyberte OK pro ukon&eni Gvodniho nastaveni a novy
model je vytvoren.

Pozn.:

Pokud nejsou k dispozici zadné volné paméti, na
displeji se objevi Cislice ,-1" a upozornéni ,No memory
free! (Zadna volna pamét!) V tomto p¥ipadé stisknéte
ENTER a pak "EXIT" pro vystup z nabidky. Abyste
mohli vytvoFit novy model, musite vymazat néktery ze
stavajicich.
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19. PrisluSenstvi

19.1. Skener (s HFM-S VF modulem)

ROYALevo vybavené VF modul HFM-S se syntetizérem
muZete doplnit jesté skenovacim modulem, ktery muze

kontrolovat vysilaci pasmo a mlize provadét dva ,ukony":

19.1.1. Kontrola v§ech kanalii v pasmu

Postupné budou zkontrolovany vSechny kanaly v pasmu.

Delegované signaly se zobrazi na displeji jako sloupce.
Vy8ka sloupce je umérna sile daného signalu.
19.1.2. Kontrola kanalu pf¥i zapnuti vysilace

PYi zapnuti vysilaCe je zvoleny kanal vZzdy nejprve
otestovan. Pokud je jiz obsazen, VF modul se
syntetizérem nezacne vysilat a na displeji se objevi
upozornéni. Pokud je vas kanal volny, vysila€ zatne
normalné pracovat.
19.1.3.Instalacemoduluskeneru

Modul skeneru mlze instalovat sam uZivatel; Zadné
nastroje nejsou potrebné.

Dostupné frekvence a pasma: viz hlavni katalog
MULTIPLEX.

19.2.Channel-Check
(kontrolni modul pro VF modul HFM-4)

Do VF modulu HFM-4 je mozno instalovat modul
Channel-Check pro kontrolu zvoleného kanalu. Tento
modul ke své Cinnosti potfebuje prijimacovy krystal se
stejnou frekvenci/kanalem, kterou pouzivate pro vas
model.

Pokazdé, kdyz zapnete vysila¢, modul zkontroluje, jestli
je kanal obsazeny nebo ne. Channel-Check modul pro
ROYALevo je totoZzny s modulem, uzivany ve vysilagich
PICO line, COCPIT MM a pro VF modul HFMS3.
Dostupné frekvence a pasma: viz hlavni katalog
MULTIPLEX.

19.2.1. Instalace jednokanalového skeneru

Vypnéte a otevrete vysilac¢, vyjméte VF
modul. Zasurite odpovidajici pfijimacovy
krystal do Channel-Check modulu.
Zasurite modul skeneru do konektor(i na
desce VF modulu. Cely VF modul opét
instalujte do vysilace.

19.2.2. Provedeni kontroly kanalu
Vysurite naplno anténu vysilace
Zapnéte vysilac

LED sviti stale:

LED zablesky:

O
!p-

[1¥]
.
B

Meodul testovani

kanalu

Kanal je obsazeny
Kanal je volny
(bez zaruky)

|
ca, 300m >|
|

Navod k obsluze

Pokud je kanal obsazeny, na displeji se objevi
nasledujici varovani:

text v anglictiné:

! HINHEIS

Keine HF

INOTE!

No RF

MULTIPLEX

19.3. DalSi prislusenstvi

19.3.1. Prehled

popis Kat. Cislo
Kufr pro vysilag 76 3322
Anténa vysilace 110 cm 89 3002
Pultvysilace 85305
Pult vysilate Space Box BASIC ROYALevo 8 5658
Ochranny kryt na pult Space Box 85655
Popruh na vysila¢ 85646
K¥izovy popruh vysilac 85640
Vycpavky na popruh za krk 85641
Prepina€ 2- polohovy 75748
Hlavice ovladace s tlaCitky (= 19.3.2.) 75303
19.3.2. Hlavice ovladace s tlacitky 7 5303

Pro ROYALevo je k dispozici
hlavice kFizového ovladage : »

s tlaCitkem KTa a prepinacem KSw By

Pro pfipojeni ovlada&e k desce -
elektroniky vysilace slouZi dvojice i
vodi¢l. Tlagitko a pfepina¢ mohou K o4

byt pfifazeny jako kanalové

ovladace nebo mixové prepinace

stejnym zplsobem, jako ostatni 4
ovladaci prvky vysilace. @y
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19.4. PouZivanidekodéru MULTInautIV

Vysila& ROYALevo miize byt pouZit pro ovladani
pridavného prijimacového dekodéru MULTINAUT IV.
Pro ovladani funkci dekodéru MULTINAUT se pouZivaji
klavesy vysilate ROYALevo. Zadné dalsi ovladaci
prvky nejsou tfeba. Ve co musite udélat, je instalace
dekodéru do modelu.

Ovladani obou kanald pro dekodéry MULTINAUT jsou

ve dvou skupinach pfifazeny vZzdy 4 klavesy, které

umozZni zapinat svétla, sirény, fidit serva atd.

Funkce tlacitka zavisi na zvoleném reZimu provozu .

Existuji nasledujici moZnosti:

1. Obrazekvlevo pro kanal serva5 = M.naut 1
Pfipojovani a odpojovani zatéze (napfiklad svétla,
klakson, ...)

Kazdym stiskem kl. zménite stav zapojeni zatéze
(vypnuto =»zapnuto, resp. zapnuto =?vypnuto).

2. Obrazekvpravo pro kanal serva 6 = M.naut 2
a. Servo se pohybuje z jedné do druhé krajni
polohy (napfiklad podvozek, vypinaci vle¢ny hacek,
...) KaZdy stisk klavesy zplisobi pohyb péaky serva
(A nebo B) z jedné polohy do druhé, (vpravo =
vlevo, resp. vlevo =» vpravo)

b. Pohyb serva je plynuly (kvazi-proporcionalni)
(napftiklad ovladani bohatosti smési)

Pokud drZite klavesu stisknutou, servo (C) se
pohybuje v jednom sméru tak dlouho, dokud
nedosahne koncového bodu vychylky. Plna
vychylka je rozdélena do 32 krok( a prejezd z jedné
krajni polohy do druhé trva asi 4 vtefiny. Kratky
stisk kl. vyvola pohyb paky serva asi o 3°.

JakaktivovatMULTInaut

1. PfFifadte M.naut 1 nebo 2 k tomu vystupu pfijimace,
k némuZ je dekodér(y) pripojen(y).

2. Vratte se do jednoho z provoznich displejd a
stisknéte a drzte kl. ENTER po vice neZ 3 vtefiny -
tim aktivujete skupinu klaves pro ovladani dekodéru
MULTINAUT. Na displeji se objevi upozornéni:
~MULTINAUT keyboard active” (Klavesy pro
MULTINAUT aktivovany).

3. Stisknéte a drzte kl. ENTER po vice neZ 3 vtefiny -
tim ukoncite pracovni reZim MULTInaut.

() REV/CLR | ENTER
Skupina klaves
pro M.naut1

Skupina klaves
pro M.naut2

Navod k obsluze
19.5. DSC kabel

Pomoci DSC kabelu (Direct Servo Control - pfimé

ovladani serv) mlzete propojit pfimo vysila¢ a prijimac;

v tomto pfipadé nebude vysila€ vyzafovat VF signal.

To muiZe byt velmi uziteGné pro nastavovani, kontrolu

vychylek atd. tfeba v depu na soutézi.

Postupujte nasledovné:

1. Zasunte odpovidajici DSC kabel do multifunkéniho
konektoru na zadni strané vysilate a do pfijimace
v modelu.

2. Nejprve zapnéte vysila¢ (VF signal vypnut)

3. Zapnéte pfrijimac

V zavislosti na zapojeni pfijimace v modelu je tfreba

pouZit nasledujici kabely:

vypina¢ MULTIPLEX s nabijecim kabelem # 8 5105

pro ptijima¢ ,EinStein” # 8 5162

19.6. PC interface pro propojenis PC

Viceucelova zasuvka na zadni strané ROYALevo
slouZi ve funkci konektoru pro nabijeni, pro systém
ucitel/Zak a DSC kabel, a také pracuje jako sériové
rozhrani pro pripojeni k PC. Prostfednictvim tohoto
rozhrani mdoZete:

Ziskat pristup k datim vysilace v&etné nahravani

nové verze software

Pouzivat vysila¢ pro ovladani PC simulatoru.

19.6.1. P¥istup k datim vysilace
Vyména dat mezi vysilatem a PC nabizi nasledujici
moZnosti:

Zalohovani dat modeld na PC

Nahravat novy software do vysilace
Tato druhd moZnost dava ve spojeni s Internetem
ojedinélou moZnost, jak velmi jednodu3e nahravat do
vysilaCe nové verze software nebo software v jiném
jazyku.
Software (# 85 5321) a odpovidajici propojovaci kabel
(# 8 5157) nutné pro tyto funkce, je mozno dokoupit
zvIast.
19.6.2. OviadaniPC simulatort
Mnoho vyrobcll RC simulator( pro PC nabizi specialni
kabely, s nimiz Ize vysilate MULTIPLEX propoijit pfimo
s PC. Propojovaci kabel MULTIPLEX neni k ovladani
simulatort urcen.
Jestlize vas toto pouziti vysilace zajima, obratte se na
vyrobce pfislusného simulatoru.
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20. Udrzba a o§etfovani

Vysila€ nevyZzaduje zadnou zvlaStni udrzbu. Rozhodné
v8ak doporucujeme, abyste si RC soupravu nechavali
pravidelné kontrolovat autorizovanym servisem
MULTIPLEX. To by mélo byt provadéno kazdé 2-3 roky,
ale interval mezi prohlidkami se m(ize ménit v zavislosti
na intenzité pouZzivani soupravy. Kazdopadné je
nezbytné pravidelné kontrolovat funk&nost soupravy a
provadét testy dosahu (= 3.2).

Kdykoliv je tfeba, odstranujte prach nebo jiné znecisténi
nejlépe pomoci mékkého vlasového Stétce. Mastné
necistoty (maziva, oleje) by mély byt odstrafiovany
navih€enym hadfikem, pop¥. s pouzitim bézného
saponatu na myti nadobi. Nikdy nepouzivejte silné
detergenty a odmastovace, jako je lih nebo jina
organicka rozpoustédia!

Nevystavujte vysila¢ chvéni a narazim. Vysila¢ by mél
byt z bezpec¢nostnich divodl prepravovan ve vhodném
kufru nebo jiném obalu.

Pravidelné kontrolujte skfifiku, ovladaci prvky a zvlasté
kabely a konektory uvnitfvysilacCe.

Pred otevienim sk¥ifikyvysilacejejvzdynejprve
vypnéte aprojistotu odpojtei napajeci akumulator.
Nedotykejte se elektronickych sou¢astek a desek
plosnych spoju.

Navod k obsluze

ZARUCNI LIST

V pfipadé, Ze vase RC souprava vyZzaduje servis, fidte
se, prosim, nasledujicimi zasadami:

1. K opravé predavejte jenom &asti RC soupravy
(vysilac, prijimac, serva atd.). Nepfedavejte soupravu
instalovanou v modelu.

2. Pokud je to moZné, pouZzijte pro zabaleni soupravy
plGvodni obal. Nepouzivejte ptvodni karténovy obal
jako konec€ny vnégjsi obal

3. Prilozte podrobny popis vaseho pouZivani soupravy
a problému, se kterym jste se setkali. Pfilozte
oCislovany seznam pfiloZzeného prisluSenstvi a uvedte
jakékoliv dal8i udaje, které mohou servisu usnadnit
praci. Listek oznaCte datem a znovu se ujistéte, Ze je
opatfen vasi plnou adresou a telefonnim &islem.

4. Uvedte svoje jméno, adresu a telefonni Cislo, kae
budete k zastiZzeni b&hem pracovniho dne.

Tento zarucni list opraviiuje k provedeni bezplatné
zarucni opravy vyrobku dodavaného firmou rcm
Pelikan ve vyznacené Ih{té.

Zaruka se nevztahuje na jakoukoliv ¢ast soupravy,
ktera byla nespravné instalovana, bylo s ni hrub& nebo
nespravné zachazeno, nebo byla poSkozena pfi
havarii, nebo na jakoukoliv ¢ast soupravy, ktera byla
opravovana nebo ménéna neautorizovanou osobou.
Stejné jako jiné vyrobky jemné elektroniky nevystavujte
vaSi RC soupravu pusobeni vysokych teplot, vihkosti
nebo praSnému prostredi. Neponechavejte ji po delsi
dobu na pfimém sluneCnim svétle.

MULTIPLEX Royal Evo 9/12

Zarucni lhata 24 mésicl od data prodeje.
Datum prodeje:

Razitko a podpis prodejce:

PoZadavek na zaruéni opravu uplatiiujte vyhradné v prodejné,
kde jste soupravu zakoupili, nebo pfimo u dovozce.

rcm Dovozce
\ Pelikan rem Pelikan
' Zizkova 7
Pardubice - Svitkov
53006

info@rcm-pelikan.cz
www.rcm-pelikan.cz
tel: 466 260 133
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