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Dékujeme za zakoupeni vyrobku fy ALIGN. T-REX 450SE predstavuje nejnovéjsi technologii v RC
modelech vrtulnikd. Pred sestavenim a létdnim s va&im novym vrtulnikem T-REX 450SE nejprve pedlivé
prostudujte tento navod. Doporucujeme jej uschovat pro budouci pouziti pfi vylepSovani a adrzbé.


Radek Kozak
Důvěrné
Tento návod přeložil a členům klubu HELIMANIA.CZ dal nezištně k dispozici Zdeněk Zvědělík, http://web.quick.cz/zd/

Je zakázáno jakýmkoli způsobem tento návod dále šířit, kopírovat, upravovat, používat ke komerčním účelům, přidávat ke zboží apod. Tento návod obsahuje prvky identifikace chránící jeho zneužití.

Návod můžete použít pouze ke své potřebě.

(c) Zdeněk Zvědělík & helimania.cz



Seznameni s RC vyrobky ALIGN ALIGN

4 Dékujeme za zakoupeni vyrobku fy ALIGN. Vrtulnik T-REX 450SE je konstruovan ke snadnému
pouzivani pfi schopnosti létat vSechny druhy vrtulnikového Iétani. Pfed stavbou si, prosim, peclivé
prostudujte tento manual a dodrzte vSechna doporuceni zde uvedend. Manual si peclivé uschoveijte
pro budouci potifebu pfi pravidelné Udrzbé a tuningu. Vrtulnik T-REX 450SE je novy vyrobek vyvinuty
fy ALIGN. Je charakterizovan nejlepsi, dnes dostupnou, konstrukci mezi microheli, poskytuje letovou
stabilitu pro zacatecniky, pIné akrobatické schopnosti pro pokrocilé a nepifekonatelnou spolehlivost.
DULEZITE INFORMACE
RC vrtulniky, véetné T-REX 450SE nejsou hracky. Vyuzivaji hi-tech
technologie pro vysokou vykonnost. Rotujici listy se pohybuji vysokou o
rychlosti a pfi nespravném pouziti jsou zdrojem ohroZeni nebo zranéni. F P
Je nezbytné se seznamit s pravidly RC bezpecnosti a dodrzovat mistni ' d
zakony. Doporucujeme kontaktovat mistni modelafsky obchod a i :
vyzadat si informace o bezpecnosti a pravidlech RC Iétani ve vasem { AN
regionu. Dbejte o bezpecnost svou, jinych a vaseho okoli pfi pouzivani Sml)
vyrobkd ALIGN. Pfi spravném pouziti vdm zabezpedi Iéta RC zébavy. : =

Toto neni hra’ka!
Pfed prvnimi lety doporucujeme zajistit si pomoc zkuSeného pilota. Mistni expert je ta nejlepsi pomoc
ke spravnému sestaveni a zalétani modelu.
T-REX 450SE vyzaduje urcitou Uroven zkuSenosti a je spotfebni polozka. Jakakoliv poskozeni a
stiznosti v dUsledku havarii nebo modifikaci nejsou kryty zarukou a nelze je fesit vracenim k opravé
nebo vyméné. Kontaktujte, prosim, své prodejce k bezplatnym technickym konzultacim a nakupu dild
se slevou pfi zjisténi problémd s provozem a Udrzbou.
Pozor: Létejte jen na bezpecnych mistech, daleko od jinych lidi. Nelétejte v okoli budov a
skupin lidi. RC vrtulniky mohou zranit, selhat ¢i havarovat z mnoha divodti véetné spatné
udrzby, pilotni chyby nebo radiového ruseni. Za veskeré jimi zplisobené $kody a zranéni

. pIné odpovida jejich pilot.

Bezpe énostni pravidla ALIGN

-

1. Najdéte si vhodny prostor:

RC vrtulniky létaji vysokou rychlosti a tak predstavuji urcité nebezpedi.
Vyberte si letovy prostor s rovnym a hladkym povrchem a dostatkem
mista, nebo velkou mistnost jako télocvi¢na nebo prazdny sklad. V
zajmu bezpecnosti své jinych, i vaseho modelu, nelétejte v blizkosti
budov, elektrického vedeni nebo strom{. Nelétejte ani v nevhodném
pocasi iako ie dést, vitr, snézeni nebo tma.

2. Zajistéte si pomoc zkuseného pilota:

Pfed zapnutim modelu a vysilace si nejprve ovérte, zda uz nékdo jiny

nelétd na stejném kanalu. Radiové ruseni mize zpUsobit havarii vaseho il
i ciziho modelu. Pomoc, poskytnuta zkusenym pilotem, je neocenitelna T -
jak pfi stavbé, tak pfi sefizovani i zalétani modelu. l|| T“~.T 5 m

(Doporucujeme také trénink na pocitacovém simulatoru.)

3. Vzdy si davejte pozor na rotujici listy:

Hlavni i ocasni rotor se ota&i vysokou rychlosti. Listy jsou schopny zplsobit vdZna zranéni nebo &kody.
Neustale dbejte na to, aby se vase tvar, odi, ruce ani volné obleceni nedostalo do blizkosti rotujicich
listd. Vzdy létejte v bezpe&né vzdalenosti od sebe a jinych lidi, stejné jako okolnich pfedmétt. Model
nikdy nespoustéjte z oci a ani jej nenechavejte bez dozoru, pokud je zapnut. Model i vysila¢ vzdy ihned
po pristani vypnéte.




Bezpe €énostni pravidla

ALIGN
& % - v % g
Chrante pred vihkosti Chrante pred horkem
RC modely obsahuji mnoho citlivych elektronickych i RC modely jsou vyrobeny z plastd, které jsou citlivé na
prvka. s teplotu a vlivem vysokych teplot mohou nastat
Je velmi dlleZité je chranit pfed vihkosti a jinym deformace nebo zni¢eni plastovych dild.
znecisténim. )
Model proto neskladujte
Vniknuti vody nebo vihkosti v blizkosti zdrojl tepla .
v j?kékoliv formé& mize (topeni, kotle a pod). i _H?;,-—J’:,
zpusobit selhani, ztratu r;_r:;I_,T‘*\| #»'1.,[
ovladatelnosti a havarii. Nejlépe je mit jej ulozen @%E ¥
v mistnosti s pokojovou
L Vrtulnik proto nevystavujte desti ani jiné vihkosti. teplotou
A
Obsah stavebnice
T N = pl———
N —
A/w;(ﬂ”ﬂﬂ y 315 Carban Rator Blad « 1501 s # == : =
I_l-_._L i P ™
-...f.-'-l_-—j . B s L BL-35G
= 325 PRO Riokor Blade x 1581 g, ,
2 41 i A, Elektronicky
T-REX 450SE kompletni sada | Sada listu 2x Sada obtisku 1x Stridavy motor regulator
1] [Z] 3] 4] 5]

Vysila € a dalSi elektronika pot - Febna ke kompletaci stavebnice

|
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o el __ ToolsxToes. ] NYIONOVE sy4gimmanyz
Drzak listu : U3 ) Formw x 1 | Sroubky a KFizové a imbus Sroubovaky, _pasky s vmanind
|6 [waneusenamiage| | T, Pastorky 8 prisluienstviz| [@] anaerobni lepidla, krabicka. 10

Vysila¢ — minimalné 6
kanall, CCPM mix

Piijimac - minimalné
710
6 kanalu

Gyroskop 9¢g servo 3 ks

6g servo 1 ks

Vybaveni pot febné k montazi

~8 ~

NGzky

5 b
Al N
2 -

Vterinové lepidlo

NGz nebo skalpel Silikonovy Olej Stipaci klesté Klesté na kulové klouby
-

Doporu €eny pohonny systém

Align RCM-BL430L 3550KYV stfidavy motor s vysokou Ucinnosti.

Pro viseni a bézné Iétani zacinajicim i mirné pokrocilym pilotdm doporucujeme pouZit pastorek s 11 zuby,
hlavni listy 315 nebo 325 mm a max. nastaveni kolektivu +9° az +10°.

Pro vykonnostni 3D létani akrobacie doporucujeme pastorek se 13 zuby, hlavni listy 315 nebo 325 mm a
nastaveni kolektivu +/-9°,




Sestaveni hlavniho rotoru (HH)

ALIGN

I-f"Kaidél sekce ndvodu ma svij sacek s dily, ktery je odpovidajicim zpOsobem oznaden. Vzdy otvirejte pouze ten sacek, ™
ktery je ndvodem pozadovan a dily namontuje. V zadném pripadé nerozbalte vSechno najednou, bez dodrzeni
posloupnosti. Zabranite tim pomichani a zaménam dilli, které by zplsobily problémy s montazi.

Stavbu zacnéte sestavenim hlavniho rotoru a pokracujte dalSimi celky az do dokonceni modelu. O-krouzky pred
vloZzenim do hlavy nejprve namazte silikonovym olejem. Padla musi byt symetricka, ve stejné vzdalenosti od osy rotoru
a rovnobézna vzajemné i s deskou cykliky. Symetri(“:nost kontrolujte mérenim vzdalenosti hrany padel od péky padel.
Rovnéz paky padel musi byt s padly a také vzajemné rovnobézné. Nastaveni rovnobéznosti kontroIUJte pomou prawtka
a Uhlomé&ru. Srouby musi byt dotaZeny, ale jen tak, aby nedo3lo ke strzeni zavitd a tim i zni¢eni dild. MUZe se stat, Ze
nékteré budou potfebovat zajisténi lepidlem.
Upozornéni: Po dotazZeni pak a padel zkontrolujte volny chod mechanismu a jeho minimalni viile. VSe musi
chodit bez villi, ale zaroven hladce, bez tfeni a zadrhavani.
Specifikace Sroub
- R
1 1 I 1 T 1 I I ] ¥ ‘I.H u
iy = = 11 | |
IlIrIIiIr [ 3 = TV ¥ 2
FE100A HEIMZ HF93]] TOITOE TIZ000 4530 W05 TAMIE HENQ! TSHAD TR T52'II15-1 TMI TSE'I’.OI- TEEIZII- TaM1d.0 T e E.PJII-'I E?JII'S-S I-ﬁ-rll'.m 1 EPIIII [-1=n ] HEENIT 241485 Tia00E1 Ti20e
Mids? HEay M BT Rl MESda MleG MESe Mok Moy Hisis RZe  MEIl ML and [TETS] NnE MASS Ml MDE
L L ] L ] L ] L ] 1 ]
Samorezné Srouby Imbusové Samorezné ' Imbusové Srouby, KFiZzové Cerviky Sroubové
Srouby Srouby imbusové s ¢ockovou Srouby Cepy
Srouby hlavou
e -
¢. |Obal Dil Nazev ks Popis ¢. |Obal Dil Nazev ks Popis
1 Halk H2lKe Koncovka 18 5 Rl H2057 Tahlo (M) i 413015
2 Ha HEM Tahlo (A) 2  1.5Emm & I H2033 Tahlo (N) i 4 1.3433mm
3 Hit | HEOE Tahlo (B) 2 $1.2{12.5mm 7 z] HZn Tahlo (O) 1 ¢ 1.2028mm
4 | H2) | HWB | Tahlo (D) 2 &1 30ma
Specifikace tahel
-~ =,
J\Zﬂn’u‘n i: 45mm :[
'E,_,:—*q'-:ﬁ.-.'} Tahlo (A)x2 U—| . —I-‘-,_,-f Tahlo serva (N)x1
G I
33mm
‘ES.Emmﬂ l
=T Tahlo (B)x2 | —m= |} Tahlo serva (O)x1
] e o
12 5mm 28mm
t.ﬂ___ t 31.3mm
(o :15 Tahlo (D)x2 : (= = )] Tahlo serva (M)x1
L 32mm Lw"l J

Olej a lepidla pouzivejte na zakladé nize
uvedenych oznaceni:

4

CA: Vterinové lepidlo
R48: Anaerobni lepidlo
T22: Fixator Sroubii
OIL: Silikonovy olej

B L ! U

Kulové ¢epy sestavujte tak, aby znak ,, A" vzdy
L\—sméi‘oval ven a byl tak na vnéjsi strané koule.

R48
[Grsan)

i

R48: Zelené anaerobni lepidlo na loziska

T22: Fialovy fixator $roubi. Na zadatek zavitu nanést
malé mnozstvi a prebytek setfit. PFi demontazi je
doporuceno sroub kratce ohrat.

Fixator nanést na cca.
1mm zavitu

Pozor na poskozeni plastovych casti!




Nakresy sestaveni

Iff_

ALIGN
¢. |Obal| Dil Nazev ks Popis ¢. |Obal| Dil Nazev ks Popis
1 HH HHEHE Rotorova hlava 1 1737 551 imm T HH | HMRSZ | LoZisko MR52ZZ B 2% o 562 5enm
2 HH | HHME | Domek padel 1 I6414 BXEmm B HH HH4006 Kulovy Cep 4 475
4 HH HH4HO Krouzek 2 o 3 SX2rmn ] HH | Hs400td | KFizovy Sroub 4 M5 5mm
4 HH HEBM Zavitovy Cep 2 MZAImm ([ HH | Wikig2 | Podlozka ; $ 245220 5mm
5 | wv | wHamq | Voditko i 01518 Tmm 1 | m4 | maomas | Zavitovy cep 2 M2xBenen
B HH | HHdMsaL | Paka mixu 2 31.45%5.5mm i HH | o020 Podlozka 4 25 3300 Imm
i ™ " _ ™
Domek 2 se musi
*Rotorovou hlavu zasunout kyvat lehce a bez
do domku po GhlopFiéném zadrhavani
pootoceni.
= 3
L.
-

Paky 6 se musi pohybovat

lehce a bez zadrhavani

Zkontrolujte, Ze kuli¢ky
jsou Fadné a bezpeéné
dotazeny




Nakresy sestaveni

ALIGN
£ .
Parls kil Mo HH
¢. |Obal| Dil Nazev ks Popis ¢. |Obal| Dil Nazev ks Popis
13 HH | HHa0E Drzak listu z JEEKI0AT | B | HH | HEKIL | Kompenzator 1 ¢ 5% 10mm
14 HH HEU3TZ Lozisko 6932Z 4 3 $mm x HH | BHSOGAL | Domek padel 2z 31.45%5. 5mm
15 HH HH06 Kulovy cep i odla 2 HH | HHGAE | Paka padel z
16 HH | HS01 | KFiZovy Sroub z M8 St = HH | 8463 | Zavitovy Cep 2 M1.4%6.5mm
i HH | HMasaZZ | Lozisko MR63ZZ z $IR$ZEMm | 3 HH | HMR=2ZZ | Lozisko MR52ZZ | 4 4 2% ¢ 52 5mm
i HH | HH2004 O krouzek 4 panpESimm | M HH et Kulovy Cep z 24,75
1 HH | HHEWS | KrouZek hlinik 2 33 5mm [ 3 HH | H#H | KFiZovy Sroub 2 WK 415.5mm
| HH | HH2013 Krouzek hlinik 2 | ¢TeB25nmo | 35 | HH | TIANB | K¥{Zovy $roub z MKfimm
| HH | HH# Prina hridel 1 +30mm H HH | WilgX2 | Podlozka 2| o&edAN)Amm
n HH HEA01 Podlozka 2 b2 T0Amm B HH | WinG- Podlozka 4 o £44 3 8K 2mm
| HH HE3000 Imbus Sroub 2 M2 » Frl TRHE Imbus Sroub i M2E12mm
% | W | 26 | Sroub 1 M2¥Emm 7 | B | HEmO1 | Matice 1 ]
25 HH | HAAAL Talifek hlavy 1 + 1525mm 3 HH | W02 [ Hlavni hiidel 1 4 51Emm

& anss2s

pokrodilé piloty

(i) ANEX1.5 bé2ny let, vhodné pro zagateéniky.
3D akrobacie, vhodné pro

e A
Ir"" __ N
Paky se musi pohybovat
lehce a bez zadrhavani
R4
el
.;&-1'
. o

Konec s délkou
5mm patfFi

nahoru




/Sestava ramu a pohonného systému (HH)

ALIGN

. Dil Nazev ks '|  Popis ¢. |Obal| Dil Nazev I ks _Popis
1 | ki | W6 | Drzak listu 1 1 | #w | somss | kFizovy Eroub 4 M2t5mm
2 HH H31080 Kovova hlava 1 ] HH4 HH4012 Tyc Fizeni 2 443038 Bmm
3 HH 13 Domek padel 1 4 HHE | HH4i4 Rameno fizeni b 30.7%4 Sven
4 HH HE105 Kovova paka 1 i HH4 | HH4008 Padlo 2
5 HH &1 CCPM cyklika 1 | HHt | HHmig Zavazi padla 2 & T2Bmm
6 | He | om0 | Cervik + MaX3mm
-
Tahlo (B) nasad'te pred
kompletaci nahonu padel
2
Smontovano v
tovarné
L
Pridavna zavazi zplisobi vétsi letovou stabilitu. V pFipadé 1étani
akrobacie je neinstalujte.
f'% foi = Rag
S |il } — = — [ === iBe— —]
L # B3.4mm 2
i
l
-
Obé padla musi mit stejnou
vzdalenost od osy
BESS
—
. P\
a——| =
iy '_I L —'r | i
|
oo 1
Nasroubovat otaéenim ve
cca. 62 mm sméru hodinovych ruéiéek
- 3
L




Sestava ramu a pohonného systéemu (HH)

ALIGN
¢ |obal| Dil Nazev ks Popis ¢. |Obal| Dil Nazev ks Popis
12 HHE [ HH30M5 Hlavni list 2 MEmm 17 HH | HHG0E-2 Hlavni hridel 1 & 5X116mm
13| HEE | TH0NM Imbus Sroub 2 M3 1demm L HH | FHANG Kulovy &ep ] od75
4 HH3 HER02 Matice 2 ] 11 HH HE4001-1 KFizovy Sroub 3] M3 5mm
13 HH | EHBEA Pojistny krouZek | 2 +Fifmm il HH | HHON Dlouhy kul. éep 1 o 4. 75411 5mm
% | W4 | heswn | Cervik 1 W33 Ho| wy | smm | KFiZovy Sroub 1 M mm
__.I
|
Kratsi konec s délkou _L:) =
4mm pat¥i dold
s X1
A




Sestava ramu a pohonného systému (HB)

ALIGN

e P v v . v v sz
Srouby musi byt dobre utazeny, ale s citem aby nedoslo k strzeni zavitu.
Pf¥i Sroubovani do kovu pouzijte fixator na sroubové spoje.

Parts kit Mo HB
¢. |Obal| Dil Nazev ks t|  Popis ¢. |Obal| Dil Nazev ks Popis
¥ | HEZ | HE2ODCF | Horni bocnice b Carban fiber ] HEZ | T&z0M KFizovy Sroub L hiEidmm
2 | He2 | HE2M3CF | Deska accu 1 SOMAGR M H HE2 | HB1op2cF [ Deska accu alu. of 1 [ H.202%6.75mm
M HBZ | HEXISCF Rozpérka 1 $422mm k-] HBZ | HB1IGACF Drzak trubky (L) 1 | 2TaK T Smm
% | HEZ | Ta2006 KFfizovy Sroub o MEErm & | HB | HB1ECF | Drzak trubky (R) | 1 [2F5x217%1%5mm
% | Hez | HEamscF | Spec. podlozka 2| s2egmomm # | mE3 | Wemoz | PPevod k vrtulce | 4
7 | HEz | &4 | KFiZovy Sroub 1 MZdmm 3% | HeZ | He1m0se | Horni loz. domek| 1 LIKATHA Srm
%@ | HB2 | HBHOICF | Domek hl. hfidel | 2 I eren % HBE | HENNCF | Dolni loz. domek | 1 2508
X | HBZ | HEBAEZ LoZisko 68527 2 o8 & 10X5mm & | HE? | HESOOZCF | Alu trubicka 4 o 3.5%19.7mm

K zajisténi pouzijte malé
mnozstvi T22

Ram musi byt pevné
stazen, bez jakychkoli

Q[ Db

1

Zkoritroldjte ﬁfévoﬁhlost 2




Sestava ramu a pohonného systému (HB) ALICN

Farls &if Mo HE 1\
¢. | Obal Dil Nazev ks Popis ¢. | Obal Dil Nazev ks Popis
3 HE2 | HEXGCF Dolni bocnice 2z Carben fiper 47 HEZ | HENSCF | Svornik rédmu i 4XEmm
3@ | HBZ |HBHOGCF | Spodni deska 1 | 1rasiamsmm | & | HB4 | TEE05 | KFiZovy Sroub 2 M2 BXEmm
40 HBZ | TE2H0E-1 Samorez. Sroub | #4 M2Emm Fi | HBA | H3&002 Podlozka 7 Pyl
| HBZ | HEIECF | Spec. podlozka 4 $2%q 5XImm 50 HE? |HERNECF | Drzak kabiny 7 542 Smm
42| HED | THAM4 KFiZzovy Sroub 1 M2%1dmm 5 HE? |HEaMeCF | Matice k servu 5 £X26mm
43 | Hez | TEM0E KFizovy $roub 4 Mmm 5 | HHT | Hedmor | Zachyt reakce 1
44+ | HBZ | HEOOICF | Drzdk motoru 1 I64K0mm 53 | HHT |HB40OBCF | Podlozka zachyt | 2 124 482
45 | HE? | HemGF [ Alu spojka 0 | $5Kae15mm 54 | HHT | 150061 | Samorez. Sroub i W
45 HE? | HEX1SCF Spec. podlozka 12 & 204 B mm

Umisténi serv
a privodd

Stahovaci pasek




Sestava ramu a pohonného systému (HB)

ALIGN

Parts kit Mo HE

Instalace rotoru:
Hlavni hfidel prostréit
pres loziska a kola.
Zajistit Sroubem M2x12
a matici

ustavit, hfidel nesmi|
mit axialni vali

¢. | Obal| Dil Nazev ks Popis ¢. |[Obal| Dil Nazev ks Popis

55 HEG - | HEGOO14-2 Hlavni kolo i 1507 5 HEf | HBEDO1B-1 Kolo autorotace i 1049T

56 | HEE | HBBOOZ Krouzek hridele i aflgf¥15mm | &0 HEE | TEH12 KFizovy &roub 1 212

57 HER | HFDEI2 Volnobézné loz. i oI 1iem | &1 HEZ | HS7O0% Matice 1 M2

%8 | HBS | HHGODZ Hfidel volnob&z. | 1 i p S21,5mm
P B . ™y

Smontovana kola
57}
Strana s popisem
pat¥i dolt
7

\. W, Y,
" Hornim krouzkem ™ Nasadit do b

zachytu reakce

Vizualné zkontrolovat
mezeru mezi koly a
ramem. PFi otaceni
kola nesmi v Zzadné

poloze dojit ke
kontaktu s ramem.

Tahlo ‘
serva (O) !

Pastorek a hlavni kolo sesadit s viili cca. 0,05mm.
PFi malé vili pajde prevod téZce, zvysi se spotieba

a zhorsi vykon vrtulniku. PFi velké vili je pfevod 11
hluény a miize dojit ke strzeni zubfi .




Sestava ramu a pohonného systému (HF)

-

ALIGN
¢. |Obal| Dil Nazev ks Popis ¢. |Obal| Dil Nazev ks Popis
fi2 HFZ | HFIZ1 [ Noha podvozku 2 G5 | HTS | HEXOF | Trubka antény 1 4 36300m
81 HFZ | HF2003 LyZina podvozku | 1 Muminum i HFz | KiM&td | Gumicka lyziny 4 aB5K e 50 10mm
B4 HF2 | HF2004 Krytka truky 4 VRS, B7 | HFz | THME1 | Samorez. Sroub 4 M2xAmm

Konec lyZiny
pFesahuje nohu
o cca. 20mm

1




' Sestava vrtulky (HT) %

ALIGN

i

1.  Srouby na sk¥ini vrtulky musi byt na strané k vrtulce a musi byt peélivé dotazeny.
2. PFi sestavovani trupu a ocasni asti dejte pozor na spravné prekrouceni ozubeného Femenu o 90°, pfesné podle obrazku 10.

Postupujte pfesné podle instrukci a ve spravném poradi. V kazdém kroku zkontrolujte klicové body.

Remen nasad'te na hnaci kladku, namontujte druhou polovinu drzdku ocasu a utdhnéte jen tak, aby se trubka dala s mirnym
Usilim pootacdet. Posunovanim trubky nastavte spravné napnuti femenu. PFi jeho dosaZeni nastavte trubku tak, aby listy vrtulky
byly kolmo k zemi. Kontrolujte pohledem ze zadu. Utdhnéte Srouby a zajistéte tak trubku ve spravné pozici. Nastaveni v provozu

pribé&zné kontrolujte a v pripadé potfeby opravte.

Parts kit Mo HT

Po dotazZeni ¢ep
povolte o 3 otacéky|
aby se paka
vrtulky volné
pohybovala

Po usazeni
hlavu
vrtulky
zajistite
éerviky M3

¢ | obal| Dil Nazev ks Popis ¢. |Obal | Dil Nazev ks *| Popis
& HIZ | BTS0HL Paka vrtulky 1 2 HTS HEILE Hlava vrtulky i
] HTS | HTTOO1AL Kulova koncovka| @ o 7R, Imm (¥ HTS HE11 Ocasni jednotka 1
T W13 | 54168 Samorez. Sroub ! M1 448 B ;] HI HTAHA Ocasni trubka 1 & 12 Trmm
T Hi3 | HTBHT List vrtulky i ZiBmm
g R ) g
|
Zkontrolujte
volny pohyb
zavési listh
d
—
= Spravny pohyb: 1
posunem sestavy na
pravou stranu vrtulniku
A musi vrtulnik zatacet

doprava.
Zkontrolujte
zarovnani hlavy
vrtulky na konec |. _
hFidele a zafixujte H:ldlzl
ji éerviky M3 vrtulky 5
.,
Sesazeno se
smykatkem vrtulky
Zkontrolujte spravnou
polohu dild
&
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Sestava vrtulky (HT.HB)

ALIGN

Paris kit Mo HT.HE

¢. |Obal| Dil Nazev ks _Popis ¢. |Obal| Dil Nazev ks _Popis
75 HIG | HTI003 Remen vrtulky 1 wT o HEd | HT30 Smérovka 1 TIARIE Imm
16 HTZ | HTAMCF | Drzdk serva vrt. b 25 HTG | 700 KFizovy Sroub 2 WEEdmm
w Hm2 TH20E Samorez. Sroub i WK 8 HTY | HTSMA Tahlo vrtulky | 3 16I%0mm
il HTZ | HT2N3E Vzpéry ocasu 2 PRERGT 87 M HTIC Z koncovka i +1.306mm
kL] HT2 HTX03 Koncovka vzpéry | 4 3 Hr v Tahlo (B) o 1 $ 13012 5mn
8 | HT3 | HAMMXF | Spec. podlozka ] &Iy Bimm | ETOO| MG Dlouhy kul. Cep i
B HTE | Tolooe-1 Samorez. Sroub 4 M2¥Bam ] HEZ T Zavitovy Cep z W¥mm
g2 HT3 | HT#03 Drzak vyskovky 1 | HE2 | HBAMACF |  Spec. podlozka ? o2 e SEmm
8| HIZ | HT3E Vyskovka 1 420K 2m
-~
b
- T
Pokud se vrtulka netoéi proti sméru 5
hodinovych ruéiéek, je Femenovy nahon '——L ]
$patné pFetoéen. Zkontrolujte dle obrazku a ST
v pfFipadé potfeby montaz opravte. !
5 Pied nasazenim na
\/‘\l ; kladku pFetoéte Femen
o o podle obrazku o 90°
[
¥
B ’5 . L [ :
Gy B 7 : S\ T
e e i |
- e ] = .Is:
:’z}. - o . =Lt
& .o Po dokonéeni montaze ocasni
vl F LER I . &asti prostréte tahlo vrtulky
k = & 9 drzakem vyskovky. 10
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Sestava vrtulky (HT.HB)

ALIGN

¢. | Obal Dil Nazev ks Popis ¢. |Obal Dil Nazev ks ! Popis
2z HES FBEHE Kabina 1 H HT1Z | HBB0E1 Gumova vlozka 2 e RMoATE 4 TR Emm
8| HE@ | HBbl: Kryt kabiny 1 % HEA | Hs1002 Samorez. Sroub 2 MEEmm
g ™y
"~ Nastaveni napnuti Femenu:
Spravné napnuty femen ma jit
prstem promackout do % priméru
kladky, tj. do poloviny vzdalenosti
mezi osu a pas na druhé strané.
] -
S -~ Kladka nahonu Pas
£s e
e _/?, OdstFihnéte presahy za
£ pfehybem
A A

Kabinu zastfihnéte tak, aby
nebranila v pohybu tahliim serv

Montazni otvory
kabiny

Aby byl pohyb tahla hladky,

Vétraci otvor chlazeni motoru

p

Zaklinit pod drzak
akumulatorid.

musi byt rovhobézné s ocasni
trubkou.

Zapojeni pFijimaéi HITEC/FUTABA/ALIGN |

KFidélka (kan.
Vyskovka (kan.

Plyn (kan.

Smérovka (kan.

Kolektiv (kan. 6)

IK Fizeni vrtulniku T-REX je nutny nejméné Sestikanalovy pfFijimac:

!Minimélné je zapotfebi vystup pro serva: Plyn, Smérovka, Vyskovka,
‘Kfidélka, pro heli navic Kolektiv a Zisk gyra (kanal 5)

\‘-KFidéIka, pro heli navic Kolektiv a Zisk gyra (kanal 5)

|Zapojeni pFijimaéé JR/GRAUPNER |

Plyn (kan. 1)
K¥idélka (kan. 2)
Vyskovka (kan. 3)

Smérovka (kan. 4)

Kolektiv (kan. 6)

K Fizeni vrtulniku T-REX je nutny nejméné Sestikanalovy pfFijimaé:

Minimalné je zapotfebi vystup pro serva: Plyn, Smérovka, Vyskovka,

14




Finalni sestava ALIGN

Nakres sestavy dil G a vybaveni

Rotor je zobrazen pf¥i poloze kolektivu 0°

e e A N ==———

. Zakladni Méd:
Tahlo (A) Sestava padel vodorovné Paka plynu v nejnizsi
Tahlo (B) poloze.
Tahlo (D) Paky kompenzatoru vodorovné. Zobrazeni standardniho
zplisobu osazeni
Tahlo (0)

Deska cykliky vodorovné
Tahlo (M)
\Tahlo (N)

Varianta 1.

Deska pro pFijimaE/accul]

Varianta 2.

| Akumulator

Deska pro prijimaé/accul]

Varianta 3.

Instalace pfijimace v zadni
casti omezuje vliv ruseni od

motoru
b -
- _——— — - ™y
Ao
!
S A ) N | Poloha pasky
[l —— —
I | ¥ DULEZITE! Listy rotoru musi byt vyvazeny! Sesroubuijte je podle

2 - lobrazku a polozte sSroubem na vodorovné hrany. Listy musi zistat ve

; Al 1 'vodorovné poloze. Pokud ne, nejsou vyvazeny. Situaci vyFesite

‘nalepovanim kouski lepici pasky na lehéi list.
P — T
e e— — =S -""‘“-h-Barevné znaéka
—_— —— _—
Tahlo (A)
Tahlo (D) ¢ Tahlo (A): Jemné nastaveni nabéhu (pfi malych odchylkéch).
#xTahlo (D): Jemné nastaveni nabé&hu (pfi malych odchylkach).

« Jeden list barevné oznacte nalepenim barevné Iepi;:i pasky nebo nabarvenim.
# Roztoéte rotor a pozadejte nékoho, aby z bezpeéné vzdalenosti sledoval stopu listii. Ty by mély rotovat ve stejné vysce. Pokud je

néktery vyse, Ize jej poznat podle barevné znacky. Zménou délky tahel nastavte soubéh listii tak, aby byly stopy listdl souhlasné.

\ = - . - - y

Reseni problém @ s pohonem L ALIGN

Pokud vyrazné poklesne vykon nebo rychlost, pak zkontrolujte:

1. Zda jste pouzili spravny akumulator a jestli je spravné nabity.

2. Zda neni nastaven pfilis velky rozsah kolektivniho Fizeni.

3. Jak jsou utazeny hlavni listy. Ty se v unasecich nesmi volné pohybovat, ale musi se podvolit mirnému tlaku
rukou.

4, Urovefi vibraci hlavniho rotoru a vrtulky. Vibrace mohou byt zplisobeny opotfebovanim hlavni nebo p¥i¢né
hridele, jejich uvolnénim nebo poskozenim. Zkontrolujte vSechna tahla a loziska zda nejsou uvolnéna nebo
opotfebovana.

5. Hledejte interference zplsobené $patnym sefizenim prevodl nebo femene vrtulky.
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CCPM 120 cyklika, serva a nastaveni p Fijimace

ALIGN

-

| IR, GRAUPNER vysila¢/servo |

PFi zalétavani nastavte trimy
vysilaée do neutralu. Pokud vrtulnik
uhyba proved'te korekci tahly (M) a

(N). P¥i korekci vpred/vzad je
upravujte souhlasné, vievo/vpravo
opacné. VZdy o stejny pocet otacek.

Dochazi-li ke kolizi mezi tahl
(N) a krytem, namontujte
kuli€ku z vnitfni strany pak

Vyskovka
kan.3

Kanaly 2 a 6 jsou zaménitelné.

Po sestaveni vrtulniku zapnéte na vysilac¢i mix
CCPM 120°a posuiite knipl kolektivu od sebe.
Pokud jede nékteré servo dolii, reverzujte jeho
smér nastavenim ve vysilaci. Jedou-li doli
vsechny tFi, reverzujte CCPM mix. Pokud je
reverzovana vyskovka nebo kiidélka, reverzujte
kanal 2 a 3.

—1"7_[K¥idélka kan.1] Kolel .6
& e

= 1|

Kanaly 1 a 6 jsou zaménitelné.

Po sestaveni vrtulniku zapnéte na vysilaci mix
CCPM 120°a posunte knipl kolektivu od sebe.
Pokud jede nékteré servo dold, reverzujte jeho
smér nastavenim ve vysilaci. Jedou-li doli
vsechny tFi, reverzujte CCPM mix. Pokud je
reverzovana vyskovka nebo kiidélka, reverzujte
kanal 1 a 2.

v

Predletova kontrola (MOD 1 vysila

ce)

ALIGN

- Tento model vrtulniku je elektronicky Fizené mechanické zafizeni, které se pohybuje velkou rychlosti ve vyskach a je vyzbrojeno rotujicimi
listy. Proto je zdrojem potencionalniho nebezpeci. Zvyknéte si proto provést pfed kazdym letem pFedstartovni kontrolu. Pokud najdete
néjaké opotiebeni nebo poskozeni, nikdy nestartujte! Dily ihned opravte nebo vyméiite. Po kazdém letu model odistéte a pfekontrolujte
mozna opotiebeni nebo poskozeni. Provedeni nékolika jednoduchych kroké vdm zabezpeéi potéseni z 1étani bez obav.

Kridélka

Nahoru

Naklon
doprava

i}'nn fight

i Leva Prava

Plyn

=-;-':7*. @ \
e, F,

Rizeni letu - stoupani/klesani

ﬂ' Stoupani

—]

OH(

Nahoru

M= =]

g Klesani

Dold

Stoupani/akcelerace

Klesani/decelerace

VysSkovka

: d
izeni letu - klopeni cyklikou vpied/vzad

E_Vzad

Vpied

Smérovka

El-

E.

Leva Prava
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Nastaveni kolektivu a plynu

AlLIGN

wNEe

-
[ 5gine étn |
Pozice kniplu plynu Nabéh
5| 100%Maximum | +8~+11°
4 A5
3 | BE%-TI  Vis +5'—+8"
2 40%
i 0% Minimum L'y
100%
BE5% -
E5%
40%
AR | | ¥
1 2 3 4 &
KFivka plynu (viseni)
Nabéh a otaéky rotoru
TIP:
PFi nastaveni vyssich otacek rotoru
doporucujeme nastavit nizsi hodnoty
rozsahu kolektivu. Tak bude |épe vyuZit
dostupny vykon motoru.
Knipl plynu (kolektlvu) na minimu (0%) - nabéh listh 0°
N S
Akrobacie
IDLE 1
-~ b
Pozice kniplu plynu Nabéh
11 ] 100 HE' 411"
B i 4 B3%
=t 3 0% +548"
2 B5%
1 40t -5
: ! BO%f__
Knipl plynu (kolektlvu) na maximu (100%) - nabeh listh +9° az +11° gg% Ha ““—”
|
i i A k:
1 2 3 4 &
K¥ivka plynu (akrobacie)
IDLE 2
Knipl plynu (kolektlvu) na stifedu (50%) - nabéh I|stﬁ 0° Pozice kniplu plynu Nabéh
[ 1H%E  PIny +HE'~+11"
3 0% Stred o
1 1% Stazeny| -8’1
|
Knipl plynu (kolektivu) na minimu (0%) nabéh listl -8° az -10°
Y -
| | | |
Pozor! 1 2 3 4 5

Rozsah kolektivu je 21°

Pokud je nastaven p¥ili$ velky ndbéh, dojde ke snizeni vykonu pohonu a zkrati se doba letu
Vhodnéjsi je zvySovat otacky rotoru, nez zvétSovat rozsah kolektivu.

KFivka plynu (3D akrobacie)
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Pravidelna udrzba ALIGN

-

Vrtulnik T-REX 450SE bude podavat optimalni a spolehlivy vykon jen pokud bude
pravideln& udrzovan. Jeho majitel musi zajistit spravné sestaveni dild a potfebné sefizeni.
Pravidelna a zodpovédna uUdrzba zajisti optimalni vykon, snizi opotifebeni a poruchovost.

Kontrola hlavniho rotoru

1. Sestaveni hlavniho rotoru: Pokud je sestava rotoru opotfebovana nebo porusena, vznikaji
vibrace a zmensi se presnost Fizeni. Kontrolujte rotor, hlavni i pfi¢nou h¥idel na opotfebovani a
deformace. Je-li to zapotfebi, dily vymérite.

2. O-krouzky: O-krouzky ¢asem ztraceji pruznost. Zvétsi se tak vile rotoru a dochazi k nestabilité
vrtulniku. V takovém pfipadé je vymérite.

3. Prvky hlavniho rotoru: Pokud jsou reakce vrtulniku pomalé i kdyz jsou spravné otacky a
nastaveni kolektivu, zkontrolujte: plastové dily, loziska, kuliCkové loZiska, rotorové listy.

4. Hledejte vile a mezery mezi dily, chybé&jici nebo zni¢ené dily, zadrhavajici nebo zablokované
pohyblivé &asti. Vyvazeni rotoru kontrolujte pfed kazdym letem. Vibrace zplsobené
nevyvazenim vedou k nadmérnému opotrebeni a porucham vyvolavajicim nebezpecné situace.

5. Paky a tahla: Pravidelné kontrolujte opotrebeni, praskliny a deformace. Jejich hladky a
spolehlivy chod je podminkou stabilniho letu.

6. Deska cykliky: Kulové klouby i lozisko udrzujte v Cistoté. Kulicky mazte jen suchym mazivem,
aby se na né nelepil prach. Opotfebeni cykliky zplsobuje zhordeni stability az GpIné selhani
Fizeni. Je-li to zapotrebi, dily vyménte.

Trup aram

7. Loziska hlavniho rotoru: Zivotnost loZisek je 60-100 letd. PFi 1étani extrémni 3D akrobacie
jsou loziska namahana vice a opotiebeni je rychlejsi. V takovém pripadé je kontrolujte Castéji.

8. Volnobézka: Volnobézné lozisko ma delsi Zivotnost a poruchy nejsou obvyklé. Po 50 startech
je vycistéte a namazte. Zacne-li se hlavni kolo viklat, loZisko vyménte - dil # HB6002.

9. Remen nahonu vrtulky: ALIGN pouzivé vyhradné femeny nejvyssi kvality, odolné proti
protaZeni. Pfesto neni mozné zabranit opotfebeni. Proto pravidelné kontrolujte jeho napnuti a
opotiebeni zubl. V pfipadé poskozeni femen vymérite.

Tahla a spoje

PFi stavbé vénujte zvlastni pozornost pakam a tahlim. Musi se pohybovat hladce, bez vdli a
zadrhavani. Jinak zplsobi nestabilni let nebo i havarii. Tahla a jejich koncovky se p¥i pouzivani
opotrebovavaji a mohou prasknout. Rovnéz havarie, Spatna udrzba nebo nevhodné prostredi
zplsobuji jejich poruchy. Pravidelné je kontrolujte a poskozené vymérite.

Systém ocasni vrtulky

10. Systém Fizeni vrtulky: Pravidelné kontrolujte loZiska. Objevite-li viile nebo mezery, ihned je
opravte. Nepfipustte nezaddouci kontakt nebo vzajemné zadrhavani dild nebo loZisek. Dily se
tak opotiebovavaji, zahfivaji a systém se mize zdeformovat nebo roztavit.

11. Sestava ocasni jednotky: Nelétejte ve vysoké travé nebo podobném porostu. Pokud se
dostanou do systému vrtulky, mohou ji zablokovat a nad modelem ztratite kontrolu. Vzdy
ihned odstrante jakékoliv cizi predméty, které se do systému dostanou. Na nekryté povrchy
nepouzivejte mazadla. Ta pfitahuji a sbiraji necistoty, ¢imz zplsobi opotiebeni a poruchy.

12. Sk¥in vrtulky: Skiin vzdy po 50 startech rozeberte a vycistéte. Chod musi byt hladky. Objevi-
li se jakékoliv pfiznaky opotfebeni nebo potizi, ihned dily vyménite.

13. Vrtulka: Listy vrtulky pravidelné kontrolujte zda nejsou poskozeny. Kontrolu provedte také po
kazdém dotyku se zemi nebo tvrd$im pristani. Zni¢eny list zplsobi velké vibrace a poskozeni
vrtulniku.

Dllezité! Pravidelna Gadrzba Vas ochrani od poruch a naslednych havarii!
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Akumulator : ALIGN Li-Poly 1 1.1V 1900mAh 13C

Pastorek | Hlavni listy w: Nabéh Proud (A) KFivka plynu Otacky rotoru
lviseni| 45° 6.8 | O0/50/70/85/100% 2090
1T 325mm ; & 7 l ‘ 2000
FFli:llRﬂtﬁzrlzrlaw.iei Idla 2 +8° 19.2 | 100/100/100/100/100% 2240
+9° 20.0 } 2210
viseni | . 5° 7.9 | 0/50/65/85/100% 2130
131 Pﬂﬁaﬁzgtrgpmad& Idle 2 ll L 100/100/100/100/100% =
+g° 23.7 _ 2370
Viseni| +45° 7.2 0/50/75/85/100% 2320
H5mm 0° | 77 “Bo0
T caton rolr e dle2 | +8° 15.6 | 100/100/100/100/100% 2480
+9° 19.4 ; 2370
Viseni | 4g5° 8.0 0/50/70185/100% . 2360
315mm o 19:8 | 9099
13T fcarton "’“’""'““E lde2 | +8° | 181 | 100/100/100/100/100% 2660
| +9° | 20.1 2620

Doporucené nastaveni regulatoru RCE-BL35G ESC

@ Nastaveni brzdy: Pro vrtulniky nastavte ,Brzda vypnuta (1-1)".

© Predstih: Pro BL430L ESC optimalné nastavte ,Stfedni €asovani (2-2)". Nastavenim
.Vysoké c¢asovani (2-3)" zvysite vykon, ale také odebirany proud a tim i spotfebu
z akumulatoru.

{@ Ochrana akumulatorli: Doporucujeme nastavit "60% accu ochrany (3-3)" aby pokles napéti
pri zvySeni odbéru proudu (tfeba pfi akrobatickém obratu) predcasné nevypnul motor.

POZOR! Létejte jen s pIné nabitymi akumulatory! Nejsou-li pIné nabity, maji snizené
napéti po¢ateéni napéti a spolu s vyde uvedenym nastavenim mdze dojit k jejich podkozeni
priliSnym vybitim.

@ Typ modelu: Standardné je nastaveno ,Vrtulnikl (4-2)", tim docilite pomaly rozb&h motoru.
Nastaveni Ize zrusit volbou ,,Normalni letadlo (4-2)".

/
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Elektronicky regulator pro bezkomutatorovy motor _ ALIGN

( Vlastnosti C€ F(.(;)q~~1

> Kompaktni konstrukce na malé desce plosného spoje pro dosaZeni nizké hmotnosti a snadné instalace.

>  Velky chladi¢ k optimalnimu chlazeni.

> Vysoce kompatibilni, miZe pracovat s 98% bezkomutatorovach motord na trhu.

>  Ultra plynuly rozbéh navrzeny pro vSechny typy bezkomutatorovach motora.

>  Vykonovy vstup je osazen japonskymi ,Low ESR" kondenzatory k zabezpeceni vyhlazeného odbéru.

>  Vystup BEC je osazen specialnim japonskym polymer hlinikovym elektrolytickym kondenzatorem. Tim je zabezpeceno
lepsi vyhlazeni nez u ostanich BEC na trhu a tim i bezpecna funkce BEC a napajeného pfijimace.

> BEC pouziva dva regulatory v TO-252 pouzdru. Tim je zabezpecena teplotni odolnost i pfi odbéru 2A. (RCL-BL 10A ma
BEC pro odbér 1A)

>  Motor je regulovan ve vice jak 200 krokovém rozliseni, tim je zajiSténa vynikajici pfesnost a odezva plynu.

>

RCE-L25G/RCE-BL35G nabizi dva pracovni rezimy (typy modeld): Normal pro letadla a Vrtulnik (Plynuly rozbéh,
stabilizace otacek na konstantni hodnotu).

—{— Specifikace HE— ] g o

Typ Trvaly proud Max. I Vystup BEC Typ Hmt. PFipojit k
14; 2rells LiipniG-Toells Mibh— 3 senvos motoru & v

-BLT . erveny +
PR L T i Zaalls Li-ion/B-Boalls Ki-Mh -2 servos Eaaus] R Cerveny=— . | Accu rf
RCE-BL20A 204 30h RrTETT) Modry ~—{Regulator [ gerny -
RCE- 20 Zeels LilonfB-Tealls NoMn~4 senvos 15X 22%9 | 219 | Cerny | = P~
{RCE-BL25G 254 358 Joalts Li-ionvdoslis Hi-Mh—3 servos |45 x22x11 | 23g ™ plynu
RCEBLIG ) 454, dielts Li-ion'10-12cels Ni-Mh —2 s2rvos (4, 20 o y2 | &g (pfijimac),

Pro praci s maximalnim proudem musi byt zajisténo dobré chlazeni
Podporované motory: 2 — 10 pélové, normalni i obézné.

Maximalni otacky: 2 pély — 190 000, 6 pdl - 360 000

Napajeci napéti: 5.5V - 16.8V (Litium 2-4 élanky; NiMH 6-12 élankii)

Y V VV

Moznosti nastaveni

Nastaveni brzdy - 3 moznosti nastaveni brzdy vypnuta/jemné/silné

Nastaveni ¢asovani - 3 moznosti predstihu nizky/stfedni/vysoky

Obecné je pro dvoupdly doporucovan nizky predstih, zatim co pro Sesti a vice poly stfedni. Vyssi predstih poskytuje vyssi vykon na
Ukor ucinnosti. Po zméné predstihu vzdy pfeméfte odbér proudu, aby jste nepfetizili akumulator.

Ochrana akumulator@ - 3 moznosti volby tUrovné vybiti pro vypnuti motoru 70%/65%/60%

Zakladni nastaveni je 60%, to zabrani podvybiti akumulatoru. Funkce pracuje nasledujicim zptsobem:

Napéti tFi Litiovych ¢lankl: 4,2V (napéti jednoho plné nabitého &lanku) x 3 = 12,6V Vypinaci limit: 12,6V x 60% (nastaveno

z vyroby) = 7,56V Kdyz napéti trl'clanku poklesne na 7,65V, obvod ESC vypne motor a pilot mu5| ihned prlstat

POZNAMKA: TOTO NASTAVENI JE POUZITELE POUZE PRO PLNE NABITE A KVALITNI AKUMULATORY.

Pracovni rezim (RCE-BL25G/35G): 3 moznosti Normalni letadlo/Vrtulnik 1/Vrtulnik 2

Rezim normalni letadlo je vhodny pro motorové letadla a vétroné. Pro vrtulniky jsou dostupné dvé moznosti. Vrtulnik 1 - plynuly
rozbéh. Vrtulnik 2 - plynuly rozbéh a stabilizace otadcek na konstantni hodnotu.
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> Tepelna ochrana: V pripadé prehrati reguldtoru na 80°C dojde k omezeni vykonu motoru. Doporucujeme proto takovou montaz
aby byl regulator vystaven proudu vzduchu a dobfe chlazen.

Y

Bezpecnostni alarm: Regulator po zapnuti otestuje signal z vysilace. Pokud je paka plynu na volnobéhu, vyda potvrzujici ton a
prejde do pracovniho rezimu. Pokud je paka plynu v poloze plny plyn, pfejde do nastavovaciho rezimu. Pokud je paka plynu v jiné
pozici, vyda varovny tén a z bezpecnostnich dtivod( nedovoli rozb&h motoru.

v

Vyhledavaci rezim: Pokud model pfistane nebo havaruje v nechténém misté& a hrozi jeho ztrata, mize pilot zapnout vyhledavaci
rezim. Stane se tak vypnutim vysilae. Pokud regulator nedostane z vysilace po dobu 30 sekund zadny signal, za¢ne motor vydavat
vyhledavaci tén. Tento zvuk vede pilota tak, aby model nasel. Tato funkce nebude pracovat s PCM prijimaci v rezimu FILE SAVE,
nebo s PPM pfijimaci s podobnymi funkcemi.

Postup nastaveni

> Rezim nastavovani: Pripojte regulator BEC privodem do plynového kanalu vysilace. Pfi tom postupujte podle manualu vasi RC
soupravy. V dalsim kroku pfipojte tfi pfivody k motoru. Knipl plynu nastavte do polohy plny plyn a vysila¢ zapnéte. Pak

k reguladtoru pripojte napajeci akumulator. Po chvili vstoupite do nastavovaciho rezimu a reguldtor vyda potvrzujici tén. Déle
postupujte dle nasledujiciho popisu.

Prace s plynovou pakou v rezimu nastavovani - pfi nastavovani Ize nastavit ¢tyfi funkce: Brzda, Pfedstih, Ochrana
akumulatoru, Pracovni rezim (RCE-BL25G/BL35G). Kazda funkce ma tfi volby, nastavené polohou kniplu plynu. Prosté jej date do
volnobéhu, stfedu, nebo maxima. NapF. nastaveni brzdy je prvni funkce, pro silné brzdéni dejte knipl do polohy max. plynu. Pak
nastavujete predstih. Napf. stfedni nastavenim kniplu na stred.

Funkce Poloha kniplu Minimum Stied Maximum
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Brzda = Brzda vypnuta (1-1) Brzda jemné (1-2) Brzda silné (1-3)
Predstih B | Nizky pfestih (2-1) = Stfedni predstih (2-2) Vysoky prestih (2-3)
Ochrana akumulétoru | 70% nizké vybiti (3-1) < 65% stiedni vybiti (3-2) 60% vysokeé vybiti (3-3)
Pracovni rezim = Normalni letadlo (4-1) Heli 1 plynuly start (4-2) Heli 2 plynuly start, stabilizace ot. (4-3)

I\_ Poznamka: = oznacuje nastaveni nového regulatoru




Elektronicky regulator pro bezkomutatorovy motor
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'faiivatelsky maod

> Plyn na minimum

>  Zapnout vysilaé
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K regulatoru pfipojit accu
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Signal zapnuti
regulatoru ’
Signal zapnuti
vysilace

Signalizace nastaveni
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Signalizace nastaveni

Prvni pipani (brzda)
Druhé pipani (pfedstih)

Tret| pipani (ochrana accu)
Ctvrté pipani (rezim)

Prvni pipani:
Nastaveni brzdy

J.’ =brzda vypnuta

I‘ .h =brzda jemné
Jo 1 }=brzdasing

Druhé pipani:
Nastaveni pfedstihu
"' = nizky pfFedstih
;} Jﬁ: stiedni predstih
K = vysoky predstih
j -’ .J..1

Zvyseni predstihu zvysi spotiebu

Treti pipani:
Ochrana akumulatoru
J\=70°/o nizké vybiti

Jﬁ J1=65% st¥edni vybiti

=60% vysoké vybiti
J‘-. Jﬁ "\. y y

Ctvrté pipani:
Pracovni rezim

J\- =Normalni letadlo
(plosnik)

,H-‘ ..I‘- =Vrtulnik 1

(plynuly rozbéh)
] L‘| M =Vrtulnik 2
a -

(plynuly rozbéh +
konstantni otacky)

Doporu €eni k. volb & rezimu

Normalni letadlo/vé&troi '(_vo-lba '4:1)
Volbu pouZijte pFi lIétani s plosniky.

Vrtulnik 1 (volba 4-2)

Tato volba zajistuje plynuly rozb&h motoru a pouziva se pro vrtulnik v Normal, IDLE 1 a IDLE 2 rezimu. Pamatujte, Ze citlivost gyra musi

byt sniZzena pokud v IDLE 1 nebo IDLE 2 dochazi pfi vyssich otackach rotoru k cukani ocasu.

Vrtulnik 2 (volba 4-3)

Tato volba zajistuje plynuly rozb&h motoru a stabilizaci ota¢ek rotoru na konstani hodnoté&. PouZivéa se pro vrtulnik v IDLE 1 a IDLE 2
rezimu (neni vhodna pro Normal). V tomto rezimu by mél byt plyn nastaven na 85% - 100%. Stale plati, Ze pokud se projevi cukani
ocasu, tak je odstrani snizeni citlivosti gyra. Tento rezim nemusi pracovat spravné pfi nedostatecnych otackach rotoru (Spatna volba
prevodu), slabych akumuldtorech, nevhodném nastaveni gyra, rozsahu kolektivu a podobné. PFi pouziti tohoto rezimu se ubezpecte, ze
vSe je korektné nastaveno. Pro T-REX 450X doporucujeme: Motor 400LF 2800KV, pastorek 15 zub@, akumulatory 11,1V 1800mAh
12C, hlavni listy 315 dfevéné, kolektiv +/- 10°, nastaveni plynu nejméné 85%-100% pro IDLE, otacky rotoru 2000 ot/min.

Diilezité poznamky pro rezim stabilizace otacek:

»  Tento rezim udrZuje relativné vysoké otacky hlavniho rotoru (doporuceni 85%-100% plynu). PFili§ nizké otacky vyzaduji velky
rozsah kolektivu a zplsobuji tak vysoky proudovy odbér a pretizeni motoru.

>  Vtomto rezimu budou otdcky automaticky udrZzovany na pozadované hodnoté. Nicméné tato rychlost je také ovliviiovana
proménlivym zatizenim od nahonu ocasni vrtulky. TudiZ regulator a gyro se mohou dostat do konfliktu a negativné se ovliviiovat.
Situace se zhorsi pfi nastaveni nizkych otacek rotoru. Je to proto, ze k dosazeni stejné vyrovnavaci sily vrtulky bude nutnd vétsi

zména jejiho Uhlu nabéhu. Pravé proto je k omezeni této disproporce doporucovano nastaveni vyssich otacek rotoru a Urovné plynu

na 85%-100%.
Postup

Je nutnd nejmén é €ty rkanalova RC souprava

> Plyn na maximum
> Zapnout vysilac
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K regulatoru pripojit
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Nastaveni rozsahu kanalu
plynu. Trylek potvrdi
nastaveni maximalni vychylky

._Knipl plynu stdhnout na
minimum. Trylek potvrdi
nastaveni minimalni vychylky

Béhem péti jednoduchych
pipnuti zvolte kniplem plynu
nastaveni brzdy.

Nastaveni je ukonéeno
potvrzovaci melodii.
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Ab=hb=hh=hb=hb

Béhem péti dvojpipnuti
zvolte kniplem plynu
nastaveni predstihu.
Nastaveni je ukonéeno
potvrzovaci melodii.
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Béhem péti trojpipnuti zvolte
kniplem plynu nastaveni
ochrany akumulatoru.
Nastaveni je ukonéeno
potvrzovaci melodii.
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Béhem péti étyFpipnuti zvolte
kniplem plynu nastaveni
rezimu regulace.

Nastaveni je ukonéeno
potvrzovaci melodii.
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Po dokonceni nastaveni dejte knipl plynu do minimalni polohy a rezim nastaveni bude ukoncen (nebo cekejte na

signalizaci vstupu do uZivatelského rezimu). Pak je regulator pFipraven k pouziti.
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