JEN N Trodel

Regulatory SPIN



Pratelé,

dostava se vam do rukou nova fada regulator pro fizeni bezkomutatorovych motorti oznacena SPIN. Nasim cilem
bylo realizovat vSechny nejlepsi zkuSenosti z vyvoje regulator(i tohoto typu za poslednich deset let.

VSechny regulatory obsahuji novy typ stabilizatoru napéti pro pfijimac a serva, tzv. spinany BEC. PouZitim tohoto prvku
doslo k podstatnému rozSifeni pouzitelnosti regulatord s obvodem BEC ve sméru k vy$Simu poctu ¢lankd pohonného
regulatoru. Dal$i vyhodou je nezavislost poctu serv od vstupniho napéti. Pro regulatory SPIN byl vyvinut programator

JETIBOX, ktery Ize vyuzit i samostatné.

Obecné podminky pfipojeni regulatoru:

* pouzivejte pouze provéfené a nové konektory, které musi byt peclivé pfipajeny k vodiéim

¢ pro regulatory SPIN 11 a SPIN 22 doporucujeme konektory G2, pro vyssi typy G3,5 resp. G4. Po pfipajeni
konektorll zkontrolujte, jestli pruzny ¢len v pfedni Casti konektoru zustal otoény. Mlze se stat, Ze tavidlo
vyvzlina po povrchu konektoru a v krajnim pfipadé galvanicky oddéli pruzny &len od téla konektoru. Resenim je
omyti konektoru pomoci $tétce v nitrofedidle. Po dobu provozu dbejte na Cistotu konektort a silu potfebnou na
spojeni. Pokud je sila mala okamzité konektory vyménte. DoporuCujeme konektory ménit po 1-2 letovych
sezonach.

e vzdalenost mezi motorem a regulatorem by neméla prekroc€it 10-15 cm. Vodi¢e k pohonnych akumulatordm je
mozné prodlouZit na délku 20-25 cm

¢ konektor JR zasufite do pfijimace — kanal fizeni motoru

Zakladni parametry uvadi tabulka:

. . . Minimalni

Typ pg::IE’A] ;I(')Tl%‘?; Akumulatory vypinaci Rozméry Hmotnost [g]

y Soaneny | P NiXX/LiXX/napéti na[s;'eti [mm] 9
SPIN 11 11 1,4 5-12/2-4 / 517V 4,5 32x23x6 12
SPIN 22 22 1,4 5-12/2-4 / 5-17V 4,5 32x23x7 18
SPIN 33 33 1,4 5-14/2-5/5-21V 4,5 42x23x7 30
SPIN 44 44 1,4 6-18 /2-6 / 6-26V 5 52x25x10 40
SPIN 55 55 1,4 6-24 / 2-8 / 6-34V 5 52x25x12 70
SPIN 66 70 1,4 6-18 /2-6 / 6-26V 5 52x25x12 70

*1 proud ktery odebira regulator pfi pfipojeném pohonném akumulatoru a vypnutém vypinaci

N Max. Odpor' ] Pocet ] Prirez voc'iiéﬁ Vstupni
Typ Napéti Max.proud pocet v sepnutém | vykonovyc (v,stupm’/ kapacita
BEC [V] BEC [A] serv stavu h vystupznl) [WF]
[mQ] tranzistort [mm?]

SPIN 11 55 2,5 6 2x 8 6 1,0/0,5 1x 220
SPIN 22 55 2,5 6 2x 4 12 1,5/1,0 1x 470
SPIN 33 5,5 3 7 2x 2,6 18 2,5/1,5 2x 220
SPIN 44 55 5 8 2x 2 24 2,5/2,5 2x 330
SPIN 55 55 5 8 2x 0,94 48 2,5/2,5 2x 330
SPIN 66 5,5 5 8 2x 1 48 4/2,5 2x 470




Nastavovani pomoci R/C soupravy

- pfipojte regulator k pfijimaci pomoci konektoru JR zasunutim do kanalu fizeni motoru a pfipojte motor .

- pfesuite paku fizeni motoru do polohy ,PIny plyn®, zapnéte vysila€ a pfipojte pohonné akumulatory.

- zapnéte vypinac (neplati pro SPIN 11), po péti vtefinach se ozvou &tyfi tony F8E7S. V pFipadé okamzitého stazeni paky
ovladani motoru do polohy vypnuto, uloZi hodnotu vychylky plného plynu do paméti (END POINT), v opaéném pfipadé

nasleduje pétice opakujicich se tonu, které odpovidaji jednotlivym modam.

J jednoduchy tén - Méd 1 Acro inrunner: - mad je uréeny pro akrobatické modely s pohonem
motoru klasické koncepce. (inrunner)
- brzda neaktivni
- asovani 0°
- postupné vypinani pfi 68% pocatecniho napéti.

JJ dvojice tonl - Mod 2 Acro outrunner: - mdd je urCeny pro akrobatické modely s motorem tzv.
obracené koncepce (outrunner)
- brzda neaktivni
- Casovani 24°
- postupné vypinani pfi 68% pocate¢niho napéti

J&8 skupiny tfi tona - Méd 3 Glider inrunner: - maod je ur€eny pro vétroné s pohonem-elektromotor
klasické koncepce
- brzda aktivni
- Casovani 0°
- postupné vypinani pfi 68% pocatecniho napéti

2 &8 skupiny étyr tona - Mod 4 Glider outrunner: - madd je ureny pro vétroné s pohonem-elektromotor
tzv. obracené koncepce (outrunner)
- brzda aktivni
- Casovani 24°
- postupné vypinani pfi 68% pocatecniho napéti

28 888 skupiny péti tond - Méd 5 Heli constant RPM: - ma&d je urceny pro modely vrtulnik(l s pozadavkem na
fizeni stalych otacek i pfi zménach zatiZeni / odleh&eni
rotoru. Tento mod nepodporuje rychlé pfenastaveni
otacek.

- asovani 0°
- postupné vypinani pfi 68%pocatecniho napéti

&8 28 &F skupiny Sesti tond - Méd 6 Heli constant RPM (3D): - méd je uréen pro modely vrtulnikd s pozadavkem na
fizeni konstantnich otad¢ek spolu s rychlym
pfestavenim nastavenych otacek

- Gasovani 0°
- postupné vypinani pfi 68% pocatecniho napéti

Potvrzeni nastaveni se provadi stazenim paky ovladani motoru do polohy Vypnuto, b&éhem ténové signalizace
konkrétniho modu.



Nastavovani pomoci JETI-Boxu

Nastavovani provadime pomoci ¢tyr tlaCitek: doleva[L ], doprava [P ], nahoru[ N ], dolt [D] .

Zasurite konektor JR regulatoru do zditky oznac. Impuls + -, kterou naleznete na pravé strané JETI-BOXU.

Pred pfipojenim pohonnych akumulatori sejméte z bezpecnostnich divodi vrtuli z modelu.

Do konektoru oznaceného -+ nic nepfipojujte.

Pfipojte pohonné akumulatory a zapnéte vypinal (neplati pro Spin11). Na displeji se objevi nazev pfipojeného
Pomoci tlac¢itka D se dostavame na fadek volby zakladnich rezim(, kde vybereme bud vy¢itani namérenych hodnot
nebo pfenastaveni parametrl regulatoru (Measure or Setting), tlacitky L a P vybereme MEASURE — MAN. SETTING -
AUTO SET.

MEASURE - pokraCujeme tlagitko D

Regulator registruje max.teplota po dobu provozu a &as kdy byla dosazena. Cas se méfi

Max. Temperature od prvniho roztodeni motoru.

LA

Min. Temperature Regulator registruje min.teplotu po dobu provozu a &as kdy byla dosazena.
LD
Actual Temperature Displej ukazuje aktualni teplotu.

L2
Regulator registruje max.proud pfi rezimu plny plyn, ¢as, ve kterém bylo hodnoty
Max. Current dosazZeno a napéti pohonnych akumulator(i pfi tomto proudu. Zmérena hodnota odpovida
proudové Spicce, ktera nejcastéji nastane pfi rychlejSi akceleraci motoru.

v o Regulator registruje min.proud pfi rezimu plny plyn, ¢as, ve kterém bylo hodnoty dosazeno
a napéti pohonnych akumulator(i pfi tomto proudu. Zméfena hodnota udava nejmensi

Min. Current proud pfi plném plynu, nejCastéji pfi horizontalnim nebo nebo klesajicim letu, kdy dojde k
odleh&eni motoru.
LA
Regulator registruje max.napéti pohonnych akumulator(i pocinaje prvnim roztocenim
Max. Voltage motoru a ¢as, ve kterém byla hodnota dosazena.
Yo
Mi Regulator registruje min.napéti pohonnych akumulatorl pocinaje prvnim roztocenim
in. Voltage . . -
motoru a Cas, ve kterém byla hodnota dosazena.
y (ol
Actual Voltage Okamzité napéti akumulatord.
Yo
Off Voltage Hodnota, pfi které doSlo k odepnuti motoru nebo omezeni vykonu a ¢as, ve kterém bylo

hodnoty dosazeno.

Poznamka k méreni proudu:

1.) Pro spravné meéfeni musi byt regulator v rezimu pliny plyn alespori 4s béhem celého letu. V pfipadé nastaveni
fizeni na konstantni otacky (Heli const. RPM), nemusi byt tato podminka splnéna a méfreni nebude odpovidat
realnym hodnotam.

2.) Realny primérny proud se pohybuje mezi zméfenou hodnotou maximalniho a minimalniho proudu. Podle stylu
létani se blizi k jedné nebo druhé hodnoté.



Motor Run Time

Y o

Power ON Time

yio)

Motor Pole No.

LA

Gear

Y5

Max. Motor RPM

Yo

Max. Prop RPM

Yo

Errors

(o]

Navrat na nabidku
Measure

Y

Measure or setting
MAN Setting

(o]

Temperature Protection

Regulator registruje celkovou dobu chodu motoru.

Regulator registruje celkovy ¢as od zapnuti vypinace (aktivace), az po jeho
vypnuti. Cas se méfi od prvniho rozroeni motoru.

Zadejte pomoci tladitek L-P pocet péli motoru. Tento parametr je dulezity pro
spravné zobrazeni max. otacek.

Zadejte pfevodovy pomér pfevodovky. Pfi pouZiti pfimého nahonu zvolte 1:1,0

Regulator registruje max.otacky motoru za provozu a €as kdy byly otacky
dosaZeny.

Regulator registruje max.otaCky vrtule za provozu a &as kdy byly otacky
dosaZeny.

PFi pfekroCeni parametrd — napéti(U), teploty(T), komutace(C) a proudu (I)
se aktivuji ochrany a dojde k vypnuti motoru. Udaj y znamena, Ze do$lo k
prekroeni parametr(d (k chybé), Udaj n znamena, Ze parametry nebyly
pfekroCeny.

Pomoci chybového hlaseni Ize zjistit pfi€inu vypnuti.

Pozn. Ochrana pfi nespravné komutaci(C)- pokud pfi komutaci vznika
pfilis§ mnoho chyb vlivem konstrukce motoru a neni zaru¢eny bezpeny
provoz. V nékterych pfipadech Ize tento problém odstranit zvySenim
Casovani motoru.

U manualniho nastaveni, Ize ménit urcité parametry regulatoru nebo
kontrolovat jejich nastaveni.

Pomoci tladitek L-P Ize nastavit urover tepelné ochrany regulatoru.



Predefinovana brzda:

Prvni hodnota je po¢ateéni urovern brzdéni v %, druha hodnota —
konecna uroven brzdéni v %, treti hodnota — ¢as brzdéni mezi prvni
a druhou intenzitou. Tla€itkem D potvrzujeme nastaveni brzdy.

V pfipadé vypnuté brzdy pfesko¢ime na fadek OPERATION MODE -
prepinani mezi mody Letadlo-Heli.

\ el Ml

[P] [P] [P] [P] Brake M |
Brake OFF P Soft Brake —P»  Medium Brake [P Hard Brake - ra Seettiﬁgua
% [D]

Cas od vypnuti motoru po aktivaci brzdy. Dead Time

Pomoci tl. L-P Ize nastavit 0-7s.
* (o]
Pocatecni uroven brzdéni v %. .
Pomoci tl. L-P Ize nastavit 0-80%. Initial Brake
* [o]
Koneéna uroven brzdéni v %. )
Nastavovani pomoci tl. L-P Final Brake

Rychlost brzdéni (¢as mezi poCatkem brzdéni a
dosazenim konecného nastaveného brzdneho
ucinku). Cas nastavujeme pomoci tl. L-P

Pokud pfi po¢atec€ni volbé zvolime BRAKE OFF pokradujeme z fadku
OPERATION MODE AIRCRAFT tl. P pro nastaveni Heli modu.

yio

Brake Speed

2

Skok na pozici
TIMING

Nastaveni pro modely vrtulniku Nastaveni pro modely vrtulniku Nastaveni pro soutézni
bez regulace konstantnich s regulaci otadek letani s,regulgzlv
otacek konstantnich otacek
Operation mode [F] > Heli norma [F] > Heli const. [F] > Heli const.
Aircraft RPM RPM 3D
(o]
(o] 5]

Nastaveni poétu poll motoru
vrtulniku pomoci tl. L-P

Nastavovani (L-P) celkového pfevodového
poméru hlavniho rotoru

Motor Pole No

Y5

Gear

Y o

Nastavovani (L-P) maximalnich
pozadovanych otacek rotoru

Set Max Rotor
RPM

Y5

Nastavovani (L-P) minimalnich poZadovanych otacek rotoru.
v Doporuéejeme nastartovat hodnotu 1000 — 1500 otaéek

Set Min Rotor
RPM

v




Pomoci tlagitek L-P nastavujeme rychlost vyrovnavani odchylek otagek. Cim mensi &islo,
tim jsou zasahy rychlejsi. VZdy postupujeme od vysSiho Cisla. PFi pfekro&eni urcité
hranice pracuje regulétor nestabilné (obdoba pfegyrovani modelu vrtulniku).

Casovani motoru (predstih) — nastavovani pomoci tl. L-P
Doporucené hodnoty: 2pdélovy motor...0-5°, 4p motor...0-10°, 6p motor..0-20°, 8p a
vic...20-30° - nutné v pfipadé tzv. obracené koncepce motoru

Modulaéni kmitoCet pfi fizeni motoru v regulaéni oblasti. VZdy pouzivejte 8kHz. Jedinou
vyjimkou jsou tzv. Bezzelezné motory (Tango, Samba). U téchto motorl je nutno pouzit
frekvenci 32 kHz.

Rychlost akcelerace motoru. Plati zasada — &im vétsi vrtule, tim delSi musi byt hodnota

akcelerace. Pro velké obracené motory pouzivejte akceleraci 2 a vice sekund. Pro modely

vrtulniku doporucujeme pouzit akceleraci 5 a vice sekund.

Sensitivity

[o]

Timing

(o]

Frequency

(o]

Acceleration

[o]

Pomoci tl. L-P zadame typ pohonného akumulatoru. Accumulator Type

Accumulator Type
Li-lon / Li-Pol

Pro NiCd/NiMh zadame pomoci tl. L-P min.napéti na ¢lanek. NiCd / NiMh
Pro Lilon/LiPol mizeme zadat bud’ automatické uréeni poc¢tu
&lank( (pohodiné, kdyz létame na sady s rznym poétem (o]

¢lanku) nebo exaktné pocet ¢lanku nastavit. Dale pomoci tl. D a
tl. L-P nastavime min.napéti na ¢lanek.

vy

Number Of Cells
Lilo/Po Auto

Y5

NiCd / NiMh cut OFF
V Per Cell

Lilo/Po Cut Off
V Per Cell

(o]

[o]

Informace o velikosti nastaveného vypinaciho napéti. Pfi NiCd/NiMh nebo u nastaveni
automatické detekce pro Lilon/LiPol, vychazi tato hodnota z aktualniho napéti
pfipojenych pohonnych akumulatoru.

Zpusob vypnuti motoru pfi poklesu napéti pohonnych akumulatorti na nastavenou
hodnotu. Slow Down — postupné snizovani vykonu motoru. Hard — okamzité zastaveni
motoru. Tento zpusob doporucujeme pouzivat kvali bezpe¢nosti u modell s
elektromotorem s pohonym akumulatorem typu NiCd nebo NiMh.

Off Voltage Set

=

Cut Off

v




Pocatecni bod regulace se bere jako okamZitd hodnota polohy ovladaci paky motoru v

poloze stop.
N [E]
Initial point auto
(o]
Nastaveni pocateCniho bodu regulace jako fixni hodnota v ms.

FIX initial point Hodnoty se nastavuji pomoci tl. L-P.

< |

) Pomoci tl. L-P nastavime poZadovanou hodnotu polohy plného plynu. Tuto hodnotu Ize
End Point zadat i pomoci vysilace (viz. Nastavovani pomoci R/C soupravy).

(o]

Auto inc. End [l Automatické roztazeni reguladni oblasti pfi prekrodeni Sifky impulsu nastaveného na

point ON fadku END POINT.
(o] Zafixovani hodnoty nastaveni na fadku END POINT jako polohy
Auto inc. End LpIny plyn“, pfi prekroceni této hodnoty nedochazi k roztazeni
point OFF regulaéni oblasti.
(o]

Regulaéni krivka:
v - Logarithmical — logaritmicky priibéh otacek s vychylkou ovladani paky (linearni pribéh

vykonu s vychylkou ovladani paky). Tento pribéh pouzivame, pohybujeme-li se po
vétSinu doby letu v oblasti 50% plného plynu.

Throtle curve : oy ox ) it oy N
- Linear — linearni prabéh otacek s vychylkou ovladani paky. Tento pribéh pouzivame,

pohybujeme-li se po vétSinu doby letu v oblasti 30% pIného plynu.
- Exponential — exponencidlni pribéh otacek s vychylkou ovladani paky. Tento pribéh
pouzivame pro extrémni pfemotorované modely letadel.

Rotation

Smysl to¢eni motoru nastavime pomoci tl. L-P

(o]



Pokud je aktivni, 5s po aktivaci regulatoru bez rozto€eni motoru pipanim oznami
aktualni pfedstih podle tabulky:
0-7°(jednotlivé tony), 8-18°(dvojice tonu), 19-23°(trojice tond), 24-30°(Ctvefice ténl)

Timing Monitor

(o]

Navrat na
hlavni nabidku

Tento zplGsob pouzivdme pro rychlé a jednoduché

Measure or Setting zprovoznéni regulatoru pro napf. ,zabloudéni“ v nastavovani.
Auto Set < Obsah nastaveni odpovida ru€nimu nastavovani pomoci
v R/C soupravy. Potvrzeni nastaveni provedeme tl. P
(o]

Acro Inrunner

Y (o]
Acro Outrunner
y @

Glider Inrunner

Vo

Glider Outrunner

Y

Heli Constant RPM

Y (5

Heli constant RPM
3D

(o]

Poznamka 1: Prodluzovani napajecich kabelu.

Zasadné prodluzujeme vodi¢e od akumulatoru k regulatoru. PFi prodlouzeni o vice nez 20 cm, je nutné zafadit mezi
vodiCe elektrolyticky kondenzator s nizkou impedanci o kapacité 100-300 pF. Tyto kondenzatory musi byt zafazeny na
kazdych 25-30cm délky vodici.

Poznamka 2: Vicemotorové modely

Doporucujeme pouzivat pro kazdy motor stejny typ regulatoru. Pfi pouziti regulatoru SPIN, zapneme pouze jeden BEC.
U ostatnich regulator( zistanou vypinace v poloze ,VYPNUTO".

PFi pouziti regulatori s BEC obecng, je nutné pouzit pouze jeden spoleény pohonny akumulator. Pokud chceme pouzit
2 a vice akumulator(, musi byt spojeny paralelné.

TIP:

Neznate-li pocet polt vaseho motoru kontaktujte vyrobce.

Pokud vlastnite otackomér a znate prevodovy pomér pfevodovky (napfimo 1:1), mizete dle nasledujiciho postupu
pocet poll zjistit.

Roztoéte motor a pomoci otadkoméru zméfte maximalini otacky vrtule (rotoru). Pfipojte JETI Box a v menu MERENI
prejdéte na zobrazeni maximalnich otaCek vrtule (Max. Prop RPM). Pokud zobrazena hodnota nesouhlasi s vami
naméfenou, zkontrolujte nastaveni pfevodového poméru (Gear) a dale ménte nastaveni poctu poéli do té doby, nez
vami zméfené otacky budou souhlasit s méfenim na JETI Boxu (Max. Prop RPM). Vysledkem bude pocet pdlu vaseho
motoru (Motor Pole No.)



10
Pro rychlou orientaci v nabidce slouzi nasleduji schéma

] [P] .
Typ regulatoru ——P»  Zakladni Parametry
(o] M (o]
Measure Manual Setting o] Auto Set
Yo Yo I N IO
Temperature )
Max. Temperature Protection Acro inrunner
Yo Yo B
Min. Temperature Brake E} nastavovani parametrd brzdy Acro outrunner
Yo Vo - - Yo
Actual . . Heli constant Heli constant .
Temperature Operation Mode [ Heli normal [ RPM - P 3D Glider inrunner
Vo Vo ol #@ 5 Vi
Max. Current Timing N | Glider outrunner
Motor Pole No.
Vo \ D Yoo
[D] -
i Frequency v Heli constant
Min. Current S RPM
ear
Yo Yo LB
Max. Voltage Acceleration v ] Heli constant
Set Max RPM 3D
v - i (o] Rotor RPM
Accumulator Type Accumulator Type v B
Min. Voltage NiCd / NiMh Lilon / LiPol
Set Min
Vi [] Y5 Rotor RPM
N f cell
Actual Voltage umber of cells v Ll
v B Sensitivity
v 5] NiCd / NiMh Cut Off
V Per Cell Lilo/Po cut off [D]
Off Voltage [o] V Per Cell

Vi

Motor Run Time

Vo

Power On Time

Y

Motor Pole No.

Y5

Gear

Yo

Max. Motor RPM

Yo

Max. Prop RPM

Yo

Errors

+@

Off Voltage Set

L2

Cut Off

LD

Initial Point
Auto

LD

End Point

Yool

Auto Inc.
End Point

Yo

Throttle Curve

\IE

Rotation

Yo

Timing Monitor




