DIGITALNI PIEZO GYROSKOP MS-024, MS-034

Vazeny zakazniku,
dekujeme, ze jste zakoupil vyrobek firmy MS Composit s.r.0. a piejeme vam mnoho
prijemnych chvil stravenych pfi jeho pouzivani.

MS-024 je pln¢ digitalni mini piezo gyro, které diky malym rozmérim a hmotnosti je
vhodné predevsim pro pouziti v malych modelech radiem fizenych vrtulniki a letadel
! s elektrickym pohonem. MS-034 je vhodné pro aplikace se spalovacim motorem.
Pii konstrukci obou typti gyroskopti byl kladen diiraz na co nejjednodussi ovladani a
maximalni komfort obsluhy.
: MS-024 (034) je vybaveno ojedinélym systémem ovladani citlivosti dvéma na sobé
nezavislymi zptsoby:

1.V pfipadé¢ ovladani modelu béznym ctytkanalovym radiem lze citlivost gyra

nastavovat pomoci trimu, umisténého na ¢elni strané gyra.
ﬁ 2. Pokud je u vicekanalovych RC k dispozici volny kanal, 1ze citlivost gyra fidit
pfimo z vysilace, coz umoziuje zménu citlivosti gyra i za letu.
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Instalace MS-024 (034) do modelu
K / Pro ovladani vyrovnavaci vrtulky RC vrtulniku pfipojte kablik gyra ozna¢eny RX RUD do

pfijimace na misto serva ovladani vrtulky a servo ovladani vrtulky pfipojte do vystupniho
konektoru na gyru (vystup ozna¢en SERVO).
V ptipadé, ze mate v pfijimaci volny kanal a cheete ovladat citlivost gyra z vysilace, pfipojte

MS-024 kablik gyra oznaceny RX-GAIN do volné zditky piijimace(zpravidla se pouziva kanl ¢. 5).
Pokud chceete ovladat gyrem jakoukoli jinou funkci modelu, napt kiidélka u modelu letadla,
) postup piipojeni je stejny, pouze viadite gyro mezi pozadovany kanal na pfijimaci a jemu
y 2 \ odpovidajici servo.

Po ptipojeni gyra zapnéte RC soupravu a vyzkousejte smysl ovladacich povell gyra tim, ze
gyrem zahybate okolo osy jeho funkce a sledujete reakci ptislusného ovladaného prvku.
Pokud je reakce ovladaného prvku opacna nez by méla byt, je nutné obratit reakci gyra, coz

: jednoduse provedete otocenim gyra vzhtiru nohama.
< ' > Pro montaz gyra zvolte vhodnou hladkou a ¢istou plochu, pevné spojenou s modelem, ktera
' musi byt orientovana rovnobézné s osou, kterou hodlate gyrem ovladat. Pokud tomu tak
neni, bude do fizeni vnaSena chyba zpisobena reakci gyra na vychylky modelu v jiné nez
pozadované ose.

Gyro (ani kabliky) nesmi pfijit do kontaktu s do styku s pohyblivymi ¢astmi modelu. Gyro
prilepte pfiloZenou oboustranné lepici mechovkou.

Nastaveni citlivosti gyra
i Citlivost reakce gyra na pohyby modelu je tfeba pro kazdy typ modelu a zptisob pouziti
NO! 0 individualng nastavit.

g K tomu slouzi trim ovladani citlivosti (GAIN) na gyru. Pooto¢enim ve smyslu hodinovych
rucicek citlivost zvySime a naopak. Pozor, z bezpec¢nostnich diivodi mikroprocesor nacita

hodnotu trimu pouze béhem inicializace (pfipadna porucha trimu vlivem vibraci nema vliv

J na funkci gyra), takze po kazdé zmén¢ nastaveni trimu je nutné vypnout napajeni gyra. Po
opétovném zapnuti napajeni dojde ke zméné nastaventi citlivosti.

MS-034 V ptipadg, Ze ovladate citlivost gyra z vysilaCe, nema pozice trimu zadny vliv na nastaveni




citlivosti. V takovém piipad¢€ provadite zménu zisku pfislusnym ovladacem na vysilaci
(posuvnym potenciometrem ( ,Soupakem*), nebo otoénym ovladac¢em). Zménu citlivosti lze
provadeét kdykoli pfi zapnutém napajeni pfijimace, coz je velmi vyhodné pro velmi pfesné
doladéni za letu.

Pro zakladni nastaveni gyra pfed prvnim letem nastavte citlivost cca na 25-30%. V piipadeé,
Ze se za letu nastaveni prokaze jako nedostatecné, 1ze postupné po malych krocich citlivost
zvySovat.

Citlivost gyra lze zvySovat do té miry, dokud nedojde za letu k rozkmitavani modelu kolem
osy ovladané gyrem. Pokud k tomuto efektu v jakémkoliv rezimu letu dojde, je tfeba
citlivost gyra mirné snizit.

V ptipadé, ze pouzivate procesorem vybaveny vysilac, 1ze pouzit riizné nastaveni citlivosti
pro rizné letové rezimy (nastavenim hodnoty kanalu, na kterém je pfipojeno fizeni citlivosti
gyra v zavislosti na letovém rezimu).

MS-024 (034) je vybaveno pevné naprogramovanym mixem ubirani citlivosti gyra

v zavislosti na poloze ovladace piislusné gyrem ovladané funkce, tzv. authority mixing.
Tento mix zajist'uje dostatecnou ,,0strost* ovladané funkce i pfi nastaveni velké citlivosti
gyra. Pfi zvétsujici se vychylce ovladané funkce se totiz tmérné snizuje citlivost gyra, takze
pfi plné vychylce je citlivost na minimu. Pilotaz je ptijemnéjsi, protoze gyro hlida nechténé
nahlé zmény pozice modelu ale pokud zasahnete do fizeni, gyro se s vami ,,nepere a
zbyte¢né nesnizuje maximalni vychylku svoji reakei.

I kdyz je funkce authority mix programovana napevno, lze ji ovlivnit nastavenim velikosti
vychylky serva pfislusného kanalu ve vysilaci, popfipad¢ nastavenim exponencialniho
chodu. V praxi to znamend, ze ¢im delsi paku pouzijete na servu a ¢im mensi vychylku
nastavite ve vysilaci, tim mén¢ bude dochazet k ubirani citlivosti gyra v zavislosti na
velikosti vychylky ovladace.

Funkce authority mixu je ovliviiovana také polohou ovladace na vysilaci ve chvili, kdy
zapnete piijimac (samoziejmé maji vliv také sméSované funkce — u vrtulnikd napt. revomix).
Gyro pfi zapnuti nacte momentalni vychylku a tu poté pouziva jako vychozi nulovou pozici.
To znamena, ze pokud pfedem nastavite velké hodnoty revomixu, dojde ke zméné citlivosti
gyra v zavislosti na poloze ovladace plynu/kolektivniho fizeni. Proto je vhodné zapinat
prijimac ve chvili, kdy mate na vysilaci nastavenou polohu ovladace plynu v poloze, ve
které vyzadujete nejveétsi nastaveni citlivosti gyra, a postupovat pfi ladéni revomixu od
mensich hodnot k vy$sim, dokud nedosahnete pozadovaného nastaveni.

Pro omezeni tohoto ovliviiovani zmény citlivosti je kiivka ubirani gyra okolo neutralni
polohy ploché a k nejvétsimu ubrani citlivosti gyra dochazi az v krajnich polohach ovladace
dané funkce.

Pokyny pro provoz

Gyro MS-024 je ur¢eno pro provoz v modelech pohanénych elektromotorem, proto jej
nemontujte do modelt se spalovacim motorem, protoze mize dojit k posSkozeni gyra
nadmérnymi vibracemi. Pro aplikace se spalovacim motorem je urceno gyro MS-034!

Mg¢jte na paméti, ze gyro slouzi pro korekci nahlych nechténych zmén polohy modelu, ale
pouze v t¢€ ose, pro kterou je pfipojeno. Gyro neni schopné kompenzovat chybné sefizeni
modelu (vytrimovani), nebo chybné nastaveny revomix u vyrovnavaciho rotoru RC
vrtulniku.

Instalace do modelu musi byt provedena dle vyse uvedenych pokynti s diirazem na spravnou
polohu gyra vii¢i ovladané ose modelu.



Wirkrichtung des Servos und Kreisels

-Nun tberpriifen wir die Wirkrichtungen. Als erstes stellen wir die
Servolaufrichtung so ein, das bei dem Kommando links am Steuerkniippel,
der Hubschrauber die Steuerhiilse am Heckrotor in die Richtung fiir Nase
nach links bewegt.

-Nun bewegen Sie den Kreisel ruckartig im Uhrzeigersinn. Das Heckrotorservo
muss am Heckrotor nach links steuern. Falls nicht muss die Wirkrichtung
umgepolt werden (Montage des Kreisels auf dem Kopf).

Wir haben nun den Kreisel montiert und die Einstellungen fiir das Heckgestiange
erfolgreich absolviert.

Kreiseleinstellung

Die Kreiselwirkung kann iiber das Poti im Kreisel oder iiber den Zusatzkanal von der
Fernsteuerung aus verdndert werden.

Kreiselempfindlichkeit ohne Zusatzkanal:

Wenn der Zusatzkanal nicht in den Empfanger gesteckt ist, wird die Empfindlichkeit
des Potis ausgewertet. Die Kreiselwirkung verstérkt sich, wenn man das Poti im
Uhrzeigersinn verdreht, und verringert sich, wenn das Poti entgegengesetzt gedreht
wird. Seien Sie sehr vorsichtig, da das Poti ein Mniaturbaustein ist und sehr leicht
iiberdreht werden kann!

Verdnderungen am Poti werden erst nach erneutem Einschalten des Empfangsanlage
iibernommen.

Kreiselempfindlichkeit mit Zusatzkanal:

Die Kreiselempfindlichkeit wird {iber den Zusatzkanal beeinflusst. Dieses kann durch
einen Schieber, Drehpoti, o. 4. in der Fernsteuerung verdndert werden. Bei
Computerfernsteuerungen ist es moglich die Kreiselwirkung, Flugphase abhidngig zu
variieren. Lesen Sie hierzu bitte auch in der Anleitung Ihrer Fernsteuerung.

Das Trimmpoti am Kreisel ist bei eingestecktem Zusatzkanal unwirksam.

Fiir die ersten Flugversuche, stellen Sie bitte eine Kreiselwirkung von 25 —30% ein.
Sollte der Wert zu niedrig sein, d.h. das Heck ist sehr schwammig und instabil, so
erhdhen Sie die Kreiselwirkung in kleinen Schritten, bis es leicht zu schlagen anfangt.
Danach reduzieren Sie die Kreiselwirkung um ca. 5%.

Zum Abschluss bleibt uns nur viel Spall zu wiinschen. Sollten Sie Fragen oder
Anregungen haben, nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf. Weitere Informationen zu
unseren Produkten erhalten Sie in der Fachpresse und im Internet
(wWww.mscomposit.de).

Hersteller

MS Composit s.r.o.
Tursko 37

252 65 Tursko
Czech Republic
www.mscomposit.com
sales@mscomposit.com
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Pro spravnou funkci je nutno v nejvyssi mozné mife zamezit pfenosu vibraci na gyro.
Vibrace mohou omezit moznou citlivost gyra — dbejte proto na dobré sefizeni a spravné
vyvazeni rotacnich soucasti, zejména u vrtulnikd.

Gyro zasadn¢ nepfipojujte k jinym zafizenim, nez k pfijimaci a servu, mize dojit

k poskozeni nebo zniceni jak gyra, tak ostatnich zafizeni.

Gyro neprovozujte pfi napéti napajeciho zdroje pfijimace vys$$im nez 6V.

Pii sefizovani citlivosti trimem nepouzivejte hrubé sily ¢i nepfiméfené dimenzovaného
nafadi.

Pii kazdém zapnuti RC soupravy zapinejte nejprve vysila¢ a teprve poté pfijimac.
Po zapnuti pFijimace nehybejte s modelem ani s ovladaci na vysilaci, dokud nedojde
k pohnuti serva pripojeného ke gyru-dochazi k nacitani nulové polohy a citlivosti gyra.
Inicializace MS-024 (034) trva asi 2s.

Vyrobce
MS Composit s.r.o.
Tursko 37
252 65 Tursko
Czech Republic
www.mscomposit.com
sales@mscomposit.com



Dear customer,

Thank you for choosing this genuine MS Composit product. MS-024 is a highly sophisti-
cated digital device, and it was designed for easy operation and maintenance. Please read the
following instructions carefully. Only full understanding of the product features and func-
tions will enable you to get the most out of it.

MS-024 is a fully digital, microprocessor-controlled mini gyro, determined by the small
dimensions and weight primarily for use in electric RC helicopters and electric airplane
models. MS-034 is intended for larger applications with electric or combustion motors.

FULL DIGITAL PIEZO GYROSCOPE MS-024, MS - 034

MS-024/034 uniquely combines two independent modes of gain setup and control:
1. The traditional “mechanical” gain setup by means of a trim.
2. For multi-channel RC equipment it enables remote gain setup by using one free
proportional channel.

MS-024/034 Installation

1. To incorporate the gyro into the RC heli system, connect the gyro cable marked RX RUD
into the rudder channel on the receiver. Connect the rudder servo to the gyro output
SERVO. If you have one free channel and you would like to use it for gyro sensitivity con-
trol, connect the gyro gain control cable marked RX-GAIN to the proper receiver channel.
To stabilize any other model function (ailerons on RC plane, for example), the approach is
identical. Connect the gyro in between the receiver and the stabilized function’s servo.

2. After you set up the gyro, check it’s operation. Switch on the transmitter, then the receiver
and check if the gyro operates in the proper sense. The proper sense of operation is, when
the gyro suppresses (NOT supports) the position deviation.

NOTE - If the gyro operation sense is just reversed, turn the gyro upside down for the sense
reversal.

3. For the gyro mount use a flat and clean surface, which must be PARALLEL to the con-
trolled axis. If this condition is not met, the gyro will react on a models movements around
an other axis, and will influence the model in a barely predictable way (but not a positive
one).

4. After the place for gyro was selected, and the sense of gyro operation was chacked, fix the
gyro on it’s place using the included double-sided adhesive foam.

Attention — neither the gyro itself, nor the gyro cables must come into contact with move-
able model parts.

MS-024/034 Gain Setup and Adjustment

The required gyro reaction on an un-wanted position change depends on the controlled

model, and the pilot’s preferences.

To control the gyro gain, you can use or the trim, or the proportional RC channel.

In the case of using trim to set the gain:
Rotating the trim clockwise will increase the gain, while turning the trim in the
opposite direction (CCW) will decrease the trim.
Attention. For safety reasons, the trim setting is read only once, during the gyro
power-on initialisation sequence. This means, if you changed the trim position, to
make it active, you must switch the gyro power off and back on again. Such ap-
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nicht den Servoweg!

-Stellen Sie sicher, dass das Servo den vollen Weg zu Verfligung hat und nicht
mechanisch begrenzt ist.

-Uberpriifen Sie, dass der Revo Mix (Mischer fiir den statischen
Heckrotorausgleich) und der dynamische Heckausgleich (ATS Mix)
ausgeschaltet ist.

-An einigen Fernsteuerungen kann eine Kreiselausblendung (Pilot Authority Mix)
aktiviert werden, diese muss unbedingt ausgeschaltet sein!

Neutralstellung

-Wenn sich die Trimmung und der Steuerkniippel in Neutralstellung befinden,
muss der Servohebel des Heckrotorservos einen rechten Winkel mit dem
Anlenkgesténge bilden.

-Nun verstellen Sie das Anlenkgestange, sodass die Heckrotorblétter eine positive
Anstellung von ca. 8° erhalten. Damit haben Sie ungeféhr die Stellung
eingestellt, welche der Heckrotor im Schwebeflug benétigt.

Servohebellinge

-Beobachten Sie die Schiebehiilse am Heckrotor, wihrend Sie den Steuerkniippel
langsam hin und her bewegen. Sollte die Hiilse nicht den gesamten Weg auf
der Heckrotorwelle zuriicklegen, so muss der Hebel vergrofert werden. Stof3t
hingegen die Hiilse gegen den mechanischen Anschlag, so muss der Hebelarm
verringert werden. Uberpriifen Sie danach die Neutralstellung und korrigieren
Sie ggf. die Gestingeldnge und wiederholen Sie den Test bis alles einwandfrei
funktioniert. Viele Hubschraubermodelle haben unterschiedliche Steuerwege
der Schiebehiilse, diese gewdhren keinem gleichméafligen Ausschlag nach
links und rechts. Versuchen Sie hier einen guten Kompromiss zu erzielen, in
dem Sie den groBtmoglichen Weg einstellen.

Kreisel Anschluss

-Verbinden Sie den Kreisel mit dem Empfénger, und das Heckrotorservo mit
dem Kreisel. Die Servokabel sind mit ,,RX Rud* und ,,RX Gain‘ markiert.
Das Servo stecken Sie direkt in den Kreisel an den Anschluss ,,Servo®. Danach
schalten Sie erst den Sender, dann den Empfanger ein und bewegen das
Modell fiir ca. 5 sec. nicht.

-Sollte Thre Fernsteuerung oder Thr Empfinger nicht {iber ausreichend Kanéle
verfiigen, so konnen Sie auch das Servokabel fiir die Empfindlichkeit (RX
Gain) fehlen lassen. Befestigen Sie es so, dass dieses nicht mit der Mechanik
kollidiert.



Einbau
Vorbereitung des Hubschrauber Modells
Fur optimale Ergebnisse muss Ihr Modell eine spielfreie, leichtgangig
Heckanlenkung aufweisen. Benutzen Sie hierbei bitte eine CFK-
Anlenkstange. Ebenfalls sollte die Schiebehiilse spielfrei auf der
Heckrotorwelle laufen, die Kugelgelenke spielfrei arbeiten und die
Blatthaltern miussen sich frei bewegen lassen (auch unter Last!) ggf. bitte
durch neue Kugellager ersetzen, oder die beweglichen Teile reinigen und
neu fetten.
Befestigung des Kreisels
Sie kdnnen den Kreisel ldngs-, quer-, oder diagonal montieren. Achten Sie bitte immer
darauf, dass die Drehachse des Kreisels (Axis of Rotation) parallel zu der Rotorachse
ist. Wiahlen Sie den Einbauort so, dass in keinem Fall die Servokabel durch die
Helikoptermechanik beschéadigt wird.
Befestigen Sie den Kreisel mit den beiliegenden Klebestreifen. Ersatz Klebestreifen
(MS-EMOS-3) bekommen Sie i{iber den Fachhandel oder direkt bei uns. Achten Sie
auf fett- und staubfreien Untergrund um eine optimale Verklebung zu erreichen.
Positionieren Sie den Kreisel an einem vibrationsarmen, stabilen Untergrund. Der
optimale Platz ist sehr oft in der Néhe der Rotorwelle. Zur Drehrichtungsumkehr des
Kreisels, montieren Sie diesen um 180° gedreht (auf dem Kopf).
Einstellung der Fernsteuerung und der Anlenkung des Heckrotors
Unseren Erfahrungen nach entstehen viele Probleme, durch die falsche
Fernsteuerungsprogrammierung, Heckanlenkung, Servo und Servohebel Auswahl.
Nachfolgend beschreiben wir Thnen den korrekten Weg zu einem problemlosen Betrieb.
Parallel zu dieser Anleitung sollten Sie die Anleitung der Fernsteuerung und des
Hubschraubermodells bereithalten, oder soweit damit vertraut sein, dass keine Fragen
entstehen. Wir geben Thnen jedoch spéter noch einige Tips zu verschiedenen RC
Anlagen.
Einstellung der Fernsteuerung
Schalten Sie zuerst den Fernsteuersender ein und verdndern die Einstellungen fiir den
Heckrotorkanal und der Kreiselempfindlichkeit wie folgt:
-Stellen Sie die Trimmung auf Neutral (Eventuell einen Reset fiir den Kanal
durchfiihren)
-Stellen Sie die Ruderwege im ATV- Menu (Servowegeinstellung) auf 90% fiir
die Heckrotorfunktion. Viele Sender besitzen eine Einstellung fiir beide
Seiten. Bitte stellen Sie den Wert in beide Richtungen auf 90%. Wir benétigen
dieses fiir die richtige Servohebel Auswahl. Danach passen Sie bitte die
Heckanlenkung an. Machen Sie diese Einstellung, bevor Sie den Kreisel
mit dem Servo verbinden! Denn wenn der Kreisel dazwischen geschaltet
ist, verindern Sie iiber ATV (Servowegeinstellung) die Drehrate und

proach fully eliminates possible problems, caused by trim damaged by vibrations,
as the trim value is read when the power is switched on. Once the initialisation is
finished, the actual trim value has no influence.

In the case of using the remote gain setup:
The gain is controlled by a proper free proportional control channel — slider, knob.
Or - on computerised transmitters - a channel mixed with other functions (flight
mode switches e.t.c.).
In this case, the MS-024/034 trim has no influence at all, the channel status is read
constantly, so you can easily adjust the gyro gain during flight.

Set the gyro gain initially to 25-30%. If this shows as not sufficient, increase the gain in
small steps, until the tail (or any other controlled element) starts to wag. If this point is
reached (the tail wags in any flight mode), slightly decrease the gain.

MS-024/034 gyro features another important function — so called Authority Mixing. Author-
ity Mix ensures the gyro does not “counter” to movements, caused by the stick movement
even on high gain settings. To achieve this, the Authority Mix automatically decreases the
gain proportionally to the stick position. The more the stick deviation, the more the gyro
gain is lowered.

Even if the Authority Mixing function is firmly programmed, you can influence how it
works by changing the servo travel in the transmitter, or by setting a non-linear (exponen-
tial) behaviour of the controlled function. This means, the longer the servo horn, and subse-
quently the smaller the servo travel way (ATV) in the transmitter, the less the gyro gain
decrease caused by the Authority Mix.

Do not forget, that the Authority Mixing and also other gyro functions are influenced by the
position of the controlled channel in the moment of the gyro power-on. The gyro with
power-on reads the controlled element position, which is further considered as neutral
(zero). Remember, that if you use Revo-mix, this will influence the gyro behaviour. If the
Revo-mix is set to high values, the gyro sensitivity will be highly influenced by the Author-
ity mixing. Therefore we recommend to power-on the gyro puting the transmitter throttle
stick in a position, in which the highest gyro gain is required, and adjust the revomix and
gain stepwise until the needed setup is reached.

MS-024/034 Operation

MS-024 Gyro is designed for use in electric RC helicopters and airplanes models. It is NOT
designed for use in gas powered models, as the vibrations can damage the gyro.

MS-034 Gyro is designed for use in gas powered models.

Remember — the MS-024/034 (as any other gyro) is designed to compensate un-willing
position deviations around a given axis. It is NOT capable of compensating wrong or inac-
curate model setup, wrong setup of revo-mix, or other functions related to the model con-
trol.

The gyro must be installed into the model as described above, and special attention must be
paid to maximum protection of the gyro against the vibrations. The vibrations will cause the
gyro not to be set to the maximum gain possible in the given system, and thus the overall
model performance will be lowered. Therefore, take care on proper model setup, and right
balancing of rotating elements (main and tail blades etc.).

Do not attach the gyro to other elements besides the receiver and the servo — not only the
gyro, but the other equipment may be damaged.
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The operating voltage must not exceed 6V!

Do not use too much power adjusting the gyro trim!

When switching on the RC equipment always switch the transmitter on, than the re-
ceiver!

After the receiver power is on, don’t move the transmitter control elements (sticks,
trims), nor the model itself for at least 2 sec. The startup read — out of the initial values
is done by the microprocessor. Moving the model in this phase will lead to malfunctions
until next power — on sequence.

Manufactured by

MS Composit s.r.o.
Tursko 37

252 65 Tursko
Czech Republic
www.mscomposit.com
sales@mscomposit.com

Bedienungsanleitung zu Piezo Kreisel MS-024, MS-034

Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf des Piezo Kreisel MS-024 oder MS-034. Die
MS-024, 034 sind Hochaufldsende Kreiselsysteme. Bei der Konstruktion wurde viel
Wert auf eine einfache Bedienung gelegt. Der MS-024 ist ein
Mikroprozessorgesteuerter Mini Kreisel in Digital Technologie. Die geringe
Abmessung macht es mdglich diesen in kleinen Helikoptern und Flugzeugen, mit
Elektro Antrieb, zur Stabilisierung einzusetzen. MS-034 ist fiir Helikoptern und
Flugzeugen mit Verbrennungsmotor geeignet.
Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung sehr sorgfiltig und genau, nur so kann
gewihrleistet werden, dass Sie die maximale Leistung erzielen. Falls dennoch Fragen
bestehen, nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf. Die Adresse finden Sie zum Ende der
Anleitung.
Merkmale des Kreisels MS-024 (034)
Die Kreiselwirkung ldsst sich durch einen Zusatzkanal von der Fernsteuerung,
oder wenn nicht vorhanden, iiber das Poti am Kreisel einstellen.
Schneller und Umfangreicher Service
Warnung!
Wie alle MS Kreisel, so bietet Thnen auch der MS-024 (034) eine
iiberdurchschnittliche Leistungsfihigkeit und Moglichkeiten wie kein
anderes Kreiselsystem. Daher lesen Sie die Anleitung sehr sorgfiltig und
griindlich, bevor Sie das System in Betrieb nehmen. Schiiden die durch
unsachgeméiflen Gebrauch verursacht werden, konnen nicht von uns
iibernommen werden!

Fernsteuerungsausriistung
Der MS-024 (034) ist mit dem wohl verbreiteten JR Stecksystem ausgertistet.
Dieses ist kompatibel zu Futaba, Hitec, Graupner, neueren robbe Fernsteuerungen
und dem aktuellen blauen Stecksystem von Sanwa/Airtronics. Der Betrieb mit
anderen Fernsteuertypen sollte mit dem Hersteller abgestimmt werden. Die
Kreiselempfindlichkeit kann an einem freien Zusatzkanal am Sender, oder direkt
am Kreisel liber ein Poti verédndert werden.

Servo Auswahl
Servogeschwindigkeit
Die optimalen Ergebnisse werden mit schnellen Servos (<0,1s/60°) erzielt. Die
Verwendung von langsameren Servos beeintrichtigt die Leistungsfahigkeit des
MS Kreisels.



